
无
论以何种原理工作的机械

手系统
，

其专用抓取机械

手都只有在零件能够被可靠抓

取时才能正常工作
。

现在
，

利用

�
�

�������
公司的真空吸盘式机

械手能够帮助用户经济的实现各

种用途的解决方案
。

其可提供的

产品包括大面积吸取的 ������
、

������ 和 ��� 系列真空机械

手抓取系统
，

以及点抓取方式的

���系统以及 ���十字头形真空

抓取系统
。

在板材的堆放
、

搬运
、

分发和不同零件的分类过程 中
，

大面积吸取的真空抓取系统是非

常理想的搬运工具
，

例如硬纸板
、

木材
、

金属和塑料的搬运
。

面吸取的真空抓取机械手
������系列真空吸盘式机

械手结构非常紧凑 �图 ��
，

其内

部集成了所有的真空系统元器件
，

包括真空发射器
。

其基本部件包

括两个端盖之间集成了功能元器

件的铝合金型材
、

一个能够快速

更换的密封垫以及集成的插人式

喷射器和控制阀块
。

其铝合金型

材的长度可以变化
，

可根据使用

要求将多个 ������ 的基体连成

一体
。

能够快速更换的密封垫由

专用材料制作
，

在必要时可以很
�

决的进行更换
。

其可变的尺寸调

节装置能够快速的根据不同工件

的尺寸或被吸取物体特殊的表面

进行调节
，

保证吸盘能够安放在

合适的位置
。

集成在内部的真空

发生器和控制阀块可保证系统快

速形成真空 �很短的循环时间
，

动态的上下料和运输�
，

保证了

较高的能源利用率
。

大面积吸取
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的 ������真空吸取系统是 ���

���系统的一种变型系统
。

两者

的主要区别在于产生真空的方式

不同
，

在利用多个真空吸取面吸

取工件时非常有意义
。

它为用户

提供了利用喷射器产生真空和利

用真空泵产生真空的两种选择
。

在设计方面的另一个差异是
�

此

系列的高度尺寸较小
，

重量较轻
�

在某些特定情况下这两个特点能

起到非常重要的作用
。

此外
，

就

应用领域来讲其与 ������系列

完全相同
。

��� 吸盘系统最吸引人的地

方是集成在吸盘中的流量控制阀
。

它能使那些人为设定开启的吸盘

孔马上关闭
，

从而快速形成真空
，

保证强大的吸取力
。
��� 系列大

面积吸取真空机械手也可利用连

锁装置配置成复式结构
。

利用机

械手抓取系统的横梁将几个 ���

吸盘系统连接成适合于被装卸货

物面积的真空吸盘抓取系统
。

根据被吸取工件的要求
，

整

个吸取面也可由一个个小的吸盘

来代替
。

可选的具有专利保护的

“
窗帘方案

”
生成的真空吸取室也

可用于这一系列的产品中
，

完成

过去只能手工操作或者需要耗费

较多资源才能完成的任务
。

吸取较重物体的
���系列真空吸盘

若要搬运的物体是一层层叠

放且重量较大的物体
，

例如房门
、

装饰板
、

锯割好的木料
、

型钢胶

合板或其他有着粗糙表面的运输

物资时
，
��� 系列真空吸盘是非

常理想的选择
。

其
“
����� ����

�

装置具有紧凑的结构
，

能够帮助

装卸机器人快速可靠的装卸货物
。

根据用户的不同要求
，

在 ��� 真

空吸盘系统中可以用真空喷射器
、

真空泵或者抽风机等方式来形成

真空
，

而且可保障高效快速的形

成真空
，

工作循环时间也较短
。

用于分层物资类卸的

真空吸盘机械手
���是一种适于装卸分层堆

放物资的真空吸盘机械手
，

能够

将整齐堆放的一批产品
，

如中间

垫片
、

胶合板
、

箱
、

硬纸板或者

塑料薄膜包装的产品在最短时间

内完成堆放和装卸
。

这种分层物

资装卸用真空吸盘机械手使用起

来非常灵活
，

能够按照工件的形

状调节机械手的抓取位置
，

甚至

能够做到不更换吸盘就可以吸取

不同形状和不同材质的工件
。

由特殊发泡材料制作的吸板

本身可以在
一

��℃ 的低温情况下可

靠地工作
，

并可带有机械的辅助

抓取装置
，

例如胶合板装卸用机

械辅助装置
。

����字头型

真空吸取袭置
���十字头型真空吸取装置

是一种优先适用于机器人上下料

系统的真空吸盘抓取装置 �图��
，

可以方便的在冲压生产线中实现

板材系列产品的上下料和运输 自

动化
，也能完成注塑零件的上下料

，

木材
、

塑料和板材加工的上下料
。

其基于积木式的零部件系统
，

可以

把合适的零部件有机的组装在一

起
，

利用标准化的元器件构建成一

个个特殊难题的解决方案
。

除此以

外
，

还可把不同的抓取技术
，

例如

真空抓取
、

电磁抓取
、

机械抓取

和气动抓取结合使用
，

以便能够

可靠快速的完成形状和结构异常

复杂的零件的抓取和运输
。

十字

头型抓取装置的基本部件是由铝

合金型材
、

钢管和塑料材料的连

接件及紧固件组成的
。

在管件和

型材结构件上安装有真空吸取元

器件 �真空发生器
、

控制阀
、

开

关和监控元器件等�
。

这样
，

就可以构成一套理想

的满足应用要求的抓取系统解决

方案
。

在这里
，

智能化的控制阀

和控制技术能够保证未使用的吸

盘孔关闭
，

同时保障足够强大的

抓取力
。

由于 ���十字头型真空

吸取系统也可以处理玻璃板
、

装

饰性包装物
、

太阳能电池面板和

类似产品
，

因为己经开始考虑如

何在上述应用领域中使用十字头

结构的设计
。
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