
�联轴器�

联轴器在工业图像
处理中的重要作用

乙
在图像处理和光学检验 〔 作中

，

经常要使用尺 寸精度要求很高的零部

其中一个重要零部件就是无间隙的联轴器
。
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同系统之 间总存在着各种

各样的差异
，

但他们都有

两个共同点
，

即运动方式和精密

的运动
。

因此
，

设计者须从结构

形式各异的变型产品中选择一种

无间隙的能够满足相应要求的产

品
。

由于市场上没有完全适于某

种特定使用环境的联轴器
，

因此

要仔细分析各种联轴器的优缺点
，

按优先性和重要性进行选择
。

工业图像处理系统工作时有

两种运动方式
。

在启动 一停止系

统中
，

摄像机运动到一点后
，

摄

取一张照片
，

然后再运动到下一

位置
，

再拍摄一张照片
，

如此循

环往复
。

而突然的启动 一 停止运

动
，

会出现一定的波动
，

因此需

由减振元件消除或减弱产生的波

动
。

运动方式决定位置的鹰确牲
另一种运动方式是连续缓慢

的节拍运动
，

其只对运动的终点

位置有精度要求
。

因此节拍控制

系统应保证在整个运动过程中以

很高的精度工作
。

此时要求联轴

器具有很高的抗扭刚度
。

一般来

讲
，

在这种系统中由运动带来的

振动是无关紧要的
。

选择工业图像处理系统的离

合装置时
，

要慎重考虑位移能力
、

惯性矩
、

额定转速和扭矩功率等因

素
。

选择联轴器时还要注意联轴器

的 �种配置方式
�

同轴配置
、

直角

配置和轴向间隙配置
。

不能满足系

统配置要求的联轴器可能会过早失

效
。

在轴的配置过程中联轴器不合

理的结构形式还会给轴承带来附加

载荷
，

导致轴承提前失效
。

在启动 一 停止系统中
，

建议

用户采用一般的惯性矩较小的联轴

器
，

这样在启动和延迟时
，

可将能

耗和零部件的磨蚀降至最低
。

选择联轴器的另一个标准是
�

尽可能小的振动
，

在热机启动时间

内不会带来机床重量的增加
。

只有

在完全运动到位静止后才能拍摄出

高质量的图像
。

较短的热机启动时

间能够提高机床设备的生产率
。

此前为减少振动对图像采集

系统的影响通常在机床底座中利用

质量较大的重物来吸收或衰减振

动
。

但是这样就提高了机床的采购

价格和运输费用
。

在图像采集系统

的定位机构中加装减振联轴器和减

振弹簧轴承座
，

可以减少机床底座

的质量
，

或不需要减振重物
。

在要求绝对准确的应用场合

中
，

无间隙的联轴器传递是一个非

常重要的先决条件
，

也就是说联轴

器的各零件之间不得存在旋转间

隙
。

而在无间隙联轴器的选择中
，

设计师的可选类型非常多
。

其中包

括柔性联轴器
、

刚性联轴器
、

无间

隙弹性联轴器
、

双十字滑块联轴器
、

摩擦片式联轴器以及波纹管联轴器

等等 �图�
，

而其每种联轴器都有

自己独特的优势
。

合理选择联轴器类型
工业图像处理系统的性能主

要取决于其零部件的性能和质量
。

在这种情况下
，

各零部件的性能

总和要大于整体
。

每一种联轴器

都有其优点和缺点
，

因此没有一

种联轴器能够满足所有使用要求
。

对于每一种具体应用都有一

个联轴器类型是最理想的
，

因此

在系统设计的初期就要选择一种

合理的无间隙联轴器
。

只有这样

才有可能实现最佳的系统性能和

较长的系统使用寿命
。
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