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伺服驱动

高效驱动简化生产流程

科尔摩根推出的 伺服驱动器 ， 达到了机器制造商的预期要求 ， 集成了

便捷的 单轴运动控制器 ， 通过有效的方式用一个设备取代了两个设备 。

文 科尔摩根公司

尔摩根公司推 出 的

伺腿动器是基于

以太 网设计的 ， 采用 了
一

个集成

的单轴运动控制器 。 与驱动器和

分离的方案相 比 ， 此类驱动

器可 以帮助原始设备制造商生产

结构 更紧凑、 效率更高 的机器 。

集成的运动控制器提供了凸轮 、

曲 线和 自 由 形式运动轮廓功 能 。

另外 ， 还有 编程语言和带

调试工具的 内置程序编辑器 ， 简

化了用 户操作 。 因 此 ， 企业可以

更快地完成复杂的制造过程 。

科尔摩根产品经理

说 ：

“

作为 伺服驱动器系列

产 品 ， 达到 了机器

制造商的预期要求 ， 集成 了便捷

的单轴运动控制器 ， 通过有效的

方式用
一

个设备取代了两个设备 。

伺服驱动器为原始设

备制造商提供了强大的工具 ， 帮

助其对机器性能进行差异化设计

满足客户独特需求 ， 避免 因供应

商定制而花费时间和成本 。

”

在驱动器 中 直接集成机器控

制功能 ， 设计工程师在设计时就

省略了某些中小型 减少了

连线 、 部件数量 以及专用面板空

间 。 这样就可 以降低设备成本 ，

减小设备尺寸 。 也同

样适于需采用 多个接 口 的

包括数字 及以太网通信接 口 。

集成的高性能运动控制器可

以帮助用户运行更复杂的动作 ， 提

高单轴应用 的机器效率 。 借助快速

中断例程和条件式
“ ”

语句 ，

可以确保快速执行程序 ， 这对于同

步运动和机器控制具有重要意义 。

这些例程和
“ ”

语句每

被扫描一次 。 因为 编程语

言简单易懂 ，简化了程序流程控制 ，

从而显著缩短了完成项 目 代码所

需时间 ， 所以用户能更快操作和运

行 。 另外 ， 还提供了

源代码锁定功能 ， 帮助用户保护其

机器设计方案和 。

借助 原始设备

制造商可 以充分利用科尔摩根的

工程能力来定制各种产品 ， 以更

快 、 效率更高的方式提供差异化

的机器性能 ， 同 时避免定制解决

方案产生的相关风险 。

解释说 ：

“

为 了使原始

设备制造商轻松地为客户设计更

出 色的机器解决方案 ， 我们通过

科尔摩根 提供 了
一

种 新式 编程环境 。 使用

， 只需通过一个软件

包即可完成所有驱动器设置 、 配

置 、 调节和管理任务 ， 并进行运

动和机器控制编程

在 内还集成

了
一

个程序编辑器 ， 不需使用 额

外的软件包 。 用 户友好的程序编

辑器提供了语法加亮 、 自动完成 、

自 动格式编排和代码 片段功 能 ，

以便更快地开发代码 。 程序编辑

器还带有调试工具 ， 可 以实现单

步 、 断点和跨步程序控制 。

该产 品还提供了一个可选的

扩展 版本 。 此选件总共可 以

实现 个数字输人和 个数字

输出 ， 无需远程 减少了连线

要求和成本 。 可选扩展 型产

品带有 存储器卡 ， 用 户无需

使用 个人 电脑 即可传输程序 ， 简

化了驱动器的维护和复制操作 。

伺服驱动器为客

户提供 了可编程的扩展能力 ， 用

户可借助公共接 口 满足所有应 用

需求 。 其可与标准的科尔摩根伺

服 电动机 、 直接驱动 电动机和线

性定位器实现真正的 即插即用 操

作 ， 进而快速实现优化的高性能

系统 。 其基本硬件提供多种 以太

网 连接选 件 ， 并支持多 种 协议

不需要使用单独的选件卡 。

现代制造 顶 丨 驵动


