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动化装置以及专门用于工业

自动化的技术方案 ， 采用该公司研 感器 ， 无需其他辅
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实时进行图像处理
是未来用于机器设备制造的具有转换记录功能的传感部件之

一

， 它揭开了图像处理的新途径 。 采用

传感部件 ， 可将机器设备的所有部件通过转换媒介形成网络 ， 并进行图像处埋 。 这样 ， 阌像处理装置便

能够简便快速地一体化融人整个机器设备中 。

文

—

体化 网 络 中 ， 由于 自 动

化的运行需要通过各种 不

同 的 交互 界 面 ， 因 而便产 生 了

兼容性 和 处理速度 的 衰 减 。 现

在 ， 采用 传感部件可

使这
一

问题成为历史 。 除此之外 ，

传感部件还有其他优点 ，

即 可在短时 间 内 传输大量数据 。

自 动化机器设备生产速度越快 ，

产生 的 图像数据也就越来越多 。

这样 ， 传感部件不仅要

能够跟上机器设备的 自动化速度 ，

而且必须实时追踪 自 动化运行所

产生的生产数据 。 这里有
一个关

键词是 ： 可追踪 。 因为

传感部件可高速运行 ， 所以能够

满足 自动化生产对实时控制处理

的要求 。 例如 ， 适合运

用于半导体工业 。 在半导体生产

中 ，
工件质量小且加工极其快速

加工工具运行需精准定位 。 此外

适用于 和 机

器人领域 ， 因为在此领域 ， 拣选

与放置过程必须很快完成 。

公面生产的 视

觉传感器是专 门 针对应用 于快速

拣选与放置而研发的 （ 图 。 作

为新型视觉传感器 ， 传感器

有
一

个 接 口 。 该视觉传

感器的所有功能 ， 如坐标变换或

算法搜索功能支持机器
一

体

化 、 图像快速处理和传感器的通

信 。 视觉传感器运行周期时间短

这不仅有利于提高 自 动化生产效

率 ， 而且有利于提高产品质量 。

传感器布线少因而成本较低

用 户购置 视觉传感器

系统 ， 既可选购单色芯片 ， 也可

选购彩色 芯片 ， 清晰度为

像 素 。 与 系 列
一

样

该视觉传感器系统采用 实时颜色

现代制造 新自动
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处理装置来变换颜色进行工作 ，

共可变换 万种颜色 。 为了变

换图像大小 ， 视觉传感器系

统设置了一个 线圈 。 传

感器与高清晰度且失真小的

物镜相连 ， 生成清晰的图像 。

通过
一

个选通脉冲控制仪 ， 可直

接通过 视觉传感器系统控

制适当 的照 明 ， 不需要 另设置照

明所需 的 外部 电源装置 。 这样

便能够节省费用 ， 减少整个设备

的 占位 ， 将布线的费用 降至最低 ；

同 时 ， 也可使传感器和照片相互

调整得符合最佳匹配的要求 ， 从

而生产像水晶那样清晰的图像 。

传感器可简捷地一体化

设置在机器设备中

视觉传感器是唯
一

具

有高速搜索功能的传感器 。 以边

缘为基础的计算机制 同步计算着

轴坐标数据 ， 移动位置以及

最多 个镜头的相关数据 。 下
一

步 ， 将数据输送到控制装置 ， 并

在此等待 视觉传感器的第

二个功能进行进
一步的处理 。 而

图像加工处理装置的坐标系统通
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常在大多数情况下与机器人和线

性系统的坐标数据不匹配 。 为此 ，

在这些信息提供给机器人之前必

须传输坐标数据 。

结构 紧凑的 视觉传感

器对数据进行综合计算 ， 这样 ，

可使该传感器简捷地
一

体化设置

在机器设备 中 ， 可 以省去控制装

置通常必须进行耗时的程序化这

一过程 。 采用 传感器里的基准 目

标校准程序 ， 视觉传感器可

相互调整平衡机器人和传感器的

坐标系统 。 为此 ， 视觉传

感器视野内的基准 目标得以定位 ，

且 目 标坐标存储在传感器里 。 接

着 ， 机器人的工作范围 的基准 目

标起动并定位 。 由 此产生的坐标

数据 同样也传输到 视觉传

感器 中 ， 在此进行加工处理 ， 之

后将所有 的定位数据在机器人坐

标系统中进行分发 。

视觉传感器的第二个功

能特点是 ， 跟踪输送带上的 目标 。

对于大多数 视觉传感器来

说 ， 跟踪 目标是
一个典型问题 。 因

为这类传感器缺少旋转式传感器

人 口和计算 目 标偏移的软件功能

机器控制装置或是机器人只能先

储存 、 然后再进行计算 ， 这样便

会产生附加程序化费用 。 而

图 公司研发的 视觉传感

器是首批使用 传感部件接 口

的具有高速搜索功能的传感器中的
一种

现代制造 新目甜

目 标 和 的

坐 标 数 据 被 发 送

到控制装置

只 有 目 标 的 坐

标 数 据被 发 送 到

控制装置 ， 多次在

象 限 出 现 的 目 标

被忽略不计

图 视觉传感器可预先选择 目标 ，
这样便减少了控制处理过程中的工作量 ，

并简化了机器设备自动化运行中的程序化

视觉传感器在输送带上便将旋转

传感器的定位数据与 目 标的 图像

加工处理坐标结合在
一起 ， 这样 ，

视觉传感器在跟踪图像时同

时也监控 目 标 ， 且不将其坐标进

一步传送给联接的控制 装置 ， 而

只是继续传输新出现 目标的坐标 。

视觉传感器可预先选择 目

标 ， 这样便臧少了控制处理过程中

的工作量 ， 并简化了机器设备 自动

化运行中的程序化 （ 图 。

视觉传感器的另
一

个优

点是 ， 其灵活的数据输 出记录件

可直接与 自 动化系统的各控制装

置相连。 借助于该功能 ， 使用者可

按照控制装置的给定值来定义数据

信息的形式 ， 且不需要追加投人便

可读入和处理控制装置的 传

感器的信息 。 这样 ， 视觉传

感器便可与不带有 传感

部件的控制装置相连通 ， 这样便多

出
一

个 接 口 。 有了该接

口 ， 借助于 软件或使用触摸搜

索控制台 、

一个带有一体化触摸屏

的小型且可分开的监控器来实现传

感器的程序化 ， 即可实现数据交

换或传感器的参数化 。 由于通过

传感部件的 目标认定和

数据发布速度极快 ， 因此此种条件

下适合使用 视觉传感器 ， 该

传感器里必须有
一个 或

机器人拍摄 目标的图像并进行 目标

定位 。 在此 ， 目标不是在 个输送

带上输送 ， 就是在
一

个容器里定

位 。 视觉传感器也适用于高

速度运行的实现拣选和放置的线性

系统 。

传感部件普遍

适用于工业自动化领域

目 前 ， 公司提供的产

品包括带有相互匹配部件的用 于

普遍性 自 动化的 传感

部件的技术方案 。 该公司研发的

产品涵盖 系统
——控制器和

作为 的 传感部件

主导装置的动态控制器 ， 变频器

伺 服器 以及 视觉传感器 。

为 了将研发的产品与 图像处理结

合起来 ， 公司研发了带有

传感部件的 综合

图像处理装置。


