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风力发电装置的转酬量

装置 ： 安全编码器具有集

成化自行麵能 ’ 因此

从安全輪 结构角度

来说 控制 个轴不需要

编码器

风能设备安全编码器

为了保障 自运行 ， 风力发电装置的安全防护技术方案要求设置
一个结构冗余的电子安全装置 。

公司研制的正弦 余弦安全编码器具有安全防护功能 ， 符合 更确 切的说是能够满足 安全等级的所有安全

防护要求 。 这样 ， 在风力发电机设揞结构中便不必采用冗余电子装置 。

文

使风力发 电装置能够符合机 和安全可靠性提出的要求 ， 德国劳 运行 。 在上述情况下 ， 风力发电装

器设备规范的要求 ， 出现了 氏船级社 对规程作出了相应 置会出现过早的磨损 ， 甚至导致风

一个这样的 问题 ， 即风力 发 电装 认证。 从经济的角度出发 ， 为了减 力 发 电装置的机械部件和 电子部

置使用 的编码器是否必须具备相 少昂贵的停机时间和维修费用 ， 风 件出现故障 。 为了避免出现这种情

应层面的安全防护功能 ？ 如果使 力发电装置总是装有带有冗余 自动 况 ， 必须保证能够及时识别此类危

用 冗余电子装置来解决这个问题 ， 化技术装置的各类安全防护系统 。 险的运行状况 ， 并在出现此类状况

出 发点是 ， 采用安全编码器可 以 为 了能够确保风力 发 电装置 时对风力发电装置加以控制 ， 以避

达到节省成本和简化设备结构的 的运行 ， 风力发电装置必须能够从 免危及到风力发电装置、 周围环境

目 的 。 如果风力发电装置 （ 其设置地点的风中获取能量 。 因为 以及人员 。

并非无条件的典型的机器设备指 风通常变化很大 ， 所以对风力发电

令 （ 所针对的机器设备应 装置的全 自动化调整的要求很高 。 编码器监控风力发电装置

用形式 ， 可将其定义为功能性机器 为此必须保证不偏离规定的风力 的各个 牛

设备 ， 那么风力发电装置便不再适 发电装置的运行范围 ， 即使在阵风 有效转数及功率调节是

用于机器设备指令规范的机器设 与狂风的情况下 ， 或是由于来 自 电 系统的重点 。 其中 ， 也包

备范畴 ， 而由此风力发电装置必须 网 的影响产生 了风力发 电装置的 括要监测转体 （转速监测 ） 的转数

达到功能性安全的规定值 。 部件不允许的负荷的情况下 ， 也必 及功率输出 （如下页图 ） 。 装有叶

此外 ， 鉴于安全系统对于冗余 须能够确保风力发 电装置的正常 片调节装置 （用 以产生俯仰力矩的
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装置 ） 的风力发电装置是通过调整
，

公 一

个安全传感器可实现对两个相

叶片醜度来实现调节的 ， 这样来 位移动为
°

的编码器轨道 、 供
等级 的 所有安全

调节供给风力 发 电装置转体的风 防护要求的分中心
：

电 电压 、 温度 、 控制装置以

量 。 带有先进的荷载控制器的装置 安全技术方案
！ 及分度数据总体验证等进行监控 。

是转体监控装置的一个组成部分 。 为了对风力发电装置的运行速

采用带有荷载控制器的装置 ， 可实 全 器两部分组 度和停机状态进行完整监控 ， 安全

现风力 发 电装置的各个叶片与处 心 “ 编码器须连接
一个模块化分析评价

于各种不 同位置时转体所承受的 单元 ， 这样安全编码器便具备这样

占绝对优势的风速进行精准而快 发电装置转 的转 的功能 ， 即可通过 个 （或者 个 ）

速的匹配 。 此外 ， 风力发电装置还 数和功— 电子装置 ， 但 目 前这些具有革新意 安全电子信息输出端提供风力发电

设置有
一

个处在最佳风向的高架 义的安全技术方案还没有从应用 装置处于
“

安全停机状态
”

或是
“

运

装置 ， 该装置被称作方位控制装置 的角度被写人相关的规定中 。 行速度安全状态
”

方面的信息 。 与

也称作仰角控制装置 ， 而用于控 此同时 ， 还能够对风力发电装置的

制这些装置的有关定位和转动风 编 马器具有获得有关 旋转方向进行可靠监控 。 如果风力

速方面的各种信息主要 由 编码器 认证的安全 生功育 发电装置正常工作的这些条件有
一

来提供。 当然 ， 其他类型的编码器 在 公司的安全 条受阻而不复存在 ， 如运行速度超

也可用来提供这类信息 。 技术方案中 ， 涉及到用于机器设备 出 了许可范围 ， 该安全编码器便立

为了能够满足高安全性的要 和 自 动化系统的模块化速度监控 即发挥功能使系统采取相应措施 。

求 ， 风力 发 电装置的生产厂家研 装置和停机监控装置 。 其基本构造 此外 ， 对风力发电装置的加速和制

发各种 不 同 的 编码器技术方案 。 是
一

台正弦 余弦安全编码器和
一

动过程也可实现集成化监控 ， 其他

在这方面 ， 风力发 电装置发 电机 个结构紧凑的带有安全控制和转 安全功能可实现参数化 。

和控制技术提供商提供各种各样 体转数监控模块的检测单元 。 若干

的产品以及持续不断的具有革新 分 中心速度监控装置便能够使风 风力发电装置最多可实现

意义的技术 。 力发电装置符合 以及 安 轴安全自动控制

目 前风力 发 电装置的技术水 全等级的所有安全防护要求 。 风力 发 电装置的基本结构拥

平状况是 ， 风力发 电装置各种部 安全编码器的特点是它具有 有一个安全控制分析评价单元和

件 的数量大 ， 有设置编码器 的 ，

一个用于进行信号调整并 同时对 一个用 来连接两个安全编码器的

也有 采 用 冗余 电子 装 置 的 。 从 集成化 自 我诊断功能负责的专用 转数分析评价单元模块 。 这样 ，

公司产品细 目 表中 ， 计算机系统 （ 。 有了该专用 便 已实现了两轴监控 ， 轴 （或

可以看 不同 的具有革新意义的 计算机系统 ，便具备了这样的基础 ， 轴 ） 信息输人端可进一步连接其

风力发連装置安全技术方案 ， 这些 即在安全功能件的结构方面 ， 在
一 他补充的标准外围设备或安全外

安全技术方案 已在普通机械设备 个轴上只须设置
一个安全编码器 ， 围设备 。 通过 个 自 由组态的信

中普遍加以运用 ， 并已取代了冗余 无需设置第二个安全编码器 。 使用 息输 出 端 ， 将风力发 电装置运行

的安全状况进
一

步传递给上级控

制装置 。 借助于集成化 接 口 ，

济性 本
啊形成

—

个与 或风力发

公 司研 发 的安全编码器及其监控单 元是使 用 经济且成本效益好的风 电装置的现场总线系统网 间程序

力 发 电装置运行速度和停机监控装置 ， 且符合 和 安 全等级的所有安 全防护要 连接 网 络 。 为 了进一步扩展多轴

求 。 仅是省去 了 冗 余的 自 动化技术装 置便为风 力 发 电装置 ， 提供 了 在使 用 分 中 心运行 监控 ， 使用 相应数量的转数监控

‘ 速度监控装置 时探讨如何 简 化设备结构和如何降低成本的足够 余地 。 模块的监控单元便可简单方便的

位于 的服 务 中心主任 说 ：

“

使 用我们 公 司 的风 加 以实现 ， 由 此便可实现最多为

力 发 电装置 编码 器 的技术 ， 为 用 户提供符合海上或近 海处 高要求使 用 条件 轴监控的分中心风力发 电装置

的 相应 的风 力 发 电装置编码 器 ， 对我们 来说绝对不存在挑战 。

”

安全监控技术方案 。
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