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控制

结构严密的冗余控制装置
利用率高

现在 ， 使用结构严密的冗余控制装置可以实施以 为基础的 自动化技术方案 ， 例如 技术方案 。 为

了从结构的角度避免机器设备运行时意外停机 ， 定义采用的方法是 ， 在机器设备临界运行过程可采用 技术方

案 ， 而在此需采用结构严密的冗余控制装置 。

文

自 动化技术中 ， 人们越来越 系统环境内工作的 组件相连接 。 的 自 动化信息交换 。 在

常用 以 为基础的 自 在此 ， 要大量应用 网络功能件 ， 这 这样的背景条件下 ， 自动化系统可

动化技术方案 ， 如 技术方 样 ， 除了实现传统的现场总线技术 利用 网络基础设施环境 ， 也就是现

案 ， 以使 自动化控制器与现场总线 件 的连接外 ， 还要实现 网 络 （ 如 场总线技术支持 国际信息

、

二 余的 自动化基础设施环境很多

■ ■ 丨 工厂 、 智能楼宇和过程处理自动技

术方案中应用 ’ 瞧麵的要求
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传输协议 。 年年底 ， 在鮮細 内安細

技术方案的 中转点已达 万 。 这些糊率高的

工业网络的雜结构體严航余 ， 維的 技术

方案的中转絲今趟将猶增 。

四个层面随独立肥抓雜 辦

结构严密的冗余 自动化装置以及
一个设置严密冗余

的工业网络 自动化基础设施环境很多是在工厂 、 智能楼

宇和过程处理 自动技术方案 中应用 ， 目 的是为 了满足 自

动化装翻高利用率 如果达不翻足高麵率

的要求 ， 有可能会出现 自 动化装置的停机时间 ， 从而导
” ，… 一一

一

，
内建 晴 处理器

致产生很高的额外投人 ， 或是要使 自动化装置重新蹄
應前端面板 ， 可直接外接 或

必须付出高 昂成本 。 如果 台 自动化装置出纖障 ， 也 扩充卡

有可能导纖狐嫩雖賴 ， 这种歸 ■
…

丨「
二 ■

发于随、 电厂或给排水行业的应用 中 。 至 的电源

通常 ， 在应用 中人们使用控制装置来驱动和控制具
、 两个 局速以太网络

有前瞻性的 自 动化系统 。 所有 自 动处理层面的要求均是 个
”

可编程逻辑控制器

通过输入模块读人传感器的数据 ， 并通过输出模块控制

如若干电动机或轴等行动件 ， 过程处理数据将 由此进行

务器加 以存储 。 通过处理数据 ， 处理过程实现 图像化 ， 支持第三代刚哪町

工作人 员据此来控制操作 自 动化设备 。 如果控制装置的

结构不是严密冗余的结构 ’ 则设备不可能使用 自动化基
：

可选‘色机箱

础设施环境条件 。 此外 ， 也会出现 自 动化系统不确定的

状态及不可控的处理过程 。 包括墙上安装套件

除了控制装置必须采用严密冗余结构形式 ，
工业网

工业网络与现场系统环境的连接 中断 ， 或是导致 自动化

系统的各个具体部件之间 出现连接故障 。 工业网络可通

过采用敷设双线缆或是环形拓扑技术来实现严密冗余的

结构形式 。 而采用敷设双线缆方式会导致产生特别高
电 自动调度和

附加费用 ，眺 ， 大錄用户舰細环飾碰术拭 。
电力恢复

在—严密冗余结构形式的系统中 可以賴 个相互
；

■
独立的严密冗余结构层面 ， 采用这样的结构 ， 自 动化系 可选黑色机箱

统的整个处纖程从设置上便能够确保高糊率 （ 图 。

‘

包括墙上安装套件

如果一个 自动化系统的部件 ’ 如控制装置出现了故

障 ， 整个 自动化系统必须能够继续操作 。

橾作装置必须掌握 处理过程

在此 ， 操作装置必须掌握 自动化系统中的哪些

正在进行处舰程 ， 继而当故障时在 之 内换接 图像

处理装置 。 这样 ， 用 户的操作人员就能够在任何时候手

动干预处理过程 。 结构严密的冗余系统需要 台 以上的
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的 高敝 賴足 用 户 使用

的要求 ， 必须实现能够识别换接

图像处理装置的智 能化 ， 该换接 ，
装置布置在光电导体 服务 □ ；

—

器 内 。 服务器与结构严密的
丨

■ ；

“

濟
“

矽

冗余控制 装置直接触接 ， 并立刻
認 一

通过 个换接装置发 出 信息 。 在 周‘圓 ■
这种情况下 ， 通向控制装置的界面

」一 明

与处在信号运行 中 的 服务器

没有区别 。

这样 ’ 在控制器层面便有 了一

个平衡应用程序的重要功能 。 出 自

这样的平衡应用程序的 目 的 ， 两个
图 该 控制装置具有高利用率功能

通过一个附加的独立的功能强

的界面相互交换信息 。 在最佳情况

下 ， 交互在分布设置的控制装置之 来传递信息 。 如果过程控制的总存 的故障 。

间的部分大间隔的基础上实现光波 储器停止工作 ， 剩下的控制器便用 公司研制的严

导体连接 ， 通过这些功能强的界面 相 同的数据来准确地进行处理。 此 密冗余结构形式的 在使 用 中

来确保两个 始终截获相 同 的 外 ， 通过这样的连接 ， 自动化系统 的优势是 ， 两个控制装置中的
一

个

过程图像和 内部数据 。 为此 ， 过程 的操作人员还能够识别合作控制器 是附加设置 的 ， 这样可保持独立

控制的总存储器按照每个任务控制 （ 图 所 出 现的 问题或停止工作 的界面 ： 通过这样的交互可驱动

的信息传输 。 如果 因故障

这一同步连接中断的话 ， 控制装置

也不会致使其转接 ， 现有界面宽带
——

用于后续的同步连接使用 。

■

；

冗余协议支持 内

网络再组态
一

迄今为止 已有无数的网络严密

结构冗余协议实现 了标准化 ， 但

是 ， 这些实现了标准化协议中的很

竺 ■
“

■

“

斜办议还是无法达到一个高利用率

的 自 动化系统信息转换时间 的要
—

求 。 为了满足 自动化系统工作的一

系藤架条件 ， 过去 ， 无数生产厂

—

‘

家已经开发出单纯的以 为

— 細酬际网络冗余结构协议 ， 这

些 国 家的 支持 网 络严密冗余结构

协议的 自动化系统能够遵守直至达

■…土二―
结构 到低于毫秒范 围 的 彳目息转换时间 。

幸 請圏驗■■ 在 详细说 明 中对媒体 冗
；

； ； ： ； ； ； ； ： ： ； ； ； ； ； ： ： ； ： ； ； ；
： ： ： ； ； ： ； ； ； ； ； ： ；

： ；
： ； ： ； ： ； ；

；
： ； ： ： ； ； ； ； ； ； ； ； ： ：

；沒市 杀轨

有不同的系统 余协议

…

层面 便写明 ’ 是
一个可

现代制造 節目甜 丨匕



技术前沿

供使用的标准化协议 ， 该标准化协 白动化系统在 故障时通 存在 。 在现行的 详细说明

议支持对 内 的 网络进行再 过 进令〒 空 的 章节支持 中表述了这个机

组态 。 此外 ， 集成 了很 多工 具有 功能的控制装置 制 ， 该机制 由此已经成了

业网络和 传输件 ， 这样 ，
工业 通过一个 应用关系 ） 的结构 ， 标准的

一部分 。

网络和 传输件至少包括两个网 能够往
一

个 传输件截 迄今 ， 人们在市场上只有购得

络连接 ， 可以与给定的环式结构相 取信息 。 之后 ， 通过 的结构 ， 有专利权的在 基础上的严

捆扎 。 具有 功能的控制装置交换 密冗余结构的 自 动化系统 。 通常 ，

在各种 国 际 网 络冗余结构协 传输件信息 以及诊断数据和参 在所有现代化的机器设备 中均具

议给出的关于数据的发行物 中 ， 表 数数据 。 如果涉及到
一个严密冗余 备现成的 网络基础设施环境条件 ，

述 了 使 用 如故 障恢复时间 （ 结构的控制器 ， 传输件 该 网 络基础设施环境条件可作为

、 链路丢失恢复时 必须提供这样的可能性 ： 对两个不 现场设备线缆使用 。 通过这种方

间 （ 、 重 同的 控制器同时起动 式 ， 可使用 户 的设备布线费用 降

组态时间 （ 和 。 进行过程 至最低 ， 并能够节省现代化的机

和故障转移时间 （ 控制的控制装置在 连 器设备的成本 。 通过 控制

等不同的时间技术 。 这样 ， 要直接 接上发送信息 。 如果由于 出现 装置技术标准 ， 具有 功能

比较给出 的数值特别 困难 ， 因为这 故障 ， 则通过 毫无冲 的 传输件的生产厂家可将其研

些数值 中的
一部分不是以相 同的测 击地进行控制 ， 原 因是此时 发 的装置集成到一个具有高应用

量标准为基础的 。 所要求的信息交换连接 已经 功能的系统中 。

￥￥￥￥￥ ■

、 胡默尔连接器系统 （ 上海 ） 有限公司

市场猶部 ： 上海市纖北路 号中 区广场 室 （

电话 ： 传真 ：
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