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电动机

科尔摩根使驱动更便捷

和 是 公司为提高工业生产灵活性推出的两款新型机械臂 。 现在工作区域面临的问

题是传统机器人太大 、 太昂贵且噪声过大 。 由于 和 重量轻 ， 所以可用于任何有需要的地方 。 六关节机器

人的功率密度很大一部分来 自 于科尔摩根公司特咮改装的 直驱电动机 。 其能将电动机直接嵌人关节运动轴屮 ，

无需增加底座 。

文 丨 德国拉根廷市科尔摩根公司大客户经理

和 是 件的使用数量 ， 如球轴承 、 联轴器 图 电动机通过空间优化方

公司特意为中小型企 或轴 ， 从而减少了整个系細重量 ，

较大的自

由度
，
因为它拥有可

业开发的机械臂型号 。 这两款机械 并缩小了尺寸 （ 图 。 此外 ， 由于 变的模±央化设计

臂可处理 的有效载荷 ， 拥有高功率密度 ， 科尔摩根电动机

但其 自 身重量仅为 和 。 增加 了 和 平 台 的起重

轻型的重量使得它能方便移动 ， 无 能力 。

需复杂的子组件 。 这些多功能机器 电动机系列为优化扭矩 、 ■ 墨 爿

人在操作时侧觀活 ， 雜鮮 最小化齿翻碰力颠供了紐

其用 户友好型软件 。 这 多功纖 的 电磁设化 这些优势还能够通过

可通过用户友好型软件为丹麦公闻 大 的工作转速范 围得 以体现 。 电

提供支持 。 正因如此 ’ 六轴轻型机

器 人可在任何时候从事新 的任务
■

动机定子中拥有龍充密細輔

图 ， 而且无需专业的机器人知 技术可增大扭矩 ， 同时可以保持更

识也可进行编程 。 低的热损耗 。 电动机转子 中使用 的

是高强度的稀土磁铁 ， 可 以产生

模块化设计 的连续扭矩 ， 峰

净重和承载力的特殊比率是先 值扭矩为 。

“

这

删轻质结构带来的结果 ， 它不含 ■ 些高品质电动机正是我们选择科尔

任何冗余组件 。 采用该驱动技术后 ， 摩根公司的重要原 因 。

”

这种极简策略意味着可将科尔雜 公贿术业务经理

的无框组件 机纖賊 节 解释道。

轴 中 。 这样 ， 机器人可起到 电动机 ■ 鉴于 电动机可以嵌人机

底座的功能 ， 同时减舰可用作转 器人底座中 ， 并且能够直接驱动负

子的主轴承 。 整体来看 ， 载 ， 因 此该机器人可 以进行高精

公司所使用的组件通常拥有
】 用于加工和生产设施中的六轴机器人可通过编程轻松

度的水平运动和 力度控制 （ 图 。

多功能 ， 并最终大大减少了机械部 完成重复性任务 有针对性的力度控制在这两款机器
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图 和 采用科尔摩根 电动机设计 ， 可直接集成 图 与工作人员密切合作 ： 专为生产中协同工作设计的丹麦机

于轴关节中 ， 无需底座 器人

人中至关重要 ， 因为机器人需要不 少密切相关 。 效率越高 ， 生成的热
“

无论何时 ， 无论多少 ， 只要

断完整地移动各种高易 变性的工 量就越少 。 这意味着电动机越凉爽 ， 我们有需要 ， 基本上都能订到想要

件 。 在操作过程中 ， 它们能识别处 在低于其最大额定值下操作时其使 的 电动机产品 。

”

强调说 。

理对象的性质 ， 如大小和柔性 ， 并 用 寿命更长 。 改进后的温度特性还 这一点尤为重要 ， 因 为

相 应地调节所施加 的 力 。 该力度 可防止整个结构升温 。

“

公司正在快速发展 。 因此 ，

需大于 才能操作 。 由于拥有 公司以前使用 的 电动机在连 其需要
一

个适合的驱动技术合作伙

的精度和 的精确性 ， 所 续运行时容易发热 。 由于损耗更低 ， 伴 。 在这方面 ， 科尔摩根公司通过

以工作人员能够对所需要的力度和 科尔摩根的 电动机可保持凉 其交货可靠性给丹麦机器人专家留

所期望的位置进行编程 ， 并能作用 爽 。 因此 ， 机器人可以在不降 下了深刻 印象 ， 并因此在捷克布尔

于机器人的每个关节 。 容的情况下持续运行 。

”

诺市建立了一个 的专用生产线 。

指 出 ， 尤其是针对拥有较长操作周

操作时无噪声且能效高 期和相对高负荷的测试程序 。 带来更舒适的合作方式

该机器人的另一个优势是运行 系列 电动机产品是科尔 最终 ， 同步伺服电动机安静的

时噪声低 ， 还很节能 。 从总拥有成 摩根提供的创新型直驱无框 电动机 操作和高品质的控制确保了机器人

本来看 ， 节能减耗可直接提高机器 技术的典型代表 。 该无框 电动机套 也可用于处理应用之外的场合 。 到

人的整体效率 ， 从而增强其技术竞 件能够为机械和设备工程提供广泛 目前为止 ， 的重

争力 。 高能效还与 电动机损耗的减 的解决方案 ， 用于创建极具灵活性 、 点仍是将机器人作为执行简单任务

功率密度高且动力和耐 的工具 。

用 性大 的应 用 。

“

因此 ， 我们不与处理更复杂

〒 除 能 术 任务 器入制 商 ； 竞争 。 相

一 ： 优势外 ， 还 囊括 了 反 ， 我们更希望为辛苦而单调的手

个框架设计以及许多 工劳动节省人力 。

”

强

先设计的交货周期短的 调说 （ 图 。 虽 然 已 由 丹麦欧登

标細件 。 塞輔公司开訂不含不可控的

▼ 震飾振动的轻质结构 ， 但是 ， 也

有新 的应 用 可 能性 ， 如焊接 和粘

接 。

“

我们可以扩张我们 的业务渠

■ 道 。

”

说 。 这
一

发展还

源于其拥有复杂的安全技术 ， 这使

得細賴柳観人 至可以在

没有额外屏蔽 的情况下使用 （ 图
图 机器人致力于为辛

、 ， ，

苦耐輸手工劳肺省
力工作人胃和设备 开 了

人力 安全賴的合作方式 。
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