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机械手

中的机械手自动化新技术
展会中展出的众多机械手 自 动化新技术让我们对该领域当前最新的技术进展有了很充分的了解 ： 直角 坐

标机械手正变得更轻 ， 更快 ， 同时具有更大的有效荷重能力和抗振动性 ； 轴关节式机械手正变得更容易编程……

文

直角坐标机械手新技术 机动模板上而不是定模板上 。 它的 与三板模具一起使用 的

在 展 会 中 ， 轴反冲或脱模臂是
一

个在末端带 横走 式双臂伺服机械手也是此次

公荀向公众展出 了 款机 有 轴垂直臂的滑动框架 ， 因此它 公司参展的新产品 ， 专为去

械手新产品 ： 伺服拾取器 ； 与成型 可以伸入模具内部 ， 从而避免了与 除浇道 内 的残料而设计 ， 具有

机控制器相集成的全伺服 轴机械 定模板上垂直注射装置的碰触 ， 这 种型号 ， 适用于锁模力为

手 （ 最多可有 轴 ） 以及微型 种配置可以不受限制地垂直进人模 的注塑机 。 它的结构包括
一

个 轴

轴气动侧人式机械手 ， 它现场演示 具 ， 与侧人式机械手相 比 ， 其成本 主臂 、

一个
°

的气动腕 以及

了在一台锁模力为 的注塑机上 更低 、 更灵活且更容易 使用 。 此
一个两轴伺服臂 。 配备的伺服驱

取出液体硅橡胶 （ 部件 。 外 ， 该新型多次注射机械手还避免 动使得该新型机械手的双臂能够

恩格尔公司在展会中展出 了其 了对齿条和齿轮旋开 闭合模具的 同时运动 。

最大型号的机械手 和新 干扰 。 公司展出 了两

型 控制面板 。 款新的小型
“

摇摆 轴
”

机型 ：

克 劳 斯 玛 菲 公 司 展 出 了 其 伺服浇道残料拔出器和

新 型 悬挂 式 控 制 板 ， 带 有 机械手 。 此外 ， 还展

几个新的 用 于机械手编程的软件
日 ‘

出 了其全新 高速系列全祠

模块。 图 机械手是 ■
；

服机械手 （提供两个臂型号 ） ， 适

法 国 公司展 出 了 多
巴
？
菲尔 司首款

篛 ■ 丨

丨 用于锁模力为 的注塑机 ；

元全重新设计的 ■ 丨

：

台 机械手 。 其 中 参展的全新多 次 帛 以及可在注塑机两侧取 出 部件 的

注射机械手专为多组分成型应用 全伺服机械手 。

设计 ， 有效地解决了成型过程中垂 職于原有的 系列机械手 ，

直的二次注射装置对标准梁机械 公司此次展出的新型直角

手的动作产好細 。 该賴 賴全観観手在浦不变的情

多次注射机械手为龙门式伺服机械 况下 ， 部件使用量减少了 ， 垂

手 ， 有两种赚 ， 适用于锁模力 臂的刚性也更强 ， 且可在更快的

达 的注塑机 。 不 同于标准 的 繊下处理更高的有效荷重 。 它适

直角坐标机械手 ， 它被安装在注塑 合锁模力为 的注塑机 。
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此 夕 卜 ， 公司还展出 了 种 非常特殊的

新難成本钟冶金 系 列机 布置方 式 ， 即

械手 。 它适用于醒力为 在 根 横 ％

的小型注塑机 ， 可提供两种规格 ， 上 悬 挂 自

采用全伺服 电动机 ， 并配备有空气 库 卡 公 司 的

和真空回路 。 轴 机械

在 展会 中展 出 的新型 手 （ 具有 ■
机械手是威猛 巴顿菲尔 的有效荷重能

， ￡

图 公司的 仿真软件使 轴关节式机械手的编程更容易

公司首款完全重新设计的 力 ） 。 这种布置

系列直角坐标机械手 。 新设计包括 ： 方式在扩大机械手工作范围的 同时 展 会 中 推 出 了 多 个 臂 前 端 治 具

用于 轴的新驱动器 ； 更少的电缆 ； 还提高了取出速度 （ 比直立式 轴 （ 零部件 ， 包括 ： 迷你型

刚性增加 的垂直臂 ； 更安静的 机械手快 。 夹具 ， 它带有能感知部件存在的感

运转 ； 更紧凑的控制柜 ； 以及在使 公司展出 了其 年新 应式传感器 ， 夹持力为 带

用 伺服轴时缩短 的开模行 推 出 的 视觉三维 （ 有传感器的弹簧加载迷你型行程装

程 。 接下来有可能升级到新系列的 仿真软件 ， 它可使 轴关节式机械 置 ， 塑料行程减速器 ； 双向可变角

是 和 机型 。 此外 ， 威 手的编程更容易 。 该软件在
一半屏 行程装置 ； 带有可 士

°

调整旋

猛 巴顿菲尔公司还展出 了其 幕上提供触摸屏编程 ， 而另
一半屏 转的真空吸盘的长角夹具 ， 与气动

模内贴标 （ 经济型系统 。 幕则 用 来模拟 自动化单元的动作 。 行程装置相结合的机械手压板 ； 以

日 本 公司 则展 出 了用 单元的视图可被用户旋转 。 及一个料道螺母 ， 它允许在不从型

于取代其 高速系列机械手的 公司则展 材上拿掉端盖的情况下嵌入
一个新

全新伺服机械手 产品线 。 新 出 了两款新的 轴机械手产品 。

一

元件 。

机型采 用 碳纤维结构 ， 重量 减轻 款为较大型号的 机械手 公司展 出 了其采用 新型

了 速度提高 了 ， 同 时 （架装式 ） ， 最大工作距离为 聚氨酯材料制成的机械手

具有与 高速 系 列 相 同 的 处 并具有 的有效荷重能力 。 另 真空吸盘 ， 它具有两层结构——结

理有效荷重 的 能力 ， 可提供带有
一

款为 机械手 ， 适用 实的本体和柔软的密封唇 ， 可为强

高端 控制器或更经济的 于增强复合材料的 自动化加工 ， 最 大的夹持力提供最佳的密封 。 同时 ，

紧凑控制器两种配置 。 大工作距离较长 ， 可修剪几米长的 该新型机械手真空吸盘还具有耐

部件 。 磨 、 耐油 、 耐臭氧且使用 寿命长的

联臂式机械手新技术 优点 。

在 展会 中 ， 阿博格公 新的零 件产品 公司展出 了多

茼展 出 了
一款新 系统 ， 它 采 用

一 公 司 在 种新的末端效应器产品 。 如用于联

臂式机械手的
“

混合型
”

末端

效应器 ， 可用来处理大型笨重的部

件 。 此外 ， 公司还

胃樹共 難 ‘烧棘

作的订制的 零部件 。

§ 图 在 阿博格公

，

— 针对更小 的 尺寸 范 围 ，

台 库 卡 公 司 的 公司则展 出 了其

系 列 的 多 种 新 增 产 品 。 例

一

’

梁上 。 这 种 特殊 如 ’ 辦斗切 割

的 布置方式不仅 机 ， 它是 目 前市场上最小的型号之

、
！

扩大 了 机械手的
； 夹持钳 ， 它

工作范 围 ，
而且

还提升 了 它 的取 是 型号 的 个更小 的

出速度 版本 。
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