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电梯
一体机

电梯一体化控制系统
以台达 （ 电梯一体机 电梯一体化控制系统为例 ， 介绍控制系统的设计 。 结合电梯的基本原理 ， 进行了

一体化控制系统的功能规划和硬件电路设计 。
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国房地产行业的高速发展 ， 的 电梯越来越走俏 。

楼宇普遍都安装 了 电梯 ， 这也促 点 ： 控 制 和 驱动
一体化 的 技 术 ， 發傭昝 ￡

使 中 国 电梯行业在近几年得到 了 不仅从根本上提高 了 电梯 的运行

快速发展壮大 。 随着 人们生活水 性能和 可靠性 ， 更在 占地空 间 、

平和生活质量的提高 ， 大家对 电 外 围 配置 、 安装调试和 制造成本

梯 的安全性蹄舰也有 了 高 ± 纟自客户雜无可腿 的錢 。

的要求 ， 以往的 电梯都是 以主控 条 曲线 、 直接停靠 、 楼宇智能 、

制器为核心采集周边元件的状态 远程监控 、 短消息报修 、 调

信号 ， 再控制驱动器驱动 曳 引 机 试 、 蓄 电池运行等全套最新技术

拖动 电梯 ， 配线复杂 ， 出 现 问题 的应用 ， 为 电梯控制提供 了新的

后排查 困难 ， 后续服务 的 技术支 发展方向 。

图 显不板规划

持和需求量也大 。 人们在注重生

活 品质提高 的 同 时 ， 也渴望得到 空 系统规 而 电梯
一

体化控制系统是电梯的逻

更加便捷 、 安全的垂直交通设施 传统的 电梯控制系统大多采用 辑控制与变频驱动控制的有机结合

服务 ， 使得具有
一

体化控制 系统 微机板 （ 或 与变频器的模式 ； 和高度集成 。 将电梯专有微机控制

板的功能集成到变频器控制功能当

广 —制七胃芾係统 、 中 ’ 在此基础上 ’ 将变频器驱动 电

一

一

梯的功能充分优化 。

程监控 —

乂
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— 电梯
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体化控制系统主要由主
召映

逻辑控制 驱动控制 二 电机

控制器 、 层站召唤 、 楼层显示等组
“

成 。 主控制器高度集成了 电梯的逻

辑控制与驱动控制功能 ， 接收并处

…机控 理平层 、 减速等井道信息以及其它

显示 外部信号 ， 输 出控制运行接触器 、

井道信息
抱阐接触器 。 该系统各部件之间的

组成框图 关系组成如框图所示 （ 图 。
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台达 电梯 的一体机 系 列 系列 电梯一体机的主控板 ■
电梯

一

体机是通过单
一

高度 输人 口 采 用 光耦 隔离 的方案 ， 考
—

整合 ， 真正实 现 了
一

体化主控制 虑输 出 口 的 不 同 功 用 ， 采 用 继 电

器和驱动控制 器 ， 而不是 以往很 器输 出 。 对应 的通讯信号釆 用 了

多
一体机采用 的两颗 分别 的通讯方式 。

实现逻辑控制 和驱动控制 。 采 用 通 讯 信 号 采 用 了 的

单
一 进行逻辑控制和驱动控 通讯方式 。 显示板上采 用 位 的

““

制有许多的优势 ： 单 可实 接 口 进行上召 唤 、 下召 唤 、

现直接停靠 ； 所有数字信号
一

起 锁梯 、 消 防按 钮 的输入 （ 图 。

处理 ， 速度快 ； 颗 单独运 单块指令板上細 位的

算 ， 故障率低 ， 由于不存在 □ 进行轿 内 楼层 按 钮 的 输

之 间 的 通讯 问 题 ， 运算无延迟 ； 入 ， 通过指令板级联 的方式 ， 可

没有 之间互相传递数据 ， 不 相应的扩展为 层 。 同时还集成

存在干扰问题
一颗芯 ， 不 占空间 ， 了 轿 内 的开 、 关 门 按钮 的 输入 ， 启动 ， 使启动瞬间溜车降低到最

体积小 。 另 外 系列 电梯
一

体 消 防 员 、 司机 、 换 向 、 直达等开 小 ， 增加 电梯的启动舒适感 。

机规划 了 免脱负 载直接调试 ， 无 关的接 口 （ 图 。 系 列
一

体机在程序设计 中 ， 预先

需称重补偿 即可实现完美启动与 轿顶板上集成 了 系统开 、 关 产生一个基本的补偿控制量 ， 变

停车等技术 。 门信号输 出 给 门 机控制器 ， 门机 频器输 出 之后 ， 通过在启动 瞬间

丨

控制器输 出 开 、 关 门 到位信号反 连续检测编码器输 出 的变化情况 ，

■合綠 。 胃舰誠 觀
‘

决■■魄 白勺别示新城 ’

的 称重信号 ， 轿 厢 到 站钟 信号 ， 在此预先产生 的基本补偿控制量

轿 内通讯信号 、 轿厢风扇 照 明节 基础之上 ， 连续对变频器输 出 进

翻 言 將 ’ 卿 碰舰絲肺 ’

預 十鮮 工力難入棚 ’ 輕解稳、 。

聽艱翻 猶 鮮

的功能 。
丨 系列一体机的应用

系列一体机 ， 在江苏 常

系统设计 熟某公司办公楼进行 了 完整 的 测

系列 电梯一体机的主回路 试 。 现场为
一

台 层 站 的 玻璃

主要 由
一

体化控制器 、 安全接触 轿厢的无机房 ， 使用通润

器 、 运行接触器 、 曳 主 机 ， 载 重 额 定

引 电动机 等组成 。 低压输入 梯速 ， 曳 引 机额 定 功 率

图 指令板规划 端 口 的 回路完全借鉴
一般 的 额定 电压 额 定

■
光耦 输人 回 路 ， 有效 电 流 额 定 频 率

的控制信号的干扰 。 额定转速 ％ ， 曳 引 机标配

酬 細又啊—⑷麵 。

器为 了 解决启 动 时 的 在测试过程 中 ， 系 列
一

体机

舒适感 ， 往往 需要启 成功实现永磁 同 步无机房 电梯的

动 补偿功 能 。 其 目 的 控制 （ 图 。

应该是在未 知 电梯载 通过实践证明 ， 采用 系

荷大小 的情 况 下 ， 根 列 的 电梯控 制 系 统 ， 质量 可 靠 、

据 电梯 将要运行 的 方 运行稳定 。 更 因 其设计简便易 用 ，

向 ， 给 电机施 加 以合 被众多 电梯制 造厂家选为主流配

图 轿顶板规划 适 的 转矩 ， 使 其平滑 置 。
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