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工业安全

通过数字化安全技术避免故障
为 了进一步减少制造企业事故的发生 ， 人们使用数字化安全技术 ， 研发出相应方案并使之发挥效能 。 这样在预

防综合性能的设备出现事故方面 ， 可在早期准备阶段便将数宇化的安全技术
“

融人
”

新设备中 。

文 和

专业协会给出 的数据 ， 给企业造成经济损失 。 采用切合实际的 制备外 ， 在今

年的前 个月 中 ， 已经发生 后的实际生产设备上也应该以这种

的事故 达 到 了 起 。 其 中 ，
：！厂在规 思 时应考虑安全 模式使用包括行动部件和传感器在

死亡 人 ， 与上一年 同期相 比 ， 技术的有效注因素 内 的安全技术部件 。 因为 ， 如果控

人数增加 了 人 。 制造企业、 机 制造业为 了减少事故量 ， 在工 制技术存在着缺陷 ， 便会导致生产

床和机器人生产厂商应更加注重生 厂进行规划设计时便在数字化工厂 设备在使用 中发生事故 。 职业安全

产安全 ， 避免出现事故 ， 这样不仅 的框架 内设计安全技术 ， 同时确保 手册中 因为控制装置性能不足而造

可以保证工作人员的安全 ， 也不会 其有效可行 。 除了生产或安装设备 成的事故分为以下 类 ：

因 为控制 装置 的结构部件而

导致 的事故 （控制 装置 的硬件损
，、

■
會 岭

一

…

；

觀 因翻方案存在不足 （如聽

了机器设备的 问题后又重新出細

于错误的操作触碰到了危险区域中

的功賺得处在危画的设备

麵转一故 。

下

当今 ， 制造业采用综合性制造

系紐行生产 ， 因雌这种慨下 ，

找出形成发生事故的原因便显得很

…仏 重要 。 为此 ， 人们投人大量成本进
…

、

二
：

： 了 马 找出原因 ， 并防止事故发

图 确保安全技术与安全机器人相互联系 ，
避免在现实中发生事故 生 。 解决的方案是在可能的环境中
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系统地寻找 自动化系统软件方案中
…

—

可能导致出现危险的错误 。 在现实 關

的制造设备中使用控制软件 目 的代 ，，

“

码 ， 可以实现对现实的设备立即进
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丨

检查和分析 。

：

！ 、伽作

■

尽管此种保障生产设备 、 机器
广
—

人生产线和传送带安全生产作业的

模式 （ 图 已普遍使用 ’ 但是迄 翻
■— ■

■ ‘

今为止这种模式还很少用于确保安

全技术与操作人员的连接 。

一 ‘
一
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几年来 ， 公 已经用
：

，

自动化方案
一个德国汽车业 ‘—

的
一

个数宇化制造生产厂商提供了
■

—

支持 ， 并 由此掌握了领先企业的数
—

一一
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字化制造技术 目 前的应用状况 。 继 臺藝 ！

而进一步推广采用 进行机械

设备模式制造设计 ， 且在大型

供货商 中进
一步推广 。 目 前这种

设备模式 已在几个企业中实施 ，

实 方范的进度包括设备控制技术几乎
“ ’

进人正式投产使用阶段 隹§ 介 七丰莫 设计 §入 产设 。 申几
— 。

器人生产线布线设计的一小部分

不仅控制系统

且设备安全也有效 拟生产系统和 加工 中心以及 及相 关知识。 他们可在节省制造

在 汽 车 工 业 中 ， 经 常 采 用 模拟焊接机器人的 支持离线 企业成本的条件下 ， 将这些知识

公司研发的 自动 编程 （ 图 。 在设计企业的 准备阶段便运用 到

化方案 ， 也就是使用 公 几乎没有
一个企业能够在这 制造企业的事故预防和安全设施

司 的 试验平 台 。 自 动 个基础上确保设备的安全 ， 并将注 的评估之 中 。

化方案是 用 于模拟和使控制 系统 意力集 中 到潜在 的设备安全保 障 这里所说 的安全技术是

有效 的数据工厂的解决方案 ， 此 方面 。 现有的模式 向工程师提出 了 控制 装置 的一部分 ， 必须确保具

外 自动化方案 中还有广泛 一个可能使用 的交互环境 ， 在此 有规划和 发挥安全的功 能 ， 且能

选人的 代表各种不 同理念的数字 交互环境 中 能够
“

游刃有余
”

地 够对其功 能进行测试 。 但是 ， 有

化制造工厂规划设计的代表性方 实现多数制造环境 中 的人机互动 。

一

个不足是 ， 目 前确保安全技术

案 可供使 用 ， 如 模 拟安装过程 、 以这种方式进行制 造 ， 企业的 负 还只能通过连接与操作人员交互

模拟符合人类工程学的分析 、 模 责人员 能够了解和掌握生产实践 来实现 。 这些交互有如采用 光 电

传感器 的 门 禁 或是操作和材料处

理的某些元素 。 系统公司

研发的产 品 ， 被称为
“

机

在安全生产中的数字化工厂 目标 ： 器人模拟调试
”

， 用于机器人可能

在研发阶段便识别安全隐患 《 检验安全设备的具体功能 的试运行的安全技术方案 已经提

快速设计安全技术方式 培训未来的设备操作员 出 了实施安全技术的设置与评估

以人类工程学 的 角度检验生产制 造 研究在压力状态下的事故危险 的所有组成部分 （ 图 。

装置 评估安全技术 此外 ， 可将 公司研发

的名为 的
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模块 ， 用于实现安全技术的 二 ： ： … …… … ，

二广
模拟和重复使用 。 因为制造业的 自

一

动化系统 中的结

构设计有如控制面板 、 继电器 ， 安

三
糾 丨隱醒湖 腿

”
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安全技术设备的系统库 十
：

门 前 ， 女伞技 术 设 条的 系统昨

还远远没有达到进行工业实践的 图 可在一个数字化机器人生产线的设计中模拟人机协作

程度 。 不仅如此 ， 示范项 目 也少见 ， ——
“ ■ ■ ■

—— —
—“

而在工业领域 中那些领先的女全

：

： 二 ：

：
：

；
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觀

通
目 前 ， 以优先方式提供的 自

动化装置安全技术设备特别青睐人

机交互的 自动化装置 这些安全技 士
术涉及到 自动化装置加工部件的输 ■ —

— “
—— ■ ■ ■—

、
鼠 》 ！

』 通 ， 、

自
图 特别是带有综合性的人机交互的自动化设备可较快的采用可能的模式形成安全技术解决方案

动化装置运行出现故障 ， 以及复杂

的人机交互装置条件下的安全保护

图 。 保护设备须有序规划设计 工作人员就可以
“

进入
”

到
一

个完

设备提供厂商如果收到 用 户 采用 可能的 方式设计制造 整的现实 环境 中 ， 并在
一

个可

通过 发 出 的委托 ， 可在准备 业的保护设备有这样的优点 ： 来 自 能的装置上进行试验性工作 。

阶段进行可能的安全技术尝试 ， 从 其他领域的相关专家 ， 如心理学专 然而 ， 是否采用这种虚拟现实

而确保安全技术的实施 。 接着用户 家也可以在保护和安全技术的规划 的方法 ， 起着决定性作用的因素是 ：

可在设备提供厂商提供设备硬件之 设计中直接参与合作 。 通过这种方 通过一个进一步的 模式确保安全

前 ， 通过 在设备可能的模式 式才能够通过工作人员和技术的协 技术 ， 这包括操作人员培训 ， 从而创

编程过程中看到设备将会如何发挥 作提前发现制造业 自 动化设备的危 造确保安全技术的最佳前提条件 。 目

安全保护功能 。 设备必须实现离开 险状况 。 的是使
一

台带有最小分度的设备在

主机的离线编程 ， 这样人们便能够 特别有趣的是 ， 可以模拟制造 现场能够快速且安全地投入使用 ， 这

在现场对设备进行慢速试机 ， 在经 业 自动化设备运行处于临界状态时 样可以大大缩短设备启动后正式投

过少许调整和修正之后 ， 设备便能 的状况 ， 从而找到最佳的应对反应 ， 入生产的时间 。 使制造业企业达到理

正式投产使用 ， 在正式投产运行后 ， 并练习 使用这些最佳的应对反应 。 想的生产效率 ， 并使安全技术能够充

安全技术应能准确发挥功能 。 为此 ， 也可用 采用虚拟现实 ， 这样 分发挥功效 。

師目甜 丨匕 现代制造


