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安全友好的机器人

迄今为止 ， 出于安全方面的原 工业机器人在制造单元中均为单独使用 。 公司借助德国技术监督协会

认证的功能模块将机器人的安全性提高到了可使其与人共同工作的程度 。

文

前 ， 在制造业 中越来越多的 度的最大限值为 ， 最大速度 用 于安全设计并 已得到 认证

工业机器人与人一道进行生 为 且在机器人靠近工作 的参数和功 能结构部件列人该文

产作业 。 使用最普遍的是带有 个 人员时 ， 机器人必须能够主动停止 库 。 借助于这些功能结构部件来研

运动轴 的多 关节机器人 公 运动 ， 确保不会造成危险的后果 。 发 的安全程序 。 由这些

荀使用机器人的 目 标是 ： 工业机器 工业机器人为进行复杂轴运 的安全程序通过关于状

人的安全可靠性必须能够达到在作 行模式的多关节机械装置 。 重要的 态 、 位置和各个轴速度的有关机器

业时没有保护设施也能够与工作人 是 ， 可靠的速度监测不仅只限于单 人作业安全的信息转换从而检测 出

员合作 。 在标准 的 个轴 ， 而是要对整个机器人进行可 上的实 际速度 ， 并将该值与

第 部分和第 部分 ， 规范 了人力 靠的速度监控 ， 并且也对工具工作 安全规定值进行比较 。 直接将安全

劳动协助工业机器人进行作业的工 点 （ ： 工具 中心点 ） 进行速度 运动控制系统设置进驱动装置 ， 这

业安全要求 ， 规定了人体可承受的 监测 。 作为扩展工业机器人安全 样既能接受安全信息又能实施安全

限度 。 这个定义的最高范围确保了 性的第
一

个结构部件 ， 公司 功能 。 信息通过独立于现场总线的

人与机器人在合作时不会对人造成 在 】 年将 的 功能 （安 可靠传输 。

严重的伤害 。 标准为 ：

一个安全力 全限速 ） 建立为安全机器人文库 ， 安全运动控制 系统是 公
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司的一个集成化 多伺服驱 产的机器人控制装置还是连接有通 适合的驱动部件是如带有集成化安

动器 的
一个组成部分 。 多 常使用 的控制系统的限制 ， 而 自 由 全功能并提高了反应能力 的

伺服驱动器能够呈现
一

个标准 的 选择控制装置的类型 。 在这里 ， 存 的 多伺服驱动器 。

的预防故障和反应时间 。 这相 在着使用公共且不受现场总线影响 安全机器人的使用者不需要具

当于使用继电器安全开关可达预防 的 传输协议的可能性 。 备轨道或速度计算的专业知识 。 这些

故障和反应时间的 ， 并消除 了 使用 传输协议的唯
一

由安全机器人技术嵌人信息传输机

个影响机器人的制动 因素 ， 从 的前提条件是 ， 要准备好提供关于 制来加以实现 。 借此 ， 使用者可获得

而缩短了机器人的制动距离 。 安全的位置数据和驱动器具有处理 到最好的支持 ， 以便他们把全部精力

以前 ， 在第一版本的安全机器 加工安全反应的可能性 。 在此 ， 最 集中在 自 已的核心任务上。

人技术功能里 ， 由
一

个运动学描述

集成电路组件的监控软件模块呈现

功能 ， 该模块可与所有删 的各类

型机器人 自細置 。 腿 ， 絲

版本的安全机器人技术中有 个缺

点 ： 每个类型的机器人在使用监控 紧凑型监视继电器系列
软件模块贿鶴人链咖 日

必须另行取得相关部门的认证 。 为

了使 用 户 能肺龍部分认贿

用 ’ 公司研发 出 了一个有效 、
的方法 ’ 现在顾客可使用一组描述

机器人运动的同 性参数 。 该方法
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的优点显而易见 ： 这不受实际所设
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值 的 影响 ， 适 用 于 所有最多 带有 同

机器人运动

翻参
公司技术方案的优点是 ！■改 §： ■染 、

安全控制编程不需要获得相关部门

的认证 。 借助于传输的参数也可描 奢 念
述混合组态 。 此外 ， 机器人可在一

“

歡
，

个线性龙门轴或是一个圆形工作台
‘

‘

新 代 紧凑型监视继电器拥有

上活动 。 借助参数也可控制机械部 ：

□
件 ’ 各个轴机械式相互联结在

一起 ’

如轴 在转动时 ， 轴 也会同时改
升降梯及输送系统。 具有以下产品系列 ：

变其 角度 〈 图 。 安全机器人技
三相电压 （过压 欠压 相序 ）

术功能扩展的可能性部分是
一个功 相序 （相序 三相不平衡 ）

能模块 。 该功能模块使用较为简单 ，

电流 （过流 欠流 ）

增加了 自 由度 ， 并可检验储存参数

的可信度 。 这样当使用者又要使用
；

由机器人生产厂家为其提供的那些

“

类型机器人预先设置的参数时 ， 工
。—

具 中心点上的安全限定速度部件便

变成了可使 安全结 元 。 ■■ 秦 旧甜据怨
此外 ， 使用 者可 不受机器 人

是否使用动力技术部件生产厂商生
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