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变频器

专用变频器提升电动葫芦性能
电动葫芦是一种在起重行业常见的起重设备 ， 它体积小 ， 重量轻 ， 固定于单梁上 ， 可水平移动 ，

直接垂直提升物品 ， 对指定地点的物品进行装卸作业 。 电动葫芦电动机采用锥形电动机控制 ， 通过合

康变频器对电动机控制部分进行改造 ， 改造后的电动葫芦启动平稳 ， 被吊物品定位准确 ， 在频繁启动

情况下也不会烧坏电机 。

文 汪恒 ， 师敬山 ， 武汉合康技术支持部

动葫芦以往没有采用变频器 降低 电动机温升 ， 保护 电动机 。 升 。 实现变频控制的 电动葫芦 ， 减

控制 ， 在启动时电流和机械 最后 ， 在选择制动 电 阻时也有特 小了启动和制动时的冲击 ， 由于具

冲击很大 ， 时序配合不好时提升 殊要求 ： 提升机构在下降过程 中 有平稳运转的性能 ， 可 以在基本

机构还会产生溜钩现象 ， 提升和 会产生很大的再生能量 ， 常常会 停止的状态下进行抱闸 ， 因而能大

下降的速度也无法控制 。 变频调 因发生过 电压现象而跳 闸 ， 因 此 幅减轻启动和制动时的冲击 ， 特

速具有节能 、 环保和降低启动 电 必须配备制 动单元和 制 动 电 阻 ， 别适用于物品就位精度要求高且不

流等优点 。 电动葫芦采用 合康变 合康变频器 已 内置制动单元 ， 配 允许有冲击和振动的工作环境 。 另

频器改变 电源频率变化 ， 来控制 备合适制动 电阻就可 以保证变频 外 ， 其低频力矩大、过载能力强 ；

电动机的转速 ， 运行性能得到 了 器正常运转 。 无 矢量控制时 可实现

很大的提高 。 针对上述需求以及设备的具体 转矩输 出 ， 额定 电流

情况 ， 合康变频的工程师们在提升 过载能力 。 方便设定大车及小

诊断设备 ， 制定方案 机构 中 采用 了 系列变频 车的运行速度 ； 通过变频器改变电

在长垣某 电动葫芦的项 目 中 ， 器进行控制 ， 采用无 矢量模式 源频率进行变频控制 ， 采用多段速

电动葫芦的电动机驱动系统基本情 控制来提升机构的上升和下降 ， 并 控制方式对 电动机的速度进行设

况如下 ： 提升机构采用 的是 台 采用多段速控制方式实现高速和低 定 ， 提高运行定位的准确性 ， 也可

锥形转子制动的三相异步电 速转换 。 在大车行走机构 中 采用 以进行点动操作 。

动机驱动 ， 大车行走机构采用两台 系列变频器同时控制两台 电动葫芦采用 系列

电磁制动的三相异步电动机 电动机实现正反转 ， 以及高速和低 变频器进行驱动后使整机性能有

驱动 ， 并且要求两台 电动机同时工 速的转换 。 在小车行走机构中采用 较大提高 ， 具备 了起升平滑 、 稳

作 小车行走机构采用两台 了 系列变频器 ， 同时控 定 以及被 吊物件定位准确的特点 。

的三相异步电动机驱动 ， 同样要求 制两台 电动机实现正反转 ， 以及高 加上变频器 自 身保护功 能齐全 ，

两台电动机同时工作 。 速和低速的转换 。 如过流 、 过载和过压等都能及时

在实 际应用 中 ， 用 户 提 出 了 报警并停止 ， 有效降低 了 电动机

新的要求 。 首先要求低频力矩大 ， 验收成果 ， 扩大应用 温升 ， 减少 了 电动 葫芦 的 故 障 ，

过载能力强 。 其次要求提升下降 通过合康变频 的改造 ， 采 用 提高了安全性能 ， 降低维修成本 ，

位置准确 ， 重载和空载停车位置 变频器实现变频控制 的 从而使合康变频器在 电动葫芦上

基本
一致 。 另外 ， 还要减小噪声 ， 电动葫芦 ， 诸多性能均得以大幅提 得到广泛应用 。
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