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机械手

台达机械手臂解决方案
助力码垛装框设备性能升级

近 日 ， 温州汽摩配件龙头企业成功应用台达机械手臂
一体化解决方案 ， 提升其 自动码垛装框设备性能 。 台达采

用 控制器结合三合一伺服驱动器 系列组成精简适用的机械手臂 ， 可提供多种堆叠方式 ， 并在零件加

工上料和取料方面表现出高精准度与高效率 ， 得到用户认可 ， 该企业的这一成功应用 ， 将为台达机械取出臂解决方

案在这一领域的拓展奠定坚实基础 。
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部件加工行业是劳动密集型 良好的便捷性 、 高效性和实时性 。 制的处理 ， 最后以连接配线简单的

产业 ， 目前面临劳动力成本 为此 ， 台达对控制构架进行创新 ， 总线架构实现实时通信 。

增加 、 人员安全保障 、 作业人员 自 使用 由 控制器和三合一伺服 该套 由 台达提供的
一

体化设备

身能力不同和不稳定性等一系列 问 驱动器 系列两部分构成 解决方案 ， 将数控车床加工完成的

题 。 工业机械手臂的出现 ， 可帮助 的控制架构 。 工件按照设定的次序堆叠摆人框 ，

企业尽快有效解决这些难题 。 但 目 在控制方面 ， 包括 台 由于产品多样 ， 也设置多组配方菜

前市场常见的通用型控制系统 ，

一 主机 内建 单和解决工件夹取堆叠路径的 问

般采用 加伺服控制 系统 ， 只 控 制 单元 ， 可 自 行 编 程 ） 、 条 题 ， 适应多样化的堆叠方式 。

能构建相对简单的机械手控制 ， 无 信 号 通 信 线 加 的再编辑工序和 组模块菜单功

法满足企业对于复杂和可靠运动控 台 远 程 模 能 ， 应用便利性高 ， 使该套解决方

制的需求 。 块 ， 实 现取料 、 喂料及变换工位 案再开发能力强 ， 应用简单 ， 大大

温州 的这一用 户在升级 自 动 等 ， 在 运动方面 ， 使用 降低用 户在未来发展时的成本投

码垛装框设备时 ， 需要针对上下工 搭配 台伺服电动机 （ 台 人 ， 应用前景非常可观 。

件流程 ， 设置多组配方菜单和工件 和 台 而在面对 日 益严重 的气候变

夹取堆叠路径 。 针对此需求 ， 台达 实现高速移位与快速 迁议题时 ， 台 达秉持着
“

环保 、

的技术专家们深入研究用户工艺流 码垛。 节能 、 爱地球
”

的经营使命 ， 运

程 ， 推出 由 控制器结合三合 与传统的控制架构不同 ， 用 电源设计与管理的基础 ， 整合

一

伺服驱动器 系列组成的 控制器相当于人机界面 （ 和 全球资源与创新研发 ， 深耕三大

简易取出臂解决方案 ， 成功解决工 可编程控制器 （ 的综合体 ， 业务范畴 ， 其包含 了
“

电源及元

件多样化的堆叠和取放这一难题 。 负 责完成运动数据的 采集 、 存储 器件
”

、

“

能源管理
”

与
“

智 能绿

机床上下料搬运机械手对控制 和排序 ， 而 系列则相 当 生活
”

。 同时 ， 台达积极发展品牌 ，

要求非常高 ， 不仅对于机械手的独 于将三 台伺服驱动器和运动处理 持续提供高效率且可靠的节能整

立性和可靠性有所要求 ， 更需具备 器结合在
一起 ， 负责完成运动控 体解决方案 。
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