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自动化

用机器人提高
汽车零部件产量

在西班牙布尔戈斯的汽车零部件制造商 通过使用机器人为数控机床装卸工件 ，

实视 自动化 ， 提高 了工厂的效率 。

文 丨

年生产数百万个工件算是件 间 。 今天 ， 的 名 员 工每年生

了 不 起 的 事情 ， 对于 西班 由 家族所有并经营 的母公司 产 个工件 出 口 到全世界 ， 主

牙布尔 戈斯的汽车零部件制造商 始建于 年 ， 专 要是制动器部件和空调压缩机配件

来说 ， 能取得这 为 汽车行业做表面处理 ， 后来扩 （如下页图 ） 。

样的生产业绩主要靠从 公司 展到 为其他行业提供类似的加工 为 了实现高产 ， 公司决定让操

引进的两台机器人 ， 是机器人 自动 服务 。 年 ， 公司成立了 作员给数控机床手工加 载
“

原始
”

化提高了生产效率并缩短了周期时 负责生产制动活塞 。 工件 。 事实上 ， 这是个又慢又费钱
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每年的生产量超过 万件 ，
主要是制动器部件 、 空调及压缩机

“

的过程 ， 而且浪费了操作员的时间 。

年 月 ， 通过 年由 集团

收购的
一家工程公司 ， 现在是该集团的工程部门 ） 对其制造

需求进行详细分析后 ， 公司选择了两台 机

器人 。 每台机器人服务 条四台机器的生产线 ， 这些机器负

责加工螺纹 、 抛光零件 内部和去表面毛刺 。 现在唯
一

的手工

操作部分就是第一步——把工件放在托盘上 。

在这个案例 中 ，
工件是在汽车空调系统中使用 的球形壳

体 。 工件
一上托盘 ，

一个在顶部安装的线性轴机器人便拾起

原始工件并把它举起 ， 沿着轨道搬运到数控机床 。 机器人等

待从四 台難 巾任 欣 繊齡 ， 麵舰把球職

体減给机器 ， 精确地放置在卡盘上。 工作完成后 ， 机器人

会返回到細驗 拿舒 块工件 。

这个看似简单的机器人解决方案是 个很大的成功 ，

的行业总监 说 ：

‘‘

我们 已经消除 ■
了操作员人工打开机器门 ， 放上 块工件 ， 然后再关门所花

费的时间 。 公司使用 机器人后 ， 时间 比人工装载时缩

短了 。 同时 ， 放置工件的精度高 ， 废品率低 。 总之 ， 生

产力提高了 。 使用机器人比较符合人体工程学 ， 把它们

安装在上方 ， 駄大館了麵娜 。

然而 ， 先生并不只在提高生产率和缩短时间方

面去麵从机器人得到的收益 。

“

这 切都是为了质量 ，

”

他

说。

“

大 自动化意味着用更低的成本产 出更好的产品 。 这样 ，

我们的竞争力提高了 ， 才能在与低成本国家制造商的竞争巾

立于不败之地 。

”

据 称 ， 机器人 自动化的投资回收还不 ：

未来 ，
工业机器人的性能将不断提高 ， 会有更高的速度 、

精度 ， 更高的可纖 ， 而且便于操作和维修 。 机械结构会向

模块化可重构化发展 。 例如关节模块中的伺服电机 、 减速机 、

检测系统三位一体 ； 有关节模块 、 连杆模块用重组方式构造

机器人 。
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