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基于改进遗传算法的电力网络负载预警模型

随着生活水平 的提高 ， 城市 内 用 电量每年都在急速增传算法的新型 电 力 网 络预警模型能够有

长 ， 给电力 网络带来极大的负载压力 。 传统的 电力 网络负载 效解决模型的 负载计算速度 ， 充分体现

预警方法 ， 由于电力 网络的各 自独立而造成负载检测时的重电 网 方案之 间 的 内在关联性 ， 精准地表

复计算 ， 造成电力 网络负载计算效率低 ， 电网瘫痪的可能性 现 了 电力 网络的动态特性 ， 提高模型的

加大 。 为此 ， 提出一种基于改进遗传算法的 电力 网络负载预 实用 价值 ， 对缓解现实环境 中 的用 电压

警模型 ， 来提高城市用 电过程 中 电力 网络的超标负载预警 问
力 问题有着良好的借鉴与指导作用 。

题 ， 増强城市用 电安全 。 改进的遗传算法引 入适应度函数 ，

修订在遗传算法 中 由于电力 网络的各 自 独立而造成负载检测传统的遗传算法电力网络预警模型

时的重复计算 ， 提高 负载预警的效率 ； 优化遗传算法流程 ，

＜

在总体参数的蹄选上进行改进 ， 预警算法有 了更大的 自 主选４

择余地 ， 对用 电负载 中 的混沛状态有 了更准确的把握 。 仿真
‘

结果表明 ， 改进的遗传算法可以有效提高城市电力 网络的自
ＭＭ——

载體的效率 ， 缓解了城市用 电压力 。
－

系 列有着直接或 间接派生关 系 的原始

电网的集合
＿

。
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随着 中 国城镇化发展速度的加快 ，义 。 树的每个节点代表一个初始电 网个

大 中城市 用 电 问题越来越突 显 ， 并成为体 ， 根节点 即 为初始 电 网 个体 ； 连接节

制约城市快速发展 、 影响城市经济建设点 的 边 表示 电 网 个 体 间 的 直接派生 关

的 重要 因 素 。 不仅是 中 国 ， 世界各 国 在系 ； 互为相邻关 系两个个体结点 ， 根节

自嬉有聽陳市馳ｆｆｉ力隨进行 力細方案 ， 胜节点定义为递
‘

大量麵究 。增方案 ； 树的高度定义为 电 力 网络集合

ＢＩ
１１遗传算法 ， 主要理论是建立在融 的层次总数 ；

－个集合层次代表 电力 网
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提出的混合模糊聚类算法和 络的一个派生阶段 ； 根节点所在层定义
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标 ， 多物资储备 屮 心 、 多需求点和 多 种图 １ 为
一个用方案树描述的 电 力 网络

应急物资的数学模型的基础上 。 基干以集合 ， 它有 ５个演变阶段 ，
２ １ 个方案 。

上理论发展起来 的遗传算法 电 网模型 的其中 ， 节点 １ 为基础节点 ； 节点 ２
、

３和 ４
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遗传算法 ？同 的独立 电 网分别建立和计算的 。 这种＞
电力网络 ’ 传统的计算方法不但造成数据冗余 ， 信，

负载预警 ？息量拥堵 ， 其最大的缺 陷是掩盖 了 电 网
３
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针对遗传算法的不足 ， 基 于改进遗图 １ 电力 网络方案树
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。 以此类 和变异 ， 还要涵盖其他的高等遗传操作 。

推 ， 经过不断演变 ， 可推衍 出如 图 ２所示的 电 力 网６
） 根据编码方案和用 电负载策略 ， 确定遗传

络模型拓扑关系 图 。算法的终止准则 。
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图 ２ 动态 电网模型拓扑关系 图动态电网模型函数关系的建立
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式中 ，
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６
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ｍ ｉ ？为适应度值的
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此 函 数 关 系 在计算机上 运 行分 析 ， 虽 然可个下界 ；
ｋ为 （

０
，１

） 区 间 内的
一个正实数 。

以处理 电 网在动态变化时的供需关 系 ， 但 由于计将适应度 函数 引 入遗传算法 ， 用 以对式 （
４

）

算方法的冗长和不能实时模拟 电 网 动态潢变 的过进行修订 ， 逐步进行推导 ， 最终确定最优化的 函

程 ， 无法实现电力 网络负载的分配最优化
＿

。数关系 。

推导演变过程为

基于改进遗传算法的电力网络负载预警模型 ， ，
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局限性 ， 提 出 了
一种基干改进遗传算法的动态 电

网模型方案 ， 用 以改进城 市 用 电负载预警 中 的弊
Ｗ
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来确定负载预警方案 ， 数据冗余繁杂 。 因此需要
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） 、
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（
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）分别为适应度 函数引入后所

的 。 适应度 函 数可以在遗传算法 中 有效修订 由于修订的最大值和最小直 ；
ｒ

（
？ ）为所对应的修订后

动态电 网 的各 自 独立而造成的重 复计算 ， 而使得的遗传算法的 函数关系 。

动态电 网在应用遗传算法时更加简洁合理 ， 提髙根据修订后的遗传算法 ， 重新确定 电 力 网络

负载预警的效率 。方案树如图 ４所示 。

根据遗传算法 中动态 电 网分配的实际情况得

知 ， 动态 电 网 任意时段总的阻力 为正数 ， 因此 ，
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函 数的推衍过程为 ： 初始阶段 ， 假设为最大㈤
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