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源能耗优化控制方法 ， 实现对动态光调节下的ＬＥＤ络进行电源干扰数据滤波 ， 首先得到 了二阶格型

驱动电源设计。 首先进行ＬＥＤ驱动电源供电系统的陷波器结构如图 ２所示 。

总体模型设计 ， 选择有源的晶振作为时钟 电路 ，
￣

＾

￣

＾



对驱动 ＩＤ进行无损二次衰减调制 ， 采用直线反馈１一
屯 ６

、

线性化补偿方式对驱动 电源能耗进行直接控制 ，

通过 电源的 电路系统和控制算法设计 ， 采用直线ｃｏｓ ｅ
‘

反馈线性化补偿方式对驱动 电源能耗进行直接控ｓ ｉｎＴＴ
＾
ｙｌｉｎ ｅ

，

制 ， 降低能量损耗 ， 提高发射功率 。 最后通过仿Ｊ

‘
＇

Ｙ＜
今

‘

真实验进行 了性能测试和验证 ， 展示 了本文设计哪 ０
丨

的ＬＥＤ驱动电源的优越性能 。图２二阶格型陷波器结构
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图 １ＬＥＤ驱动电源总体设计框图式中 ， ｙ（ｒ）是々沿…轴的分量 ， 所以
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通过电容滤波 网络来对电源进行滤波 ， 在多个 已ｄ ５＼ ｄ ｚ Ｊ

知干扰 中 ， 为 了使得 电源驱动信号离散数据解析 式 中 ， 、为沿 轴分量的初始值 ； 《为信号滤波的

化 ， 设计二阶格型陷波器结构 ， 构建 电容滤波网 数量 。
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由上式可知ＬＥＤ控制算法设计 ， 提高电源驱动系统的控制效益。
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将接收到的输入时钟变换为ＣＰＵ及其外设所需１ ．ＬＥＤ驱动电源能量供给系统

要的工作时钟 ， 得到动态光调节下的数字式ＬＥＤ驱在上述设计的控制算法基础上进行硬件电路

动电源系统总体模型和输出控制解析模型 。设计 ， 实现动态光调节下的数字式ＬＥＤ系统的驱动

２ ． 动态光调节下的数字式ＬＥＤ控制算法设计电源设计 ， 采用高通滤波器 Ｓ ３ ５２９设计ＬＥＤ宽频带
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