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机器人

智能化工厂触手可及

智能化 Ｃ厂就是整合鼓好的智能 设备 ， 传感器 、 软件和技术 ， 通过丑联网实吋矜到 Ｉ ：厂运

的情况 ， 并通过高度的 视化 、 Ｃ Ｉ 动化来实现捉高效＿ 、 降低能耗的 Ｉ Ｉ 的 。 打造裨能化 Ｉ口 足卜：

能机器人的 ＩＪ标 。

文 Ｉ 宁夏 巨能机器人系统有限公司
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人公司具有 自 己的工业机器 人研发 中心 ，
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２０ １ ４ 年与 中 原 内配股份有限公 司合
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作打造重卡缸套制造智能化工厂 。 针对一

虹套制造臓 、 纖合 、 繊工
、

流水线作业 、 高速高效 、 清洁生 机器人视觉识别功能 ） ， 自 动加
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： 厂 。 走 关节机器 人 自 动 线 ， 满 足 了
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ｍ＆ＭＩ 智 能化工 厂 由 柔性 自 动 化 ＋ 同位置及角 度的上下料方式 ，
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／＾柔性 自 动 化生 产 线 ， 简单 由 ， 提高 了 自 动线的柔性功能 ，

说就是将车 、 铣 、 镗 、 輔等大 ；Ｍｍ
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图 １ 该柔性自动化生产线集工艺 、 设备 、 立体仓储 ’ＡＧＶ 小车等技
小 、 冑低 、 削師
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白勺 ｆｔ驗用 。 整 体结构 为空 中架
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实现了缸套制造自动化生产成连线 ， 实现 自动化上下料 （含 设数控第七轴 ， 与 关节六轴共
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同组成数控七轴七联动 ， 满足 了各續 版本管理和远程收发 ２４Ｖ 电信号 。

ＷｋＡ各位置的上下料 。设备监控部分 ， 主要实现功能如操

该柔性 自动化生产线加工能力为年 作系统兼容性 、 数据库兼容性 、 支持 中

Ｉ生产量 ３０ 万件缸套 ， 平均无故障运行时英文 、 数据采集仪应用 、 报告图表打 印

Ｉ ， ］２ ０００ｈ 以上。 主要的技术参数如下 ： 功能 、 零部件平均加工时间分析 、 生产

空 中行走关节机器人 （ 自 重约 ｉ ． ３ ｔ
） 在 率分析功能 、 生产用 时分析功能 、 用 户

Ｉ空 中桁架上的移动速度 ： ８０ｍ ／ｍ ｉ ｎ， 最管理及权限分配功能 。
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大关节头部抓取重量 ： １ ６６ ｋｇ ； 关节最大车 间可视化主要实现 ＬＥＤ 车 间展

Ｉ：作范围在直径 ６ ｍ 内 ； 重复定位精度 ： 示 、 短信实时提示功能和 Ｅ － ｍ ａ ｉ ｌ 提示功
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｜该柔性 自 动化生产线使 用 ２Ｄ 视觉由柔性 自 动化生产线与智能化信息

ｉ只别系统 ， 保证准确地抓取零件 。 避免 化工厂管理控制系统两大部分组成智能

了 人工重复搬运约 ３ ０ｋ ｇ 工件 ， 降低了化工厂 。 主要集成 了智能化物流仓储 、
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１劳动强度 ， 提高了生产效率 。ＡＧＶ 物流传送 、 信息化生产管理系统 、

＂■■
Ｔ１

ｒ^＜ｓＴ—
智能化信息化工厂管理控制系统 。 实 加工设备 、 工业机器人物流传输和智能

详Ｉ田资 米斗请垂询现了整个加工制造过程无人化运转 ， 建立在线监测等 。 以上技术的成熟运用 ， 帮
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－２３０了高效的作业现场 ， 实现了与数控机床设助客户实现了智能化工厂的愿景 ， 从而

备真正意义上的融合 ， 双向通讯 ， 做到制进一步赢得了客户 的信任 ， 这也是巨能

＠＾＃造单元的智能化 、 网络化 。 其 中 ，
ＤＮＣ机器人立足市场的关键 。 未来 ， 相信巨

纸１？在线 会议ｉ务联网通讯部分 ， 包含联网设备数量 、 远程能机器人将发展为全国最大的 、 最专业

请求 、 回传 自动接收 、 控制器兼容类型 、 的机器人集成品牌 ， 绽放在 中 国制造业

爪ｍｍｍｍｍｍｍｍｍａｍ系统命令 自动Ｂ动 、 ｉｆｆｉ讯协议、 Ｇ２３
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