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ｉ机器人生产线保驾护航

中国制造业的
“

人 口红利
”

正在不断消失 ， 发达国家推进
“

再工业化
”

和
“

制造业回归
”

， 全球制造业高端化竞

争趋势 日 益明显 。 在用工紧张和资源有限的情况下 ，通过提升机器的办事效率来提高企业的产出效益 （即
“

机器换人
”

）

也成为了各公司发展的必经之路 。 易格斯 Ｔｒｉｆｌｅｘ ＲＳ 管线包大幅提升电缆使用寿命 ， 提高机器人稳定性 。
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机器换人
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前列的公司 。 在拧

雜种需５觀定細工社 ， 使用 了
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作。 但是在机器人运行的过程中 ， 电缆的

■權 細耗成为了最大的问题 ： 电缆需要留 出

，暴＿■侧碰＿ 用 ’ 瓶在

冊人运行巾 ， 由于电＿位置不确定 ，
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损成为了 电缆损坏的最大因素 ； 此前为 了

避免线缆对机器 人运行的 ｒ
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很 ｆ美观 ， 线缆在机器 人运行的过程 中 ．
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＿ 的弯曲半径对 电缆的 寿命造成 了极大 的
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場■ｌｏｎｇｅｒｌ ｉｆｅ 为 目 标 ， 坚持着更少的维护 、
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的宗旨 ， 努力为客户提供最好的产細艮

务 。 在 了解到爱信工程师的 困扰后 ， 易
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ＲＳ 机器人管线包。 ＲＳ 机器人管线包是
一

图 １ 改造前线缆悬挂于与机器人上方 ， 结构复杂 ，
也不美观 ， 并且磨损极大个适用于几乎所有机器人的通用型模块 ，
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凭借着可快速安装 、 安装空间要求小和可 路
平行贴近机ｉｔ人安装的这些优势 ’ 爱信工

程师迅速确定了ＲＳ 拖链系统在机器人上

的使用 。 经應麵了■脇 帛滅

便完成了安装和试运行 。

通过将管线 内置干拖链 ， 不但使线

缆更加贴近机器人 ， 减小了空间的 占用 ，■
＼
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擦力 ， 而且在径向上的拉力也由拖链承

担 ， 而 ＴＨ ｆｌ ｅｘ Ｒ 拖链本身拥棚最小弯
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曲半径使 电＿终在大于滅画弯ｆｆｉ

半径下运行 ， 这无疑为管线提供了极大图 ２ 采用 Ｔｒ ｉｆｌｅｘ Ｒ 系统改造后 ，
电缆贴近机器人 ， 同步运行 ， 磨损极低 ， 安装空间大幅减少

的保护 （ 图 ２ ） 。

在 ３ 个月 的使用后 ， 我们再次回到

了爱信的该机器人工作的 岗位现场 ， 在Ｔｒ ｉ ｆｌ ｅｘ Ｒ 拖链外层也几乎看不到磨损 ， 路上 ， 将扮演主力的角 色 ， 而易格斯的

Ｔｒ ｉ ｆｌ ｅｘ Ｒ 的导向和保护下 ， 机器人线缆拖链在机器人上运行状态非常好 。Ｔｒ ｉ ｆｌ ｅｘＲ 拖链将在此道路上为机器人保

性能保持 良好 ， 使用 了耐磨损材料的
“

机器换人
”

在重铸 中 国制造的道驾护航。 ＣＫ３
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一基于变频器及监控器的智能选项
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防摇摆功能 防冲击功能 起升同步 速度扩展 微动功能 松绳保护悬浮功能寸动功能区域保护抬 吊功能 行车同步
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