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电动机

ＡＫＭ 伺服电机助力机器人小型化

库卡 ＫＲ Ａｇ ｉ ｌｕ ｓ 系列紧凑型机器人精确 、 Ｗ活而且快速 。 这叫系统炎活的五轴和六轴机器人具

有循坏吋Ｍ短和 可重Ｓ性高的特性 ， 特别适用于拾取和放置仟务 。 科尔摩根 ＡＫＭ 系列同歩Ｍ服电

机作实现这 ？

高动态性和精度方 ＿发挥着重要作用 。 与标准型号相比 ， 这两家公司迪过联合 ｆｉｊ ｆ发

缩小 Ｔ电动机的安装空问 ， 实现 ／机器人的指定应 丨 Ｉ］并优化 ／整个供应链 。
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载 。 因此 ， 这款縫醒器人翻于包
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装 、 电子 、 食品和 医药等行业的过程 自 Ｋ二１ ，

二—ｆ
动化 （ 图 ＂ 。

“

通过调整 ＡＫＭ 系列伺服 絶 、

．

＿

Ｖ？
ｚ

、

电机 ， 使其满足库卡 的具体需求 ， 我们＾^
大大缩短了周 期并提高了精度 。
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定 制 电机制造商 。 转矩与体积 比是我们 見 炼 Ｉ

＿
， ，

图 １ 在其额定负载范围内 ，
ＫＲ Ａｇ ｉ ｌ ｕ ｓ 系列机器图 ２ 科尔摩根销售经理 Ｔｈｅｏ Ｌｏ

ｙ表示 ：

“

标准化 、

人的性能在速度 、 周期和供电方面设置了新标适用性和质量都至关重要 。 这就是我们使用可控

响工业批量生产优势的情况下 ， 设法改准 。 它们甚至能够处理底座和盖板安装位置上的适配来优化标准电机的原因 。 我们特别希望避

进 自 定义性能及调整结构组件 。

“

尽管现的非常规任务 。免开发
一

项会引发所有相关风险的新项目 。

“

有 的 电动机无法满足库卡的要求 ， 但我

们并不想重新开发
一

项会引 发所有相关

风险的项 目 。 相反 ， 其 目 的是通过可控部分标准化 ， 但改进的轴承外壳能从根常小 ， 但仍需做得更薄 ， 旨在与紧凑型

的调整来优化标准 电机。 标准化 、 适用本上改变整个设计尺寸吗？机器人的腕关节相吻合 。 联合研发的工

性和质量都至关重要 （ 图 ２
） 。
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通过消序从 ３Ｄ 模型和 外部轮廓开始 ， 最后包

除 电缆应力 、 更换轴瓦和配置库卡专用藏于腕关节括详细的数据设计工作 。 现在 ＫＲ Ａｇ ｉ ｌｕｓ

的连接器或输出轴 中特殊的钻孔等 自 定科尔摩根 Ａ ＫＭ 系列 中最小的伺服机器人中只有 ＡＫＭ １ 电动机的 内部与标

义调整 ， 电动机制造商能可靠地保 留大电机正在为此努力 。 尽管它本身 已经非准产品线生产 的 电动机
一

样 。 此外 ， 基
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图 ３ 得益于所有轴上的特殊制动系统 ， 库卡紧凑型机器人在每个位置上３
都能提供卓越的性能 。 科尔摩根找到了与制动器供应商合作的绝佳解决
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制 化测 试方翻 质量控嫩縣継 电动机 ，
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到库卡的特殊包翻运输 。 力 了錄质量髓細 ， 科雜

‘

根在布鲁诺 （捷克共和 国 ） 的 分公司针对这两个协调过程进 ■譖ｆｃ＃） ／２＾

（

行了故障模式和影响分析 （ＦＭＥＡ ） 。服 舍 奔 纸

为共同的 目 标而设计科尔職将供应链优化视为其战略
＾ｉＸＭ

的
一

部分 ， 旨在设计不但能提供所需性能 ， 而且能很好地契合

客户供应链管理的机械传动解决方案 。 为了帮助库卡项 目 的 Ａ
客户 ， 让

－

切变得更简单 ， 科尔雜还结合 了供应商 自 己的 Ａ
设计专长 ， 如专 门适配的 电机制动器 。
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它还能同时作为細

和紧急制动 。
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人机交互 。

“

对于这一特定应用 ， 我们找到 了与制动器供应商

合作的绝佳解决方案 （ 图 ３
） 。

”

一根电缆就能提供高加速度ｙ
科尔摩根 ＡＫＭ 系列高加速度永磁伺服 电机拥有 ２８ 种框■

架及叠片组合 以便于紧凑型机器设计 。 它们拥有低能耗 ， ＆
Ｌ￣^

局的控制精度和非常局 的适用性等特性 ， 还能与所有 吊用 的
■

电源 电压相兼容 ， 这得益于其特殊适配的定子绕组 。 科尔摩

根同步伺服电机真正独特的配置在于 ， 可提供
一

系列尺寸规

格和额定功率以及特殊可选配件 。 科尔摩根可提供
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系列模ＭＩＭｋ＾
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±夬化规格麵定功率減它縣翻 。 ｓ此 ，
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中使用 了５ ０ 多万种经过验证的永磁电机标准部件 。 这还可以

通过电动机和控制器之间只有
一

根 电缆的连接系统得到进
一

主 门提 ｆ共
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立占王ｔ行４Ｊ｛角ＩＡ方ｇ！

步增强 。 伺服电机及其控制器之间仅用
一

根 电缆的连接优势

能延伸 到工程机械行业整个价值链 。 编码器信号从 ＡＫＭ 电

机途经电动机电缆的 自然传输还省去了
一个接 口 。 通过省去＿＾＾錢
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根 电缆和两个接头节约生产成本 ， 反过来又缩短了安装时２￥ｆ

间 ， 降低了 电缆的空间要求 。 ＧＺ３
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