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编码器

敏锐的叉车
“
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”

如果把 ＆ 动化叉车比作
一个人的话 ， 那么 ＧＭ４００ 绝对值编码器就好比这个

“

人
”

的
“

神经
”

。

在驾驶员这个
“

大肭
”

的指挥下 ， 帮助叉车
“

手臂
”

准确地找到物品 。
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忙的 现代化仓库 内 ， 各种货运车非常精 巧 ， 以适 应 现 代 化 物
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多的要求 ， 运灘力 、 机动能力 、 灵眺 ±＿
°

。 这样高 的 精 度保

都是影响物流系统整体效率的重要因素 。 证其应用 在 自 动叉车时可 以毫 堡盟 ＧＭ４００ 安装工位

不费力地在第
一时间 内精准定

使用堡盟编码器的自动叉车位到任何物品 ， 操作员不会受

其 中 ， 以编码器配合伺服 电机控制到 因编码器的失误而 出 现转 向偏差的烦等场所升降设备所产生的 电磁干扰 。

转 向是影响 自 动叉车灵活的关键 。 如果恼 （如 图 ） 。

转 向不灵活或者所转角 度不对 ， 会严重同时 ， 拥有可抗冲击性也是 ＧＭ４０ ０ 堡盟 ＧＭ４００ 绝对 ｆ直编 石马器

降低叉车的运转效率 。 转 向对于叉车来的重要特性。 自 动叉车在物流车间 、 仓堡盟 ＧＭ４００ 高度 紧 凑 的 外壳设计

说似乎是
一

个很简单的动作 ， 但在编码库工作行走时 ， 难免会 由于地面不平 以完全符合 自 动叉车的安装要求 。 其 凸缘

器的使用 选择上却
一直有两个难点 。 第及杂乱的物 品堆放而产生

一

定 的磕碰和直径仅有 ５ ８ｍｍ
， 即便是对紧凑性有非

一是精度 问题 ， 如果编码器产 品精度不撞击 。 如果选择 了质量较为劣质的编码常严格要求的最小巧型 自 动叉车也不存

够 ， 或者稳定性不足 ， 则 会造成叉车在器产品 ， 就很可能产生误差 。 ＧＭ４ ００ 釆在任何安装 困难 。

装卸 、 堆垛某些精巧物 品时不能准确确用 无齿轮的非接触多 圈技术 ， 具有极强此外 ，
ＧＭ ４０ ０ 在 稳定性方面 继 承

定位置 ， 调整时又会浪费时间 ， 造成叉的抗冲击和抗振性 ， 最高抗冲击强度可了堡盟编码器产 品
一直 以来的稳定的优

车工作效率不高 ， 甚至会影响整个物流达 ２００
ｇ 。 也就是说 ， 叉车使用过程中任点 ， 在经过长时间使用 之后 ， 性能依然

系统的运作效率 。 这就好 比一个人用 手何的无意撞击都不会影响到编码器的精保持稳定 ， 有效寿命远高于市场 同类产

去拿
一

个物体 ， 但 由于神经系统的不协确度 。 品 。 对于工程车辆来说 ，
ＧＭ４ ０ ０ 精准的

调 ， 就很可能第
一

次无法准确抓取 目 标ＧＭ ４０ ０ 还具有非常强大的抗磁场能定位特性以及超高的稳定性帮助叉车提

物体 。 优质的编码器就如 同健康敏锐的力 ， 能够在磁场 中依然保持较高的精准高 了效率 ， 加快 了物流车 间 、 仓库的货

“

神经
”

。 第二个难点则是要求编码器要度 ， 这一点对于 自 动叉车也 同样重要 ， 物运转速度 ， 其价值 已经远远超过 了价

有较好的紧凑性 ， 许多叉车产品设计得保证其不会受到物流仓库 、 货场 、 车站格本身 。 ＧＫ３
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