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全自动装卸方案
“

威力
”

释放

在快速消费品行业 ， 企业物流效率的提升对于竞争致胜意义非凡 ， 为配合精益化生产的

管理理念 ， 企业寻求 自 动化操作是助力发展的有效手段 。 荷兰百事公司 （ Ｐ ｅ
ｐ ｓ ｉＣ ｏ ） 采用 了

一

套全新的 自 动化装卸解决方案 ， 该方案使公司装卸效率大为提升 ， 工作时间从原来的 ４０ｍ ｉ ｎ

缩减为 ７ｍ ｉｎ 。

文 易载快速装卸系统 （上海 ） 有限公司

安装在卡车 内部 ； 另
一

部分被集成在装

一

卸平 台上 ， 由平 台主体结构 、 四条平行

＾ＷＢＢＦ 的 固 定式重载滚轨线 、 链式传送系统 、

气动提升滑轨系统 、 控制 系统 、 车台对

＾ 接装置和安全限位系统组成 。 通过输送

／
＾

ｂ

设备在卡车和装卸货平台之 间协同工作 ，

ｊＡ ｆ＼〇／＼最终完成 自动化装卸操作 。

装卸占总运麵的 ４ １） ／ｂ滚轨线用 于承载并输送重物 ， 滚轨

ｆ

＊
ｎ ｅ ＋ Ｎ ａ

ｇ
ｅ ｌ 线之 间的间距及滚轮密度可根据托盘及

载重进行设置调整 。 每两条滚轨之 间还

荷兰百事公司 （ Ｐ印 ｓ ｉ ｃ。
） 采用了

－套全新的 自动化装卸解决方案 ， 该方案使公司装卸效率大为提升 ，

安装有
一

套易 载较链输送装置 ， 为货物

工作时间从原来的 ４０ ｍ ｉ ｎ 缩减为 ７ ｍ ｉ ｎ 输送和排码提供动力 。 控制系统所有 电

气元件均安装于控制柜 中 ， 控制柜可根

据现场情况安装于平台侧面或任意指定

事 公司是全球第 四大饮料和休闲约 ６ ０ｍ ｉ ｎ
。 工厂传统装卸 以叉车和 人工位置 ， 并 固定于地面 ， 用 户可 以通过控

ＥＩ 食品企业 ， 总部位于纽约 ， 在全为主 ， 平均每装卸
一辆车需 ４ ０ｍ ｉ ｎ

， 占制面板上的触屏对系统进行可控制监视 。

球 １ ００ 多个国 家设有分公司 和工厂 ， 旗总运输时间的 ４０％ 。 装卸平台的气动提升滑轨系统采用变频

下 ２ ２ 个品牌的年零售额都在十亿美元以为 了提高企业物流效率 ， 满足精益控制 ， 可根据需求调速 ， 电动机釆用 软

上 ， 如 ：百事可乐 、 激浪 、 佳得乐 、 乐事 、 化生产管理理念 ， 百事公司决定通过节启动确保输送安全 。 为 了确保装卸安全 ，

百事轻怡 、 百事极度 ． 纯果乐 、 多力多滋 、 省装卸时间 来提高搬运 、 运输等环节效防止货物意外滑出 平台 ， 平台前端安装

立顿茶 、 桂格麦片 、 奇多 、 七喜 以及美率 ， 以节约成本 。 有气动托盘限位装置 。 所有与平 台对接

年达等 。 的车辆均需安装易 载提供的定位及锁定

百事公司荷兰 Ｂ ｒｏｅｋ ｏｐ Ｌａｎ
ｇ
ｅ ｄ ｉ

ｊ
ｋ 工自动装隹卩解忧组件 ， 以便于平 台对接 ， 该对接系统用

厂有标准长度 １ ３ ． ６ｍ 拖车和 ２ ５ ． ２ ５ｍ 超易 载英 国 总部根据百事公 司 需求 ， 于确保车厢 内轨道与易 载装卸平台轨道

长卡车 ， 往返于工厂和 乌特勒支仓储 中提供 了 卡车 自 动化装卸 系 统解决方案 ， 准确对接 。

心之间 ， 两地相距 ９２ ． ３ｋｍ
， 途 中需行驶主要分两部分 ：

一部分装卸主体设备被为此 ， 百事公司 的装卸流程被重新

５ ６ＨＭ 现代制造 ？ 砚代猢涪２ ０ １ ５
－
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梳理为 ５ 个 ： 码垛 、 卡车 － 平台对接 、 ｎ ，ｎ 动装卸与传统的叉车装卸用＿
卡车长度 测量 、 全 自 动 装箱 、 解锁 日寸 ４０ｍ ｉ ｎ 相 比节约 了７ ５％ 的时间 。 ^
驶离 。 Ｋ 中车辆和平 台对接约 １ｍ ｉ ｎ ； 装ｂＢ

＾

＂

Ｋ

司货车类型 ， 货物可被分成 ３ 个托 链检查约 １ｍ ｉ ｎ ； 货物提升 并装
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托 盘 、 第 二 组 １ ６ 托 盘 。 带 托 盘 货２ｍ ｍ ； 解 除 安 令 销 ， 关 闭 今 ： 厢 门
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至平台前端等待装箱 。间可充分糊 ， 百事公司平均每辆

第二 ． 卡车 平 台 对接 。 待 装 车每天往返班次增加 了
一

倍 。

货柜车到达后 ， 倒车进人平台对接百事公司工 厂产 品从
＂

ｉ Ｖ
：

列 装

位进 丨 ｆ车辆 － 平 台 对接 ， ■ 完 成 以
＇

卿见 自 动 化 纪綱接 ． 紗二
后车辆位置即被平台锁定 。了 Ｔ

．
厂 内 １ ０ 台 叉车的 使 川 。 并且 ，

第 ＾ ＿车 长 度 测 量 。 自 动
？

装 此前使職统的 义 乍 作 、

Ｉｋ方式 ， 公

卸 平 台 卷帘 门 打开后 ， 两 台 支 架固 司 安排 丫７ 名 轮班装卸 工 人 ， 应帛

定 的 激光捕 仪 Ａ 动 下 降 ， 开 始 此方 案 后 ， Ｈ需 要 １ 名 卡车 驾 驶 员

量 卡 车对接 角 度 以及 卡 车车厢 长 就可对接平 台与车辆 ， 轻松完成装

度 。 若感应器检测 出车厢深 １ ３ ． ６ｍ卸作业 。 ＣＤ
ｆ ）

（可容纳 ２６ 托盘 ） ， 第
一组 １ ６ 托盘百事 公 司 装 卸 平 台 缩 减 至 两 ｉＪ （＾Ｊ

和 第二组 １ ０ 托盘会 自 动 装箱 ； 若 条 。 由于装卸平台吞吐量大幅增加 ， ＦＷｒ

ｊ
ＳＫ

感应器检测 出车厢深 ２ ５ ． ５ｍ（ 可容 公司原先有 ７ 条装卸平台 ， 现只需Ｍ ｆｆＴＴ ｌｉ ）＾
■

纳 ４２ 托盘 ） ， 系统会 自 动将 ３ 组共 使用两条 自 动化装卸线 即满足 出货 （
７
Ｐ｜

ｌｔＳｌ ／＾Ｐ

４２ 托盘全部装载人厢 。需求 。０^
第 四 ， 全 自 动装箱 。 卡车驾 驶涵空 间大幅节省 。 装卸平台^

员须确认托盘位置准确并按照操作 紧 凑 ， 与 自 动化立体 库直接对接 ，Ｗ ^

流程完成安全检查后 ， 方可按下控 节省工厂和仓库的场地 。 货物周转 ｓｒｔ？

制 台装箱按钮进行 自动装箱 。 装箱 Ｓ加集 中 ， 缩小仓库 的需求面积 ；精心组钱 精确设计
按钮按下后 ， 托盘限位卡销 自 动 降 货物进 出 站台更加迅速 ， 直接减少精益制造 精诚服务
下 ， 气动滑轨开始充气 ， 待装箱货 货物 的缓 冲库存 ， 为百事公司工厂

物 完成整体提升 ， 当托盘升离平台的发展预 留空间 。

后滑轨开始滑人车厢轨道 ， 待货物工作环境更加安全 。 整个装卸 ｛
ｔＳＪｉ Ｉ＾ ５

＾
ｒＢ

完全进人车厢后 ， 气动滑轨开始放 麵 ， 无需叉车的使用 ， 装卸环境５ＪＬ５ ．

＇

＂

－—？

气 ， 货物整体卸 载到车厢 内 ， 滑轨 更加井然有序 ， 能保证设备 、 物 品

缩回平台誠货物雜。紐工作人励链 。

第五 ， 解锁驶离 。 完成装箱后 ，总之 ， 百事公司 的 自 动化装卸

卡车 驾 驶员 手动解开车辆位置锁 ， 项 目 不仅技术先进 、 效率高 ， 而且北京博途物流设备有限公司

车辆即可驶离平台 。投资 回 报率 局 。 经测算 ， 整个项 目全国销售热线 ：
０ １ ０

－

６ １ ５５６０４ ７ ／４８ ／４ ９

最多用 时 １ ８ 个月 即可收回成本 ， 该传真 ：

０ １ ０
－

６ １ ５５２ １ ６ １

物流效率提升项 目 至少还可持续运营 长达 ２ 〇 年公司地址 ： 北京市通州经济开发区东区杜柳棵２ ８ ９号

百事公司安装 自 动化装卸系统 之久 。 ＣＥ］ ＾ ｉｉ ：ｈ ｔ ｔｐ ： ／／ｗｗｗ ． ｂｏ ｔｏ ｒａｃｋｓ ． ｃｏｍ

▲反馈服务编码Ｍ３ ９０８
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