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ＣＡＮ 转无线以太网的全新应用
随着 Ｗ ＩＦ Ｉ 技术的发展和扩散 ， 人们开始想象 ＣＡＮ 转无线的可能性 ， 如果成功地把 ＣＡＮ 带进

Ｗ ＩＨ 网络 ， 将大大降低总线现场的布线难度 ， 且工程师们也可以在同一 Ｗ ＩＦ Ｉ 网络中实现对 ＣＡＮ 网络

的监控 。 为了更加直观地了解 ＣＡＮ 在 Ｗｆｆ Ｉ 中的可行应用 ， 本文主要把两种常见方案的实现方法进行

比较 ， 让读者更为具体地认识到新应用的优势之处 。
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＿场总线之－ 。 其高性能和可靠性 ｅ
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个 ＣＡ Ｎ＿＿方案
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被认同 ， 并被广泛地应用于工业 自动化 、

船舶 、 医疗设备 、
工业设备等方面 。 另Ｐ ＣＡ ０４ 等 ， 这

一类转换器让人们在应用Ｗ ＩＦ Ｉ 的原因所在 。

夕卜 ， 基于 ＣＡＮ 网 络 的多 种上层应用 协ＣＡＮ 总线时变得更加简单 、 快捷 。
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一

种是传统的成对使用 的产

等也 已被广泛应用 于多 种多样 的领域 ， 人们开始想象 ＣＡＮ 转无线的可能性 ， 如品 ：
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个负责接收 ，
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如 ＣＡＮ ｏ
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ｅ ｎ 用于工程机械 、

Ｊ １ ９ ３ ９ 用于果成功地把 ＣＡＮ 带进 Ｗ Ｉ Ｆ Ｉ 网络 ， 将大无法 自行创建 Ｗ Ｉ Ｆ Ｉ 环境 ； 另
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种是先进

大型货车 、
Ｄｅｖ ｉ ｃｅＮｅｔ 用于工业生产 。 所大降低总 线现场 的 布 线难度 ，

且 ＣＡＮ的可单独运行的产品 ：
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个 Ｗ ＩＦ Ｉ 网关即

以 ，
ＣＡＮ 总 线 的 发展及应用 扩展也 间设备可 以在一定空 间 内任意移动 ，

工程可实现数据收发 ， 可 自行创建 ＷＩＦＩ 环境 。

接地推动 了其他上层协议的发展 ， 并使师们也可 以在 同
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Ｗ Ｉ Ｆ Ｉ 网 络 中 实现对显然 ， 第
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种设备无形中大大增加 了设备

其应用 领域渐渐地蔓延开来 。 相信用 过ＣＡＮ 网络的监控 。 而人们在 Ｗ Ｉ Ｆ Ｉ 环境的成本 ， 也增加了后期的维护成本 。

ＣＡＮ 总 线 的人都应该用 过各种各样 的中使用 ＣＡＮ 的时候 ， 往往最关心的是稳为 了更加直观地了解 ＣＡＮ 在 Ｗ Ｉ Ｆ Ｉ

ＣＡＮ 卡 ， 也就是
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种 ＣＡＮ 的转换器 ， 定性和灵活性 ， 稳定性关系到整个 ＣＡＮ中 的可行应用 ， 本文主要把 以上两种常

如 ＣＡＮ 转 Ｕ ＳＢ
、
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、
ＣＡＮ 转网络的正常使用 ， 而灵活性是人们使用见方案的实现方法进行 比较 ， 让读者更

为具体地认识到新应用 的优势之处 。
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而 如 果 用 ＰＣＡＮ － Ｗ ｉ ｒ ｅ ｌ ｅ ｓ ｓ 来 实 现 关闭 ， 此时网关默认的控制机制将会失效 ， ＭＡＧＩＣＧＡＴＥＷＡＹ

上述 的应用 ， 那么 只需要
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个 ＣＡＮ 转使得 ＣＡＮ 网络的数据流以简单的套接字ｏｒ ＾ ｉ ｃ ／^
^

ｗ ｉｆ ｉ 的网关就足够 了 ， 如 图 ２ 所示 。
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端通过
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个虚拟 的 网 关软件 即可实现硬 简单的 ＴＣＰ ／ＵＤ Ｐ 的应用程序即可接收或质之选

件网关加 ＣＡＮ 卡的功能 。 通过这样的实发送 ＰＣＡＮ－Ｗ ｉｒｅ ｌｅ ｓｓ 网关的 ＣＡＮ 报文 。

现方式 ， 人们直接省去 了
一个 ＣＡＮ 转不仅如此 ， 本文讲到 的两种全新 的＾

Ｗ ＩＦ Ｉ 的 网关和
一

个 ＣＡＮ 卡的成本费用 ， 应用方案还仅仅是站在
一对一的角 度下

即可通过 ＰＣ 端对 ＣＡＮ 网络进行监控 。描述的 ， 但这两种应用 方案完全可 以拓

下面是一个通过一个 ＣＡＮ 卡进行展到一对多 ， 多对多 的方式 。 如
一个无

测试的实例 ， 该 ＣＡＮ 卡连接到 ＰＣ ＡＮ－线 网 关带两路 ＣＡＮ 通道 ， 并 同 时把这
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Ｗ ｉ ｒ ｅ ｌ ｅ ｓ ｓ 的 ＣＡＮ １ 通道 中 ， 另
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端连接两路 ＣＡＮ 通道 的报 文 发送到 Ｗ Ｉ Ｆ Ｉ 网

到 Ｐ Ｃ 端 ，
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ＰＣＡＮ －Ｖｉｅｗ 向 ＰＣＡＮ －Ｗｉｒｅ ｌｅ ｓ ｓ 发送报文 ， 这两路 ＣＡＮ 通道的报文 ， 或各 自 接收

并收集从 ＰＣＡＮ－Ｗ ｉ ｒｅ ｌｅ ｓ ｓ 接收到 的 ＣＡＮ指定 的
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路 ＣＡＮ 通道报文 ，
Ｐ Ｃ 端在接

报文 ， 另外
一

方面 ，
ＰＣ 端通过网 关虚拟收 到 ＣＡＮ 报 文之后 ， 也可 以把报文通

软件建立一个虚拟的 Ｐ ＣＡＮ 网关 ， 也连过 ＣＡＮ 卡发送给其他的 ＣＡＮ 网络 。 再‘ 麵
－

ｔ－ 卜
額ｆ

接到报文收发软件 ＰＣＡＮ －ＶｉｅＷ
。比如 同时使用 两个或两个 以上的无线 网Ｊ

丨Ｑ ｙｙ

通过 ＰＣＡＮ－Ｖ ｉ ｅｗ 的测试结果如 图 ３关 ， 总共带四路或 四路以上的 ＣＡＮ 通道 ，
＊ ＊ ＇

所示 。 左边的 ＰＣＡＮ－Ｖｉｅｗ 连接 ＣＡＮ 卡 ， 除 了可 以实现任意 网 关的任意通道之间 ？ ？ ？ ？ ？

Ｃ Ａ Ｎ ｏ ｐｅ
ｎＭ ｏｄ ｂ ｕ ｓ

－ ＲＴＵＭ ｏｄ ｂ ｕ ｓ
－ Ｒ Ｔ ＵＭ ｏｄ ｂ ｕ ｓ

－ Ｒ Ｔ Ｕ ＣＡＮ ｏ ｐｅ
ｎ

右边的 ＰＣＡＮ －Ｖｉｅｗ 连接虚拟网关 。的报文转发之外 ， 还可 以通过
一

台 已接

Ｐ ＣＡＮ －Ｗ ｉ ｒ ｅ ｌ ｅ ｓ ｓ 除了能实现以上的人 同
一

Ｗ Ｉ Ｆ Ｉ 网络的 Ｐ Ｃ 对所有的 ＣＡＮ

功能之外 ， 还可 以通过标准 的套接字接网络进行统
一

管理 。

口 与远端设备连接 ， 此时 ， 远端设备就让 ＣＡＮ 走进 Ｗ Ｉ Ｆ Ｉ 的世界 ， 就如 同

不局限于 Ｐ Ｃ 的 Ｗ ｉ ｎ ｄ ｏｗ ｓ 系统 ， 也可以 让汽车也搭上飞机 ， 从此 ， 无论是多么
纖 ？ ＾

？ ｅ ， ｃ＾ ｃ？ ｎ

是 Ｌ ｉｎｕｘ 或 Ａｎｄ ｒｏ ｉ ｄ 系统 ， 如 图 ４ 所示 。复杂的工程项 目 ， 还是多么恶劣的现场零点 自动化系统有限公司

在这 种 应 用 中 ， 通 过设置 ＰＣＡＮ －工况 ，
ＣＡＮ 网络都将变得更加简单和更

Ｗ ｉ ｒｅ ｌ ｅ ｓ ｓ
把所谓的

“

Ｈ ａｎｄ ｓ ｈ ａｋ ｅ
ｐ

ｒｏ ｔｏｃｏ ｌ

”

加快捷 。 ｆ 总部 ： 四川 省绵阳市科创 区创新中心二期 ２＃ 四？

电话 ： ０８ １ ６ － ２ Ｓ３ ０ Ｓ７７传真 ： 明 １ ６ ＞ ２ ３３ ８２ ８９

邮箱 ： Ｍ ｌ ｅ ｓ ＠ｏｄｏ ｔ ｃｏｍ ． ｃｎ

ｍｍ ａ ． ｖｏｇｅ ｌ ． ｃｏｍ ． ｃ ｎ新自肋化２ ０ １ ５
－

０ ７ ／０８

？现代制造５ １—＂ｗｗｗ ｏｄｏ咖 Ｃ Ｄ 全 ？
＾

服务热线
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