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控制系统

面向未来的灵活控制
多年来 ，

ＷＡＧＯ －

Ｉ ／Ｏ － ＳＹ ＳＴＥＭ７５ ０ 系列已成为过程工业中的标准组件 ， 并广泛应用到 了要求

灵活性 、 紧凑性以及可靠性的领域 。
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ｐ
程 工 业 领 域 中 的 标 准 组 件 ： 适配器 、 控制 器 以及工业 Ｐ Ｃ 都可 以持足过程工业领域 中 的高要求 ， 这些领域

？ＱＬｗＡＧ０ －

Ｉ ／０ － ＳＹ ＳＴＥＭ７ ５ ０ 系列可续可靠地运行 。 今年 ，
ＷＡＧＯ 凭借其紧日 益需要模块化 、 分散化的 自 动化技术 。

以应用 到要求灵活性 、 紧凑性以及 １ ００％凑型的 Ｐ Ｆ Ｃ２ ００ 控制器扩展 了整个产品配料装 置 、 搅拌器 、 驱动控 制器 、

可靠性的任何领域 （ 图 １
） 。 无论是在化系列 （ 图 ２

） 。 新
一

代控制器带有多种接监测系统或者能源数据釆集 ： 过程工业

学工业 、 油气行业还是在水处理领域 ， 口 、 性能优越 ， 同 时具备灵活性 ， 能满领域 中 的控制和调节任务纷繁复杂 。 因

此 ， 在过程 自 动化 中 ， 人们越来越多地

倾 向于采用 模块化的结构来配置过程数
ｆ

，据 ， 并对它们进行分散式控制 。 这种趋

势仍将继续下去 ， 因为用户可以灵活地

应对不断变化的市场环境 ， 并迅速地调

Ｍ 节其过程数据 。 此外 ， 分散式 自 动化促

使系统设计人员将其知识经验最优地整

合到系统中 。 智 能 网络越来越多地配合

蠢ｊ
Ｈｂ具有通信功能 的组件

－起使用 ， 这使得

ｋ／Ｍ ：＿ＳＨＩ 、

求 巾央獅计拠常常变得絲 。 由于 自

动化结构 不断扩展 ， 转移麵场层 的 自

动化任务 日 益增加 ， 这样就需要越来越
＂

ｍ
＾

 多 的本地控制器 。

慮卜 ＇霞智能化正麵

在过 程 工 业 须域 中 ， 汴 往 会 采 屮 多
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时 系 统 屮 执 丨 ｒ 。 川 Ｘ 数 拟 及 齐 吨 分

图 １ＷＡＧＯ
－

Ｉ ／Ｏ ＳＹＳＴ ＥＭ７ ５ ０ 系列可以应用 到要求灵活性 、 紧凑性以及 １ ００％散存储在 内存系统或数据库 中 。 此外 ，

可靠性的任何领域 加 载 大量 的 参数列 表 ， 即 所谓 的
“

配
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方
”

， 需要很高 的计算性能 。 同 时操作有的 ＣＯＤＥ ＳＹ Ｓ 项 目 ， 可在开发过程 中．

； ． ｖ

人 员 期 待实 现安全 的远程访 问 ， 包括创建不可改变的
“

界面外观
”

， 有助于长＆
可视化和在配置时能进行修改 。 此外 ， 期投资的安全性 。 由于 Ｌ ｉ ｎ ｕｘ

？

平台具备％

还应该 能够 同 步 操 作 系 统所连 的 仪器开放式结构 ， 在编程时可为用 户提供最

仪表 、 称重系 统及其 他 电 气设备 的 多大的配置 自 由 。 这就意味着可 以轻松地參分
’

种 串行通信网 关 。 在系统 中进行个别更改和扩展 。 如果 出
Ｖ

ＷＡＧＯ 新型控制 器 正 为这种 挑 战现复杂情况 ， 设备随时都可 以恢复至默＆％Ａ

提供解决方案 。 人们希望 自 动化组件具认设置状态 ， 无需具备大量的软件编程

备更多 的功能 ， 通信能力越来越强 ， 而知识 。 此外 ， 现有的源代码及算法 ， 例 ｔ

：

 ＾

Ｓ

ＰＦＣ２ ００ 恰好能够满足这种需求 。 这个高如 Ｃ 程序 ， 仍然可 以在 Ｌ ｉ ｎ ｕ ｘ
？

中使用 ，

性能
一

体化 的控制器运行 Ｐ Ｌ Ｃ 的程序 ， 无需翻译成 ＰＬＣ 语言 。

并通过多种接 口 与上下级系统灵活地进 ｆｆｌ ３ｐ ｐ ｅ２Ｇ 〇＿ｍ Ｋ？Ｍ＜￥ ｉ＾ ：ｒ＾Ｈｉ

行通信 。 同时 ， 这款可安装在 ＤＩＮ３ ５ 导 接口多样化及数据安全
Ｕｇ Ｃ Ｉ

轨上的控制器 因其具备节省空 间 的外形除 了 两 个 标 准 以 太 网 接 口 夕卜 ，

结构 ， 只 比较小 的 ８ ８ ０ 类型略大
一

点 。
Ｐ Ｆ Ｃ２ ００ 根据不 同 的配置水平配备 了 多置 。 操作人员无需具备有关操作系统的

因此 ，
Ｐ Ｆ Ｃ２ ００ 将 以太 网控制器 ７ ５ ０

－

８ ８Ｘ个 通 信 接 口 ：Ｒ Ｓ
－
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、
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、特定知识 。 该控制器带有 ＳＤＨＣ 存储器 ，

系列扩展到高性能领域 ， 弥补 了经典小ＣＡＮｏ
ｐ
ｅｎ 或 ＰＲＯＦ ＩＢＵＳ －ＤＰ －

Ｓ ｌ ａｖｅ
（ 图 ３

） 。无 电池免风扇 的设计确保其免维护 、 抗

型控制器与成熟工业 ＰＣ 之间 的差距 。ＣＯ Ｄ Ｅ ＳＹ Ｓ 配置工具和无数免费 的功能振动而且功能强大 。 除了可以更快地读 ／

库也提供多种协议 。 这就意味着 ， 在无写访问存储为 Ｃ ＳＶ 文件的配方 、 日 志等

通过 Ｌ ｉ ｎ ｕ ｘ

＇

结构 ， 实现模块化 需其他总线模块的情况下 ， 通过控制器 用 户数据外 ， 内 置的 Ｓ Ｄ 存储卡可实现

的扩展 就可以直接实现某些重要的连接 。 例如 ， 对系统的完整备份和恢复一￣包括编程 、

ＰＦＣ２ ０ ０ 控制器采用 了Ｃ ｏ ｒ ｔ ｅ ｘ －Ａ ８ 处通过 ＣＡＮ 接 口使用 Ｊ １ ９ ３ ９ 或 ＮＭ ＥＡ２００可视化及配置数据 。 这也简化了系统
“

克

理器 ， 基于实时的 Ｌ ｉ ｎ ｕｘ
？

操作系统 ， 可协议连接各种机器单元 。 操作人员可 以隆
”

的调试工作 ， 非常适于在全球相关

与 ＷＡＧ０ －

Ｉ ／０ －

ＳＹＳＴＥＭ７ ５ ０ 系列的所有自 由地对 ＲＳ
－

２ ３ ２／Ｒ Ｓ
－４ ８ ５ 接 口设置参数 ，的领域 中应用 。

控制器和模块兼容 。 该控制器具有高度以实 现 与上级控制 系统 的 通信 。 要 达过程工业领域对 自 动化硬件的要求

模块化的外形 ， 并独立于现场总线 ， 尤到这个 目 的 ，
也可以使用 Ｍ ｏ ｄ ｂ ｕ ｓＲＴＵ非常高 ： 在陆上及海上作业时要能够抵

其能够满足过程工业领域对分散式现场 （ 主 站 ／ 从 站 ） 、
ＮＭ ＥＡ０ １ ８ ３

、
ＲＫ５ １ ２

、抗极端气候环境 、 防爆 、 高度可靠 、 抗

总线系统的要求 。 新型控制器与 ４０ ０ 多 ３ ９６４Ｒ 及其他协议 。 振动 、 易于扩展 、 操作安全 、 易于安装

种 Ｉ ／Ｏ 模块完全兼容 ， 在可扩展的输 出为 了通过网 络进行数据传输 以及通及操作 。 高度模块化且独立于现场总线

端可 以配置 自 定义的节点 。 这还包括多过互联 网 实现通信 ，
Ｐ ＦＣ２０ ０ 还支持 以的 ＷＡＧＯ －

１ ／Ｏ －

ＳＹ ＳＴＥＭ 可以满足这些要

种特殊的功能 ， 例如状态监测 、 能源测太 网 所有 相 关 的 协议 ：
ＤＨ Ｃ Ｐ

、
ＤＮ Ｓ

、求 ， 既可以用 作标准组件 ， 也可 以用 作

量模块以及符合 Ｓ ＩＬ
、
Ｅ ｘ ｉ 等相关标准 。Ｓ Ｎ Ｔ Ｐ

、
Ｆ Ｔ Ｐ

、
Ｔ Ｅ Ｌ Ｎ Ｅ Ｔ

、
Ｈ Ｔ Ｔ Ｐ 及特殊模块 ， 例如 ， 用 于防爆领域 、 用 来

使用 Ｐ Ｆ Ｃ２ ００ 可不受限制 的迁移现Ｍ ｏ ｄ ｂ ｕ ｓＴＣ Ｐ ／ＵＤ Ｐ 。 为 了确保网络访问确保功能安全或者是用在 －

２ ０

’
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和数据传输过程 中数据的安全性和完整的极端温度环境 中 。
ＷＡＧ０ －

Ｉ ／０－

ＳＹＳＴＥＭ

性 ， 可将 Ｓ Ｓ Ｈ 和 Ｓ Ｓ Ｌ ／ＴＬ Ｓ 安全协议用符合最高的质量要求 ， 并 已获得 了最重

作标准配置 ， 来建立安全 的 ＨＴＴ Ｐ Ｓ 和 要的全球性认证 （
ＡＴＥＸ

、
Ｉ ＥＣ Ｅ ｘ

、
ＵＬ

ＦＴＰ Ｓ连接 。认证 、
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、
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等 ） 。
ＷＡＧＯ新 型 的

ＰＦＣ２００ 控制器也具备这些重要性能 。 它

易于调试 、 便于维护产生极低的辐射干扰 ， 具备较高 的抗干

＠ ＰＦＣ２ ００ 可提供高麵配置 自 由 。 通 扰 、 抗极端温度 、 抗振动和冲細能力 ，

４ ＇ 过集成 的 Ｗｅ ｂ 服务器 （ 基于 Ｗｅｂ 的管非常适于多种应用 。 该控制器可实现
一

二

理 ） 、
ＣＯＤＥ ＳＹ Ｓ 编 程环境 （ 符合 ＩＥＣ年免维护运行 ， 高度的模块化提供更多

图 ２ＷＡＧＯ 凭借其紧凑型的 Ｐ ＦＣ ２ ００ 控制 器扩６ １ １ ３ １

－

３ 标 准 ） 或者直接使用 配置对话的灵活性 ， 从而成为过程工业领域 中可

展了整个产品系列 框 （
Ｌ ｉ ｒｍ ｘ

？

控制 台 ） 都可以对其进行配持续发展的 自动化解决方案 。 ＣＥ１
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