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电动机

重视偏心齿轮箱的静力问题

为 了将电动机的高传动转速降为低速转动 ， 可以采用减速率高的偏心齿轮箱 。 本文根据齿轮

箱的静力状况 ， 分别对三款主要的渐开线齿形的偏心齿轮箱的优缺点进行了介绍 。
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开线齿形 的偏心齿轮箱之 间 的主 力 的轴 向偏移保持在很低水平或为零的 支承为与齿为相当的偏 》
１＞齿轮箱

要 区别在于 自 由 偏 心 轮 的 力 图 。 话 ， 则静力规则可用于平面 。支 承力 的 作 用 线 经过支承 中 线 的

三类齿轮箱的齿力作用 线均落在渐开齿图 ２ 显示 的是带有 Ｏ ｌ ｄｈ ａｍ 联轴器齿合点 ， 如果偏心轮周 围具备均衡条件

合线上 。 如果在设计过程 中 能够将齿合 （ 图 １
） 的偏心齿轮箱 。 可以在偏心齿轮的话 ， 则可 以测 出齿力 的大小 。 从齿合

箱上看到作用 线和齿合力 。 从所需的负力 的 作用 线上可 以按 照 四 力法计算 出

荷和特定尺寸 的齿合特征上可
“

Ｇｕ ｌｍ ａｎｎ 直线
”

， 以确定平行四边形力

以得出齿合力 的作用线 。 的大小 。

所需的传动力矩可从力对支承力及

其齿轮箱 中心点上贩应力 中获得 。 由

此可 以雌棘 Ｏ ｌ ｄｈ ａｍ 联轴器 的偏心
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箱 駄的支承九
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对 Ａｋｂａ ｒ 偏心齿轮箱的

从动齿力断 ｔｍ

从动均带有
－
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齿轮 对 ， 偏心轮通过
＋

ｊ ］ ［

出 。 只 要在 从动 偏心 轮 上确 立 偏心轮 中Ｍ

线 周 闹 的 平衡 条 件 ， 就 ＂ｎ 丨 ｗ 出 从 动 ｗＩ

线和偏心轮上的作用 力 邏
静止状态 。

力 的三角 形

由 此可 以确 定从动结构 。 同样 ， 通过 已

知 的传动作 用 线 以及采 用 Ｆ ３麵 的反

应力 ， 也卿雜社Ｗ力岐麵进

行设计 。 偏心轴上的力可以通过矢量叠

力 口 ， 从作用 线和 已知的支承力总和上得 静力决定齿轮箱类型设计的齿轮箱多数情况下只设有
一

个偏心轮 。

出 。 所需的传动力矩可以从支承力及其 有效
■

注 但是 ， 这种设计也存在一个不足之处 ，

杆臂的转动力矩总和 中计算得出 。 显然 ，重要的是从静力 中可 以推导 出 不 同就是它需要克服 Ｏ ｌ ｄｈ ａｍ 轮盘的不平衡

Ａｋｂ ａｒ 偏心齿轮箱拥有相 当大的支承力 。类型齿轮箱的设计有效性 。 因此 ， 带有问题 ， 因 为它总是存在一些剩余 的不平

为 了 测试齿轮箱的静力 ， 传动力矩Ｏ ｌ ｄｈａｍ 从动联轴器的偏心齿轮箱的静力衡现象 。

须表现为从动力矩 （如差速比 ） 。相对简单 ， 而且支承力也 比较小 。 这种带有平行 曲柄的偏心齿轮箱必须能

够控制极高的支承力 ， 因 此其偏心轮需

Ｌａｇ ｅｐ ｌａｎ要具有
一个非常稳定的支承 。 为了实现

偏心轴的支承与这种力之间 的均衡 ， 最
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相互错开

的偏心齿轮箱 。 这就需要拥有精确和 昂

ｙ＼ 贵酬造 ， 離賴力不平雛进行平
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 衡 。 但 即便如此 ， 仍会 留 下少许的动态

， ／ 不平雛 。

／
、＇

在 Ａ ｋ ｂ ａ ｒ 偏心齿轮箱上很好地控制

／ ＼ 极高的支承力至关重要 。 因此需要
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／＃％＼ 非常稳定 的支承状态 。 同样 ’ 所设计的

／＾ Ｆ＆＼ 偏心轴的支承也需要达到稳定状态 ， 以

Ｘ％Ｖ７７Ａｆｆ Ｖ７７７＼％便能够承受这些作用力 。 对于运行平静 ，
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但运行速度高 的齿轮箱 ， 其静态和动态
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轮箱具有相 当 个配重进行平衡 。
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在于齿形设计 ， 尤其是在空心轮与偏心
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