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蓝牙连接技术
在物联阈设ｉｉ
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中的应用
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在现阶段的物联网系统中 ， 有很多都建立了 自 己的网关平台 ， 旨在本地ｎ

＊

节細络和云端远程连接中提供－定的本地存储空间和计算机智能 ，
Ｗ ｉ

－ Ｆ ｉ

通常运用于远程通信 ， 而蓝牙则是传感器 、 交换机以及家电这些边缘节点的４ ｜
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首选协议 。 １ＲＮ４０２０
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图 １ 微芯模块 ＲＮ ４０ ２０

人式系统的发展推动 了物联 网 的加上增强数据率 ） 。 因此 ， 当数据量主导蓝牙协议管理这些功 能 。 ＲＮ４０２ ０ 模块

兴起 ， 越来越多 的 Ｂ２Ｂ 和 Ｂ ２Ｃ 企对高数据率的需求时 ， 使用 传统蓝牙协运转时最大 电流为 １ ６ ｍＡ
， 睡眠模式下

业正积极将产 品设计云端化 ， 而无线技议会更加适合 。 的最小 电流为 ５
ｐ
Ａ

， 关机时电流值可达

术在其 中起到 了至关重要 的作用 。 而蓝嵌入式 系统设计者可以 自 行决定应 １ ． ５
Ｍ
Ａ 以下 。 与低功耗蓝牙 ｖ４ ． １ 规格相

牙则是传感器 、 交换机以及家 电这些边用软件所需的蓝牙协议 ， 然后将其与主
一

致 ，
ＲＮ４０２ ０ 模块包括 了 所有必需嵌

缘节点的首选协议 。处理系统集成 。 设计独有的分离无线接人式蓝牙协议栈外形 ， 因此 ， 微程序控

收装置是
一

个十分有突破性的想法 ， 但制器就不需要任何堆栈来操作 。

低功耗蓝牙是完成这个装置需要花费大量 的 时 间 。 １？？０２ ０ 模块包含 了 ３ ＼
１ 〇 １＾ 模拟

２０ １ ０ 年 ， 蓝牙技术初人 ４ ．Ｘ 时代 ，
还有

一

种选择是采用
一

款已经有合格资转换器频道 ， 有多达 ７ 个通用 输入输 出

低功耗蓝牙也适时出 现 ， 其对用 于物联质的蓝牙模块 ， 将其与 已有的设计相整接 口 ， 其 中
一些可用 于操纵模块模式状

网 的传感器和控制 软件来说意义非凡 。 合 ， 不需要很高 的价格就能将所有 的蓝态发光二极管 ， 以显示连接状态 、 运转

低功耗蓝牙顾名 思义是将低能耗作为主牙栈嵌人接收器主机的微控制器 中 ， 用指示以及微芯的低能耗数据图是否开启 。

要 目 标 ， 而非高数据速率 ， 它的能耗降
一组与接 口 总线相连的简易应用程序接

低方式有很多 ， 例如减少无线接收装置口 ， 轻松地设置链接和传输数据 。满足多连接和１应用用户界面

使用 时间 、 减少广告扫描 （ 在打开 网 页 需求

过程 中 ） 渠道 、 只在开机状态下发送和 微芯 ＲＮ４０２０ 模块 如果在物联 网设计 中需要更多 的连

接受小数据包等 。 因 此 ， 低功耗蓝牙协微 芯 ＲＮ４０２０ 适 用 于 工 业控 制 系接选择和应用软件用 户界面支持 ， 那么

议可 以快速设立网络连接 ， 而能耗通常统 、 物联网传感器标签和 医学设备 （ 图松下公司的 ＰＡＮ  １ ７４０ 模块将是一个理想

是使用 传统蓝牙版本的 １％ 。 然而 ， 低功 １
） 。 这个模块是 由

一

个简单的 ＵＡＲＴ 接的选择 （ 图 ２
） 。 与 Ｂ ｌ ｕｅｔｏ ｏ ｔｈＳｍ ａｒｔｖ４ ． １

耗蓝牙也 同 时存在
一些弊端 ， 例如 ， 其口控制 的 。 配置为应用 美 国信息交换标蓝牙低能耗规格

一

样 ， 松下这款迷你的

最大短脉冲群数据率仅为 １ 〇 〇ｋ ｂ ／ ｓ
， 而准代码指令 的应用程序接 口 ， 它提供链模块尺寸 为 ：

９ ｍｍ ｘ ９ ． ５ｍｍｘ １ ． ８ｍｍ
，

传统蓝牙最大可达 ３Ｍ ｂ ｉ ｔ ／ ｓ （
ｖ２ ． ０ 版本接设置 、 睡眠模式切换和所有 的低能耗运转时电流为 ５ ｍＡ

， 专为嵌入式应用软

３ ８ＭＭ 现代制造
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件设计 ， 例如健康监测仪和运动传感器 。 功率为 ４ ８ ＭＨ Ｚ
， 蓝牙 ｖ４ ． １ 接收器与集

＾Ｊ｜＾＾｜（＾｜＾＾＾ ＼
这个模块拥有无线接收装置 ，

Ｃ ｏ ｒ ｔｅ ｘ
－Ｍ Ｏ成不平衡变压机 ，
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主机微控制器 ， 集成式天线和 内嵌式低电容触摸传感控制器为远程控制 以及智％
能耗蓝牙栈 。 能接 口 装置提供 了超级编程和灵活解决

ＰＡＮ １ ７４０模 块 支 持 ＵＡＲＴ
、

Ｓ Ｐ Ｉ
、 方 案 。

ＣＹＢ １ ０ｘ６ｘ拥 有
４ｘＰＷＭ频道 、

Ｉ２Ｃ接 口 ， 麵 Ｄ ｉ ａ ｌ ｏｇ

’

ｓＳｍ ａ ｒ ｔＳｎ ｉ

ｐｐ ｅ ｔ ｓ３ ６ＧＰ ＩＯ
、 串職 口 和 １ ２ ８ 段 

ＬＣＤ
驱动器 。

蓝牙软件平台 ， 它不仅为标准低能耗蓝免版税的蓝牙连接桟 ， 它支持类属存取 胃 ］

牙规格提供支持 ， 还为
一些特别应用 软图 ， 以及 中央 、 外部 、 观察和广播设备 ，

Ｃ ＰＵ
，５ ００Ｈ ｚ 转速 ，

１Ｇ Ｂ 内存的 ＲＡＭ

件 图表提供支持 ， 例如亲近度 、 用 户健这些都使得蓝牙连接十分便捷 。以及 ４Ｇ Ｂ 闪存 。 模块还拥有 ８ ０２ ． １ １ 无

康指数 、 运动量 以及健美程度 。 线 ａ ／ ｂ ／
ｇ

／ ｎ 格式 以及低功耗蓝牙连接 。

尽管上述模型可 以高度集成 ， 但它 用蓝牙集成的单板计算机台预置开放源码蓝牙协议 、 官方 Ｌ ｉ ｎ ｕ ｘ 系

们仍需要主机应用平台来运行物联网应还有一种方式是特别针对于成本有统和蓝牙协议栈 ， 同 时英特尔社区 网还

用 。 整合主机微程序控制器和无线连接限的开发人员 ， 就是选择
一

个拥有蓝牙提供详细 的蓝牙连接装配指南供使用 者

有两种途径 。 第
一

种方法就是把设计建连接集 成 的单板计算机 台 。 在这方面 ， 参考 。

立在 ＳＯＣ 装置的基础之上 ，
ＳＯＣ 装置包英特尔的爱迪生模块十分出众 。不论开发者采用 哪种方式 ， 认证无

含 了微程序控制器和
一

个低能耗蓝牙接这 款 基 于 Ｌ ｉ ｎ ｕ ｘ 操 作 系线模块都为其设计提供 了快捷经济的合

收器 。
Ｃ
ｙｐ

ｒｅ ｓ ｓ 公司的 ＣＹＢ １ ０ｘ６ｘｆａｍ ｉ ｌ
ｙ统 的 模 块 十 分 经 济 ， 尺 寸 为并蓝牙连接技术 ， 这种形式 省时省力 ，

系 列 产 品就是 很好 的
一

个例 子 。 基于３ ５ ． ５ｍｍｘ ２ ５ ． ０ ｍｍｘ ３ ． ９ｍｍ
。 英 特 尔同 时也极具成本效益 ， 开发者能够在其

ＡＲＭＣ ｏ ｒ ｔ ｅ ｘ －Ｍ Ｏ 内 核处理器 ， 核心 低Ｓ ＯＣ 装置拥有英特尔原子双核 ， 双线程帮助下实现更轻松的物联网设计 。
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一基于变频器及监控器的智能选项
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