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安全解决方案

适用于任意应用的

集成安全

传统上 ， 集成安全解决方案的成本阻碍了小规模应用享受这些优势 。 较小的应用往往采用硬接线

解决方案 ， 这样就不得不被迫处理由此造成的扩展性缺失以及不同大小应用之间的系统中断 。 Ｗ加莱现

在可以提供一个极其简单的解决方案来解决这些问题一ＳａｆｅＬＯＧＩＣ－Ｘ（图 １
） 。

文 贝加莱工业 自 动化 （上海 ） 有限公司

代机械的开发人员都很清楚从集 省的时间 和成本 以及虚拟布线所提供的 方案的先进功能适用 于运动控制 ， 并且

成在总线 网 络的安全技术 中可 以灵活性 洽好还能使模块化机器和系开放的 以太网标准 ＰＯＷＥＲＬ ＩＮＫ 令实现

获得哪些好处 。 他们很看重从接线 中节统设计变得更加容易 。 贝 加莱安全解决极其快速的响应时间成为可能 。 安全信

号通过 ｏ
ｐ
ｅｎＳＡＦＥＴＹ 进行传输 ， 这是市

社唯
－

独立于总 线的安全协议 。 贝 加

： ：

ｇ莱集成安全技术正在快速扩大其应用 范

公围 ， 尤其是在更大和更复杂的机械中 。

、
丨／适用于任意大小应用的集成安全

＾
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“

尽 管这 种 技 术 拥 有 各 种 明 显 的

ｍ 优势 。

”

贝 加 莱集成安全技 术产 品 经理

Ｆ ｒ ａ ｎ ｚＫ ａｕ ｆ ｌ ｅ ｉ ｔｎ ｅ ｒ
说道 ，

“

然而在
－些应

Ｊ 用 中仍然 尚 未实施 。

”

Ｋ ａｕ ｆ ｌ ｅ ｉ ｔ ｎ ｅ ｒ 继续说
＇

道 ，

“

特别是当它涉及到小规模应用 的时

、
．
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候 ， 其 中单麵买的价格酿是决定性

麵 素 ， 对于
－

个单独的安全控制器而

言根本就没有预算空间 （ 图 ２
） 。
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難滅 的野总■ ｐ ｌｃ 的各种 优

势 ， 而且其价格与基于继 电器技术的传

统方案相 比 同样具有竞争力 。 用 户获得

图 １ 对于 Ｓ ａ ｆｅ ＬＯＧ ＩＣ
－

Ｘ 而言 ， 通常 由硬件控制器提供的功能是被标准 Ｐ ＬＣ 、 安全输入模的好处显而易见 ： 始终如
一

的机器设计

块和 ＨＭ Ｉ 单元共享的 。 这是在不牺牲集成安全技术的任何优势的情况下完成的和诊断可以提高机器的可用性 。
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现有硬件组件 网 络 中 。 为 了做－

ＴＴ 卜
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到这
－

点 ， 贝 加莱 的专家将所 ＝
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有与安全相 关 的任务分成 了三
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个包
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參 执行安全应用 ．

？ 该任务被外包给

＾
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贝加莱 Ｘ２ ０Ｓ ａ ｆｅ ｌＯ 系列安全输人模块 。 Ｋａ ｕ ｆ ｌ ｅ ｉ ｔ ｎ ｅ ｒ

该安全硬件采用 了Ａ ＲＭ 双核处理器系图 ４ 安 全 应 用 在 Ａ ｕ ｔｏｍａ ｔ ｉ ｏ ｎＳ ｔ ｕｄ ｉ ｏ 的

统 （ 图 ３
） 。 Ｓａ ｆｅＤ ＥＳ Ｉ ＧＮ Ｅ Ｒ 图形编辑器 中 实现虚拟接Ｓ ａ ｆｅＬＯＧ ＩＣ －Ｘ 解决方案的时候 ， 将其切

＊ 安 全 管 理 配 置 参 数 ： 在线。 没有必要马上决定应用程序将运行在换至专用 的 Ｓ ａ ｆｅＬＯＧＩＣ 控制器没有任何

Ｓ ａｆｅＬＯＧ ＩＣ 控制器中 ， 这些参数会被集Ｓ ａ ｆｅ ＬＯＧ Ｉ Ｃ 硬件上还是 Ｓ ａ ｆｅ ＬＯＧ ＩＣ
－

Ｘ 解决方问题 。

”

现有的代码可以被继续使用 ， 这

中存储 。 在更换控制器的时候 ， 它们必案上 。 这正体现了该解决方案的巨大优势 ： 样能节省时间和成本 。

须通过确保满足 Ｓ ＩＬ３ 标准的方法被传输它完全可扩展 安全应 用 程序 易 于扩展 ， 并且能

够根据任意系统大小进行配置 。 在添加

到新的硬件 中 。 这项任务被外包给了可安全 输人 和 输 出 模块 的 时候 ， 可 以在

相互监测的标准 ＰＬＣ 中 的安全任务组 。Ｓ ａｆｅＬＯＧ Ｉ Ｃ 控制器上简单地重复使用 现

Ｉ 确认与安全相 关 的动作和事件 ： 有的代码 。
Ｓ ａ ｆｅＬＯＧ ＩＣ －Ｘ 还允许通过机
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＾
 ｉ更换每个 Ｓ ａｆｅＬＯＧ ＩＣ 控制器上的用户界器选项在可视化终端上配置安全设备 ，

－

诊 ： 面没有任何 问题 。 这是通过运行在操作就像基于硬件 的解决方案一样 。 调试和

＾面板上的远程控制 服务实现的 。 使用开技术服务人员可 以轻松地完成修改 ， 不
＜
＃
关元件通过按键和显示元件的形式确保需要使用 任何外部以安全为导 向 的编程

安全确认 。设备 。

图 ２ 凭借 Ｓ ａ ｆｅ ＬＯＧ ＩＣ
， 贝加莱可以提供市

？
芫全兼容小规模应用芫全独立于控制平台

Ｓ ａ ｆｅ ＬＯＧ Ｉ Ｃ
－

Ｘ

 Ｓ ａ ｆｅＬＯＧ ＩＣ －Ｘ 为用户提供了集成安任 何 运 行 贝 加 莱 实 时 操 作 系 统
小的应用中

全解决方案的各种优势 ， 有众多先进的Ａ ｕ ｔ ｏｍ ａ ｔ ｉ ｏｎＲｕ ｎ ｔ ｉｍ ｅ 的 贝 加莱产品都可

产 品可选 ： 安全数字量 Ｉ ／Ｏ 模块 、 安全以应用基于软件的安全解决方案 （ 图 ５
） 。

模拟量 １ ／０ 模块 、 安全 温度 输入模块 、 这包括全系列的 Ａｕ ｔｏｍａ ｔ ｉ ｏｎＰＣ 和 Ｐａｎ ｅ ｌ

安全运动控制 、 集成诊断 、 安全线集成ＰＣ 以及 Ｐｏｗｅ ｒＰ ａｎ ｅ ｌ 和模块化的 Ｘ２ ０ 控

Ｂ以及安全机器选项 。 制 模块 。

“

我们 已经成功地创建 了
一个

ｔ顆
＇

ＩＶ正 如 使 用 Ｓ ａ ｆｅ Ｄ Ｅ Ｓ ＩＧＮＥＲ 编 能够填补市场缺 口 的易于扩展的解决方

戀 働 辑器对 基 于 硬 件 的 解 决 方 案 进 行 编 ＊ 。

”

Ｋ ａ ｕ ｆｌ ｅ ｉ ｔｎ ｅ ｒ 指 出 。

“

机器和 系统制

程 ，
Ｓ ａ ｆｅＬＯＧ Ｉ Ｃ －Ｘ 解 决 方 案 也 是 在 造商现在可 以解决应用 在各产品 中安全

图 ３ 安 全 应 用 程序 运 行 在 贝 加 莱 Ｘ２ ０Ａ ｕ ｔ ｏｍ ａ ｔ ｉ ｏ ｎＳ ｔ ｕ ｄ ｉ ｏ 中进行编程 的 （ 图解决方案之间的不
一致性 问题 ， 并且不

Ｓ ａ ｆｅ ｌＯ 系列安全输入模块上 ，
它拥有 Ａ ＲＭ４

） 。 这 拥 有
一 个 关 键 的 优 势 ， 正 如论应用规模大小都可以充分享受到集成

双核处理器 Ｋａｕ ｆｌ ｅ ｉ ｔｎ ｅ ｒ 所 指 出 的 ：

“

当 系 统 超 出安全技术的好处 。

”

ＣＥ］

ｍｍ ａ ． ｖｏｇｅ ｌ
． ｃｏｍ ． ｃｎ 新自肋 丨匕 ２０ １ ５

－

１ ０
．

１？１ 现代制造４７


