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控制系统

ＰＳＳ４０００ 监控集装箱转运
文 １ 皮尔磁工业 自动化 （上海 ） 有限公司

流流程高度 自 动化 ， 人工 与非人 制 功 能 向 外 围进行 同 步的分配与传输 ， 用 作安全相 关 网 络 的 协议 ， 可 以实 现

工运输系统无缝衔接 ， 部分物流 因此能够更加轻松 、 灵活地胜任更多项 控制 数 据 、 失 效安全数据 与状 态 的可

过程通过 中央控制 台 的 电脑与屏幕进行 目 类型 。靠交换 及 同 步 ： 每 个模块 均 装 有
一个

控制与监控 。 为 了确保设备终端运转时 Ｐ Ｓ Ｓ ｕｎ ｉ ｖ ｅ ｒ ｓ ａ ｌＰ ＬＣ 控制系统与三个 Ｉ ／Ｏ

不发生故障或事故 ， 我们需要
一

套集成 贯穿整个？目的标准化处理流程 头模块 ， 再通过安全 以太 网 与控制 台相

了控制 ， 自 动化 、 与安全 的解决方案 ，该 集 装 箱 设 备 的 核 心 部 分 由 １ ５连 。 每台起重机均可通过控制 台实施人

使
一切状况尽收 眼底 ， 并在发生危险时个 模 块 构 成 ， 每 个 模 块 都 配 备 独 立工操作 。 如若发生紧急情况 ， 控制 台与

可以迅速做出正确的应对 。的 Ｐ Ｓ Ｓｕｎ ｉ ｖ ｅ ｒ ｓ ａ ｌＰＬＣ 控 制 系 统 ， 位起重机需交换安全模式选择与紧急停止

阿布扎 比港 口 公 团 为合 同 发包方 ， 于岸上 的
一

个带空调 的 控 制 柜 内 。 水信号以确保起重机能够安全停机 。

需要创新 、 灵活的 系统来实现 自 动化与上也有
一

个带 空调 的控制 柜 ， 内 部 装Ｐ Ｓ Ｓ ４００ ０ 自 动化系统能够处理整个

安全保障 。 项 目 实施方 ＴＭＥ１Ｃ股份公司 ， 有 Ｐ Ｓ Ｓ ｕｎ ｉ ｖ ｅ ｒ ｓ ａ ｌ Ｉ ／Ｏ 远 程 站 点 。 每 个系统 中 的安全与 自 动化数据 ： 控制 系统

也认为传统的技术无法满足发包方的细Ｐ Ｓ Ｓｕｎ ｉｖｅ ｒ ｓ ａ ｌＰ ＬＣ 控制系统负责监控其读取所有输人信号 ， 然后通过 ＥＧ Ｄ（ 以

节要求 ， 因此专 门选择了 皮尔磁公司 的所在 区域 的 所 有安全相 关功 能 ， 例 如太 网 全局数据 ） 协议将状态信息转 发给

Ｐ Ｓ Ｓ ４０００ 自 动化系统 ． 该系统可 以对码Ｅ － ＳＴＯＰ
、 安全门 、 位置检测 、 光栅及扫更高级的控制系统 。 这台 Ｐ ＬＣ 负责处理

头起重机上所有安全相关功能进行监控 ， 描仪 ， 并切换相关使能 。 各设备均使用控制程序 ， 再通过 ＥＧＤ 协议将信息反馈

确保各软硬件之间 、 网络设备与实时以继电器触点与数字输人 、 输出信号 。此外 ， 给 Ｐ Ｓ Ｓｕｎ ｉ ｖ ｅ ｒ ｓ ａ ｌＰＬＣ 控制系统 ， 后者相

太网 Ｓ ａ ｆｅｔｙＮＥＴｐ 程序之间的协调互动 。 每台起重机也都装有
一

套 Ｐ Ｓ Ｓ ｕｎ ｉ ｖ ｅ ｒ ｓ ａ ｌ应地对 自动化输出信号执行切换 。

与传统解决方案相 比 ， 该系统使各项控 Ｉ ／Ｏ 系统 。 ＴＭ Ｅ ＩＣ 公司的物料运输销售经理哈

现 代 控 制 理维尔
． 里佐 （

Ｊａｖ ｉｅｒＲ ｉｚｏ
） 表示 ：

“

起初 ’

Ｕ 念 以错综 复 杂 的我们只是想利用 Ｐ Ｓ Ｓ ４０００ 自 动化系统处

＾ 以 太 网 技 术 为 帛 理安全信号 。 不过我们 随后发现这个系
＇
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础 。 所 有 控 制 乡且 獅常灵活 ， 能够实现各种功能 ， 因此

，

Ｒ ＼

年
１ ｆｔ 数 据 ｗ＂ｒ柳 丨 丨

它执 丨⑴雜 丨 ／〇
。 这 ＂

丨 ０ 尺

Ｉ ／Ｈ ＼ＩＷ Ｉ
｜

ｉ 丨 ＼

｜

Ｍ ＼
＼Ｉ

Ｊ
ｒ ｜

中 传 输 ’ 因 此 ｗ 稀的控制室里面再加人额外的 ｉ ／〇 模

Ｉ

以 随 时 随地 获得 块 。 从根本上说 ， 它帮我们节省 了金钱

？４何信息 。骑间 。 有 了Ｐ Ｓ Ｓ４０００自 动化系统 ， ｆｔ


 

．’秘枭
实 时 以 太 网 们获得 了 巨大收益 ， 完全 出 乎 当初的意

ＰＳ Ｓ ４０００ 自动化系统监控着阿布扎比 Ｋｈ ａ ｌ ｉ ｆａ 码头起重机的所有安全相关功能Ｓ ａ ｆｅ ｔ ｙＮ Ｅ Ｔ
ｐ 被料 。 这项方案非常成功 ＨＸ１
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