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驱动器

伦茨风电专用型驱动器助航风电
随着新能源产业在国 内 的蓬勃发展 ， 以及＿家对新能源产业支持力度的不断加大 ， 本文结合风电变桨系统在

国 内的运用趋势 ， 提出 了伦茨 （
Ｌ ｅ ｎｚ ｅ

） 作风电变桨系统的解决方案 ， 重点分析 了Ｌ ｅｎｚｅ 产品在风电行业的运用优势 ，

并对未来变桨系统的发展趋势作出 了展望 。

文 Ｉ 王孟 ， 伦茨 （
上海 ） 传动系统有限公司

全球常规能源逐步走 向枯竭 、 环范围 内 ， 依据风速的变化随时调节桨距 直流母线 电压输人范 围 ， 电压可低至

保呼声 日 渐高涨的背景下 ， 开发角 ， 以控制吸收机械能 。 这样
一

方面能 １ ４０ ＶＤＣ
， 可非常可靠地满足低电压穿

利用 清洁能源和可再生能源 已成为全球够保证获取最大的机械能 ， 同时减少风越的技术要求 。 采 用 专用 的大型散热

能源界的共识 。 随着节能等理念 的推广力对风机的冲击 ， 从而将风力转换为 电 器用于伺服驱动器的散热 ， 无须风扇 ，

以及 中 国政府政策的 引导 ， 新能源在 中能 。 变桨系统主要包含轮毂 、 禊形盘 、 以提高系统可靠性 。 风 电专用 型伺服

国本土的需求将会逐渐加大 ， 未来市场变桨轴承、 变桨 电机 、 变桨控制柜 、 后驱动器具备开环 电机控制 功能 ， 即使

潜力不可小觑 。 备电源柜 、 各种开关及撞块等 。在 电机反馈元件损坏 的情况下也可 以

全球 风 电 变 桨 系 统市 场 主 要 品在整个变桨过 程 中 ， 变桨驱动器控制 电机 ， 实现 紧急顺桨 。 风 电专用

牌 有 ：
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、
Ｓ Ｓ ＢＷ ｉ ｎ ｄＳ ｙ ｓ ｔ ｅｍ

，除 了要实 时接收主控的 角 度及速度指型伺 服驱动器 内 置功 能块编程 能 力 ，
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，Ｍ ｉ ｔ ａＴ ｅ ｋ ｎ ｉ ｋ

，Ａ Ｍ Ｓ Ｃ令并快速准确地完成变桨距外 ， 还需可完成过去需要变桨专用 Ｐ ＬＣ 才能完
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．Ｗ ｉ ｎｄｕ ｒａｎ ｃ ｅ要对变桨系统进行安全链处理及部分成 的变 桨控制任务 ， 用 户 可 以根据现

ＬＬＣ
、
Ｂｏ ｓ ｃｈＲｅｘｒｏｔｈ 和 ＡＶＮＥｎｅ ｒ

ｇｙ 等 ， 逻辑控制 ， 从而满足高 ／ 低 电压穿越 ， 场实 际情 况灵活修改变 桨程序逻辑 ，

从 目 前全球各国 的风 电发展趋势来看 ， 后备 电源切换等功能 。伺服驱动器 内置 ＣＡＮＯｐ ｅｎ 标准通信接

中 国 和美 国 已成为未来推动全球风 电 口
， 并且在用 户需要时可 以任意增加

发展的主要推动力 。 Ｌｅｎｚｅ 产品简介 适配其他通信协议 的接 口模块 （例如

Ｌ ｅ ｎ ｚ ｅ 可 为 偏 航 系 统 、 助 爬 系Ｅ ｔｈ ｅ ｒＣＡＴ
） 。 伺服驱动器将直接与主控

风力发电的原理统 、 机舱冷却 系统及变桨 系统提供相 系统进行通信 ， 并完成全部的运动控

从 图 中 可 以看 出 ， 风力 发 电就是应的解决方案 。 针对风 电行业 ，
Ｌ ｅ ｎ ｚ ｅ制 和逻辑控制 ， 省去变桨控制器 ， 节

通过 传感器获得 当 前 的 风速和 风 向 ，
８ ４００ 风 电 专 用 型

电网

然后主控系统根据 内部控制算法调节 （
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风机的方 向 以及桨 叶的桨距 ， 从而让 具备极宽的温度适应 ｊ

风机尽可能地保持可满足发 电功率的范围和抗振特性 ， 该 ｉ ｉ ｉ
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转速 ， 再通过发 电系统及变压器将风驱动 器 具 有 ２ｘ Ｉ ｎ
－
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机发出 的 电能并网到 电网 。的 电流输 出 特性 ， 在

在整个发电过程 中 ， 变桨系统又是减小体积 、 降低成本 ｜

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整个系统的重中之重 ， 其桨距控制的快 的 同 时 还 可 充 分 发
Ｌ

Ｈ 测风 系统
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速性 、 准确性将直接影响到 风机的发电挥 伺 服 电 机 的 过 载 Ｉ系统
Ｉ

效率。 所谓变桨系统 ， 是指在工作风速能 力 。 具 备 超 宽 的 风力发电控制原理图
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省成本 。 风 电专用 型伺服驱动器具备心元器件 ， 客户 可 以根据 自 己 的变 桨发展趋势

第二路反馈接 口
， 可 以连接 ｓ ｓ ｉ 冗余工艺需求灵活选择相关的其他元器件 ，

一直 以来 ， 风 电 的 核心技术都掌

编码器 ， 获得桨叶的绝对位置 ， 并可以满足 自 己的核心变桨需求 。握在外资 巨头手里 ， 国 内 企业很难掌

以将此位置值通过 ＣＡＮ 通信返回主控Ｌ ｅｎｚ ｅ 可提供包含电机和驱动器的握其核心技术 ， 近几年来 ， 国 家的政

ＰＬＣ 。 风电专用 型伺服驱动器可以在 整体化解决方案 ， 电机效能发挥得更好 ， 策支持对象也逐步 由 过去的注重发 电

３ ０

’

Ｃ直接启动 。 故障率更低。
Ｌ ｅｎｚ ｅ 只提供最具备技术转 向 了注重扶持 国 内风 电设备 制 造 。

Ｌ ｅ ｎ ｚ ｅ 电机的功率范围广泛 、 结构优势的产品 ， 客户可根据 Ｌ ｅ ｎ ｚ ｅ 提供的所 以 ， 现在及未来 的
一些年 内 ， 完成

紧凑 ； 高效率 、 高过载能力 、 采用 加方案选择市面上性价比最高的其他配套对风 电核心技术的消化吸收 以及进一

强型轴承 ； 完美 的定子封装使 电机能产品 ， 客户 自 主程度更高 ， 更改灵活性步发展 ， 实现风 电设备 的 自 主化将是

承受极端的振动条件 ， 具有防腐涂层 ， 更佳 ， 方案扩展性更好 。 变桨系统无需
一

项刻不容缓的任务 。 同时 ， 随着风

动态响应高 、 转动惯量低 ；
ＡＣ 电机可再单独配置变桨 ＰＬＣ

， 驱动器本身就能电行业进人成熟期 ， 成本要求也越来

用 于 ８ ７Ｈ ｚ
， 转速可达 ２ ５ ００ ｒ ／ｍ ｉ ｎ

， 且完成核心的变桨运动控制功能 、 安全链越苛刻 。

在 ２ ５ ００ ｒ ／ｍ ｉ ｎ 转速条件下 ， 电机扭矩控制逻辑 、 客户 自定义控制逻辑及
一

些Ｌｅｎ ｚ ｅ 专为那些拥有 自有核心技术

仍然不跌落 。 简单的算法 ， 且编程环境完全开放 ， 客的风电客户 ， 通过为其提供核心元器件

户可在 Ｌ ｅ ｎｚ ｅ 开放的编程平台上完全 自来帮助他们实现开发拥有 自主知识产权

Ｌｅ ｎｚｅ 风电变桨系统方案主地研发 自 己的变桨程序 。如 ｉｏ点不够 ， 变桨系统的愿望 ， 为国 内风电厂家实现

Ｌ ｅ ｎ ｚ ｅ 的风电变桨系统方案 ， 提供Ｌｅｎｚｅ 变桨驱动器可提供第二路 ＣＡＮ 接变桨系统成本的降低 ， 自主化以及对核

变桨驱动器 、 变桨 电机 、 扩展 ＩＯ 等核口
， 且可通过这路 ＣＡＮ 接 口扩展 ＩＯ 点 。 心技术的掌握提供了 巨大便利 。 ＧＬ３
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