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机器人

工业 ４ ．０ 时代的协作型机器人

工业 ４ ． ０ 已经成为制造业的
一个流行概念 。 然而 ， 何为

“

工业 ４ ． ０
”

？ 它被定义为制造业的电

子计算机化 ， 包括更高层次的互联性 、 更智能的设备以及设备之间的通信 。

文 Ｉ Ｊ ａｍｅｓ Ｔａ ｙ ｌ ｏ ｒ 

？

优傲机器人贸易 （上海 ） 有限公司

所周 知 ， 人类社会 曾 经历过三次＿＿■ Ｒｏｂｏｔ ｓ
（ 优傲机器人 ）

一直致力于开发具

ＰＣ工业革命 ： 第
－

次工业革命是水 有广泛可用性的机器人技术 ， 公司推 出

和蒸汽动力带来 的机械化 ； 第二次工业 的 Ｕ Ｒ３
，ＵＲ ５ 和 ＵＲ １ ０ 机器人可 以在所

革命是 电力酿臟大麵生产齡可 Ｗ工业生产賴麵 自 动化和合理化的

能 ； 第三次工业革命是 电子工程和 ｉｔ 技
ｉ

ｉｐ人机协作应用 ， 并具备成本效益高 、 高

术的采用 ， 以及它们带来的生产 自动化 ；

＾
二 乂ｔ度灵活 、 使用方便安全等特点 ， 因 而广

而
“

工业 ４ ． Ｇ
”

赚定义为細次工鮮 触界麵 。 翻 ＞

６ 轴Ｉ遞器人是
－

命 。 种小型 、 轻便 、 易麵机器人 ， 細力 、

更节能 。

“

人机协作
”

机器人作为
－

种新 大的灵活性 ： 机器人可在现场 由员工编

型机器人 ， 不仅具有机器人的
“

精准
”

， 优傲机器人贸易 （
上海 ） 有限公司程 ， 并可被快速重新设置 ， 执行多兀任务 。

又同时具有人
一

般的
“

灵活
”

， 近来备受总经理 ｊ ａｍｅ ｓ 
Ｔａ

ｙ
ｌ ｏ ｒ 由于重量轻巧 ， 机器人可在厂房 内轻松

业界关注与青睐 。在工业 ４ ． ０ 的大环境下 ， 移动 ， 打破了工作空间 的限制 。

“

人机协作
”

机器人又将何去何从呢 ？对工业企业 自动化和合理化需求最简单 、

最合理的解决方案 。 顺应市场需求 ，

“

协 协作型机器实现
“

人
”

与
“

机
”

人机协作机器人的前世今生作机器人
”

悄然诞生 ， 这种新型机器人 的共存
一直 以来 ， 国 际机器人市场都是

一

能够直接和人类员工
一起并肩工作而无协作型机器人拥有两个特点 ：

一

个

些 由 工程师为对应制造业设计 的重型 、 需使用安全 围栏进行隔离 ， 并有望填补是机器与人互相合作 ，

一

个是机器 的编

昂贵且笨拙的机器人 ， 但在实践应用 中 ， 全手动装配生产线与全 自 动生产线之间程和维护非常方便 。 优傲机器人均具有

并非所有的工业流程环节都需要大型机的差距 。 迄今为止 ， 部分企业尤其是 中敏感的力反馈特性 ， 当达到 已设定 的力

器人来提取较重的 负载 ， 取而代之 的是小企业依然认为机器人 自 动化过于 昂贵时会立 即停止 ， 这样在风险评估后可 以

轻便 、 敏捷的机械臂越来越多地承担了和复杂 ， 因而从不去考虑应用 的可能性 。 不需要安装护栏 ， 使人和机器人能协 同

组装和提取工作 。 更加灵活的机械臂成然而 ， 轻便灵活 的
“

协作型
”

机器人成工作 ； 优傲机器人公司全新推 出 的协作

为
一

种承担每天工作的可行性方案 ， 小为了 中小企业的福音 。型 Ｕ Ｒ３ 机器人 ， 由于体型 比较小且功耗

型的 、 低噪声的 、 低功耗的机器人是应自 ２ ０ ０５ 年 成 立 以 来 ，
Ｕ ｎ ｉ ｖ ｅ ｒ ｓ ａ ｌ很低 ， 在生产过程 中机器人工作时几乎
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１ ５ ！代物淹２ ０ １ ５ ０８ｍ ｈ ． ｖｏｇｅ
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是无声的 ， 而其他机器人工作时则会产 工业 ４ ．０ｆｌｉｆ代的协作型机器人人将被机器所取代呢 ？ 其实不然 ， 我们

生令人头疼的噪声 。 因 而这种人机协作随着工业 ４ ． ０ 时代 的 来临 ， 全世界应该这样理解 ： 未来 的工厂世界是人与

机器人能够为客户营造
一

个非常安全和的制造企业也 即将面对各种新 的挑 战 。 机器和谐共处所缔造的 。 协作型机器人

舒适的工作环境 ， 让员工快速和机器人有些挑 战 已经通过 日 益成熟的 自 动化及作为
一

种新型的机器人 ， 它将小件装配

相处 ， 协作工作 。 在编程方面它对于一 自 动化解决方案中 的机器人的使用得到等 自 动化应用 带人了一个全新时代 ，
工

些普通操作员工和非技术背景的人员来了应对 。 在过去的生产线和组装线等工人与机器人可 以和谐共处 ， 共 同完成
一

说都非常容易 ， 这就使得机器人可 以成作流程 中 ， 人和机器人是 隔离的 ， 这一 个任务 。

为
一

个轻松上手 的工具 。 同 时优傲机器格局将有所改变 。 协作型机器人将会变铁 隆正先生表示 ， 当 然 ，
工业 ４ ． ０

人具有快捷安装和部署 的特点 ， 其灵活得越来越重要 。 虽然有些领域和生产线其 实还是
一个想 法 、

一

个愿景 ， 因 为

性使得可 以很容易 的移动机器人到 新的还是需要人力操作 ， 但有些仍可 以使用要真 正 实 现完全 的 自 动 化 ， 不论是大

项上使用 。 而且它还能够独立工作 ， 无机器人实现局部 自动化 ， 以优化生产线 。 工 厂也好 ， 还 是小工 厂 也 罢 ， 还需要

需额外 的 员工就可 以很容易 的对其进行引进协作型机器人会为生产线和组装线
一

段漫 长 的 时 间 ， 在这段过 渡 期 里面

监管 。 这些特点大大节约 了人员方面的应对挑战开拓新的机遇 ， 找到更好的解会有 越 来 越 多 的 自 动化 ， 更 多 的机器

开支 ， 为生产厂商节省成本 ， 提高经济决方案 ， 把人和机器人各 自 的优势发挥人涉及到 、 参与到这个生产过程 当 中 。

效益 。 协作型机器人作为人们忠实的工到极致 。 在未来 ， 我们希望可 以利 用 人的创意 ，

作伙伴 ， 具有广大的应用 市场 ， 目 前在
“

智能工厂
”

、

“

无人工厂
”

在工业 ４ ． ０以及机器 的 稳 定性 ， 合理 利 用 这
“

两

电子行业 、 汽车汽配行业 以及食 品行业时代成为大热之词 ， 并被认为是 自 动化类 员 工
”

的 特 长 ， 共 同 打造
一

个美好

都可找到这种机器人的身影 。的最高境界 。 那么 ， 这是否意味着未来和谐的工业环境 。 ＧＪ３

ＨＦ ｆａｉｇｉｅ

飞格立滚轮以其长使用 寿命导高负獅
： 苏 工 程 料 ４ 有 限 公 司

荷广泛应用 于世界上的各个行业领域。
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