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无线通信

穿梭车上的工业无线网络产品

近年来随着物流行业的发展 ， 穿梭车广泛应用于立体仓库和 日 用百货 、 医药 、 烟草等多种行

业的生产中 ， 并以其快速 、 准确的特点而逐步获得广大用户的认可 。
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＾
？梭车是

一

种新型的物料搬运小车 。 辆的调度及交通管制 。位系统进行通信 ， 实现数据交换 。 支持

它在计算机和 电控系统的控制 下 ，穿梭车 系统工作方式 （ 如 图 ） 为 ： 的 通信协议有 ： Ｒ Ｓ
－４８ ５Ｍ ｏ ｄ ｂ ｕ ｓＲＴＵ

，

可以在不 同 的货架间切换工作 ， 而转场由上位控制系统下发任务给穿梭车调度Ｍｏｄｂｕ ｓ ＴＣＰ
，Ｅ ｔｈｅ ｒｎ ｅ ｔ ＩＰ 。

则通常 由巷道堆垛机或叉车实现 。 穿梭系统 ， 由穿梭车调度系统通过无线通信节点负责现场数据的采集 ， 并发送

车 系统主要 由 穿梭车本体 、 供 电系统 、 将控制指令传送给各 台穿梭车 ， 各穿梭至 网 关 。 节点数量可灵活配置 ， 标准模

单机控制系统 、 调度系统四大部分组成 。 车按 指令要求执行完任务后返 回信息 ， 式下最大可 连接 １ ５ 个节点 。 节点类型

其中 ， 穿梭车本体的主要结构包括车架 、由穿梭车调度系统将相关信息反馈 回上多样化 ， 可选全开 关量 （Ｎ ＰＮ
，ＰＮＰ

） ，

行走驱动 装置 、 输送装置 、 转 向 装置 、 位控制系统 。 邦纳公司针对穿梭车的数全模拟量 （
０
￣

２ ０ ｍＡ
，０

￣ １ ０ ＶＤＣ
） ，

电气装置等五部分 ， 供 电系统采用 无接据通信部分提供了工业级无线通信产品 。 开关量和模拟量混合型 ， 热 电偶热 电阻

触能量传输或传统 电刷供 电模式 ， 单机邦纳 ＤＸ８ ０ 无线系统采用 星型拓扑 ， 型等 。 每个节点 可提供最大 １ ２ 路 Ｉ ／Ｏ 。

控制 系统包括行走 电机控制 单元 、 行走包含一个网 关和若干个节点 。 网 关担负Ｆ ｌ ｅ ｘ Ｐ ｏｗ ｅ ｒ

？

型节点内建电源管理功能 ，

方 向控制单元 、 物料输送控制单元 、 车着与各个节点 间输人输 出 信号的交换和既可接人 １ 〇
￣

３ ０ＶＤＣ
， 也可以使用 ３ ． ６ Ｖ

辆安全控制单元 ； 调度系统主要负责车控制 ， 整个 网络的正常运行 ， 同 时与上高能 电池或太阳能 电池供电 。

产品特色包括 ： 真正 的工业等级无



线 Ｉ ／Ｏ ； 具有 ＬＣＤ
， 滚动显示 当 前 Ｉ ／Ｏ

上位 穿梭车系统工作方式状态 ； 内 建现场信号诊断功能 ， 能 自 动
控制系统

分析信号的强弱和可靠性 ， 并 以具体数

值显示信号强度 ； 两个旋纽开关设置 网

络号和地址 ； 利用跳频扩频技术 （
ＦＨＳ Ｓ

）

［
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ｆ 和 时分多路 （
ＴＤＭＡ

） 控制 网络架构确

穿梭车
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＾ 保 可靠地传送数据 Ｉ
一

对 多双 向 通信 ，

， ＩＵ□ 整 个数据传送全程校验 ， 多种工作 电源

可 以选择 ， 另 有 ＤＸ８ １ 电池模块可配 ；

网关Ｔ可 以通过 Ｉ ／Ｏ 配置软件 ＵＣＴ 来设定网关

．

， 与节点之 间 的 Ｉ ／Ｏ 映射关系 ； 通过 ＤＸ ８ ５

Ｊｆｅ－＾
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 扩展模块来扩展网 关 Ｉ ／Ｏ 数量 ；
Ｉ Ｐ６ ７ 防

护等级 ， 室外环境适应性强 ；
Ｍ １ ２ 标准

工业麵件 ， 麵可靠Ｉ作于 ２ ．４ Ｇ Ｈ ｚ

频率 ， 无需 申请使用执照 。 Ｇ２３
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