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安全

￥＾ｉＳｉ十完封十对
ＫＵｂ ｌ ｅ ｒ 公司的新的可扩展安全产品设计 ， 为即使

一

台机器的现代化或扩展提供了更完善的安全忭 。

文  Ｊｏｎ ａｓＵ ｒ ｌ ａ ｕ ｂ

换设备 或设 备 翻 新 要保证 新设用 的 电 气和 液压控制 系 统必 须 符合最总线 Ｄ Ｐ
， 通过工业 以太网如 Ｐ ｒ ｏ ｆｉ ｎ ｅ ｔ

、

ＤＯ 备 的 尺 寸 定 制 和 功 能 配 置 ， 支高 安 全 等 级 。 根 据 欧 洲 标 准 ＥＮ Ｉ Ｓ ＯＥ ｔｈ ｅ ｒ ｅ ａ ｌ
， 以太网 ＩＰ 直至 Ｐ ｒｏｆｉ ｓ ａ ｆｅ 及更

持 老 设 备 的 新 安 全 模 块 现 代 化 措 施 １ ３ ８ ４ ９
－

１
， 不允许

一

个安全功 能错误导多 。 尽管设计 紧凑 ， 基础模块也有八个

Ｓ ａ ｆｅ ｔ ｙ
－ Ｍ

。 通 过 可 选 的 Ｏ Ｌ Ｅ Ｄ 显 示致设备控制 系 统 的 损 失 ， 必须
“

在 下输人和输 出 的基本设置 。

器甚 至可 以将显示和 操作功 能 接 收 到
一

个危 险运动 前 发 现
”

并且
“

保证设扩展模块可 以这样扩展 ： 目 前 有

本地 来 。 用 Ｋ Ｕ ｂ ｌ ｅ ｒ 公 司 新 安 全 模 块备 的运动 可 以在 发生 错误 时安全 的 停２ ２ 种 不 同 的安全模块 服务范 围 ， 包括

Ｓ ａ ｆｅ ｔ
ｙ

－ Ｍ
， 每个 自 动化任务重新找到其止

”

。 这个要求不仅针对新设备 ， 同 样安全的和标准 的输人和输 出 光幕 、 访 问

相对应的模块 ， 集 中在一个控制 柜 中 ， 也 针对二手设备 。 如 果 不符合 电气和控制 ， 紧急停止按钮或者直接 的信号灯 ，

用 交叉通信分布在多个控制柜 ， 直至分液压控制 系 统 的要求 ， 那 么 只 有 装备安全的浮动继 电器触点 以及针对不 同 编

散安装 。 新设备或者 关 闭 停 止使 用 。 龙 门 吊 的码器接 口 所有驱动安全性能覆盖的各种

举个例子 ， 改造
一

个现有厂房位于核心元素是处理所有 电 气和 液压控 制安全转数监测器 。

铸造车 间且负载很重 的龙 门 吊 。 吊 车基信 号 的 模 块 化安全技 术 。 因 为 在 钢 铁新 的 模 块 化 Ｋ Ｕ ｂ ｌ ｅ ｒ 安 全 系 列

本情况是安装在其风 电厂 ： 要求定位精领域的 高 需求性 ， 这里注 定 是要 使 用Ｓ ａ ｆｅ ｔ ｙ
－ Ｍ 提供全方位的安全解决方案 ，

准 以及和缓的启动 。 配置起重机监控单有 Ａ Ｓ
－

ｉ 系统的 Ｓ ａ ｆｅ ｔｙ
－ Ｍ 模块 。 如果单随着 自 动化任务的增长 ， 提供经济实惠

元 ， 确保不超载 ， 带有冲程频率变频器 ， 个模块 出 现故 障 ， 或 者 有 关设备 区 域的价格 ， 同样也适用于翻新或装备新设

行驶驱动的变频器控制 以及并不仅仅是下线 ， 允许 中央操作 。备 。 使用 Ｓ ａ ｆｅ ｔ ｙ
－ Ｍ 也可 以使复杂的 自

起重 电动机上的强大的 Ｓ ＩＬ 编码器 。 Ｓ ａ ｆｅ ｔ
ｙ

－ Ｍ 模块 系 列 有 很 多 现场 总动化任务 简单化并且简化编程 。 此外 ，

根据工 作 介 质 使 用 方针 ， 现有 使线 的接 口 种类如控制 区 网 络总线 ， 现场该模块也和设备
一起扩展 。 ｃｚａ
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