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六轴机器人

全封闭式机器人作为极限运动员

无论尨天或冬天 ， 冷天或热天 ， 下 丨＃或 Ｆ雪 ， 机器 人都能坚定不移的在屋顶旋钤 。 用于检测

室外使用的特殊 ＧＰＳ 接收机 ，

、使用
一种防护等级为 丨Ｐ ６ ５ 全封闭式六轴机器 人 。
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Ｊ
ａ ｈｎＤ ｅ ｅ ｒｅ 是世界上著名 的农业 、 林Ｇ ｅ ｏ ｒｇＫ ｏ ｒｍ ａ ｎ ｎ 博 士 工 程 师 ，杂的过程 。 设备必须 以不 同 的速度在露

业和 建筑业 以及 园 林护 养方面机械Ａ ｄｖ ａ ｎ ｃ ｅ ｄｅ ｎ ｇ ｉ ｎ ｅ ｅ ｒ ｉ ｎ
ｇ 经 理 ， 与 他 的天进行大量 的 测试 ， 过去证明 必要的实

制 造商之
一

。 这 个美 国 公 司 在 全球 ６ ８团队从事研发高精准 Ｇ Ｐ Ｓ 接收器 。 Ｊ ｏ ｈ ｎ际测试极其复杂并且要求花费很多时间 ，

个工厂 和 研 发 中 心拥有 ６ ００ ０ ０ 名 员 工 。
Ｄ ｅ ｅ ｒ ｅ 的 人是怎样理解高精准 的 ， 比汽由于此领域测试参数的变化限制 了测量

仅 仅是在德 国 的 六 个地方就拥有 ７０００车行业的标准高得多 ， 就像 Ｋｏ ｒｍ ａｎ ｎ 所结果的可 比性 。

名 员工 ， 其 中 ２ ０ ０ 人在凯泽斯劳滕欧洲强调 的 ：

“

今 天 用 我们 的产 品 Ａ ｕ ｔｏ ｔ ｒ ａ ｃ这里有一个进
一

步的挑 战 ， 在过去

技 术创 新 中 心 （ Ｅ Ｔ １ Ｃ
）
工 作 。 在这 里是有 能 力 在 农业机 械 领域精 准 度达到Ｋｏ ｒｍａｎｎ 费劲脑筋说道 ：

“

对于低速接收

创新技术是重点 ， 与工厂批量生产共同２ｃｍ ， 这 仅适用 于我们 自 主研发并且接机的联测 是需要高精度的 ， 因数必须是

研发并集成到机器 中 ， 这里的重点是
“

精受严格运行测试的特殊 ＧＰＳ 接收器 。

”

设备精度的 十倍高 。 也就意味着 ， 我 们

准农业
”

。 这个接收器 的技术测试遵循一个复需要工差范围 １ｍｍ 的测量方法 ， 这 比较
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接近有 任 何 时吣剛 的 １ ｗ ｖｎ ｒｍ——

实隨行情况几乎是不可 能的 。
Ｋ ． ｏ ． 标 Ｊ

＊号是计划 户外使用 的机器人 ’ 为 了 右
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比尔愿意接受这
一

挑战 。

一

个 Ｈ Ｅ裡
图 个大型叉车将六轴机器人举上屋顶

型号 ＴＸ２ ００Ｌ 完全封闭 的六轴机器人应

该放在户 外投入使用 。 我们听后认为是
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，
、 轴 ｆ 丨 Ｌ 器 人 卬 潮 ｒｔＷ垃 使 丨

丨 ］ 吩 则 ｌ ：

足做特别 修 改 的 ，

！ Ｎ Ｉ 带 丫 ＩＨ Ｈ
（ 潮湿环

境 ） 附加标识 。 全封 闭机器 人 的防护级

别 是 ｉ ｐ？
， 誠 使触 肖 ＆ 尔超压 装
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机器 人麵喷漆之前先做表面特殊

处理 ． 增 加 耐腐蚀性 ， 特别 足 原 料足 ｆ

翻的零件 。 最 后的油漆完成是非
’

吊 咼
ａ ２ 用专业设备将测试轨道半径放大

的表面质量 ， 从而使机器 人对很硬的插

入物 有防御效果 。 另 外补充一点 ： 垂直

电缆入 口 ， 所有接 口 均位于飞溅的前面建筑有什么要求 ？ 像防雷保护 ， 访 问控不会在实 际的 负重测试遇到 限制 。 与此

或者 】 ｏ ｈ ｎＤ ｅ ｅ ｒ ｅ 在下雨或者下雪前做机制 和安全怎么规范这些主题 ？ 机器人上同时他还接管了传感器系统的 测试和几

器人基座保护 。 还要求哪些其他修改 ？ 怎么处理温度波乎 日 常所有的新任务 。

“

当 我 们 把 Ｈ Ｅ
（ 潮 湿环境 ） 版本推动和的机器人臂上冷凝水 ？

一

个特别的亮点 当 然是全球各地的

向 市场时 ， 我们 关注在喷水切割 、 机械
“

项 目 规划 和实现需要 很 多 时 间 ，

”

 Ｊ ｏ ｈ ｎＤ ｅ ｅ ｒ ｅ 研发 中心无论是在美洲 ． 亚

加工或者食品加工与他们苛刻 的清洁工Ｄ ｉ ｓ
ｐ
ｏ ｔ 说 ，

“

和 史 陶 比尔工程师
一

起解洲或者欧洲都可 以在系统上访 问并可以

艺 上 的 使 用 ，

”

Ｓ ｔ ａ ｕ ｂ ｌ ｉＲ ｏ ｂ ｏ ｔ ｉ ｃ ｓ 史 陶决所有技术细节问题 。 机器 人在我们 房运行 测 试流程 。 但是 程 序 编 写 是 通 过

比 尔 机器 人 技 术总 经理 ， 硕士工 程 师顶的轨道上行走 了差不多两年的时间并Ｓ ｔ Ｓ ｕ ｂ ｌ ｉＲ ｏ ｂ ｏ ｔ ｉ ｃ ｓ 史 陶 比 尔 线 下做 ， 然

Ｇ ｅ ｒ ａ ｌ ｄＶｏ ｇ ｔ 说 ，

“

在过去几年户 外露天在最恶劣的气候条件下完成 了它的测试后被集成到母体软件架构 。 所有数据都

使用 时我们肯定没有想到 ， 提供 ＨＥ （潮马拉松 。

”

是 自动采集和评估 。

湿环境 〉 版本却也为其提供了最佳的前在 Ｊ ｏｈ ｎＤ ｅ ｅ ｒ ｅ 特 别 看好 的 是检 测Ｋｏ ｒｍ ａ ｎ ｎ ：

“

设备满足所有期望 。 不

提条件 。

”

设备 的无限灵活性 。 用 这个机器人可以断增 长 的
一

系 列 任 务 和 全球可 以访 问

虽然 ＴＸ２００ＬＨＥ 很好的合适测试计完成拖拉机不 同 的行驶循环 ， 包括模拟保证机器 人 日 益成 为全天候充分作业 。

划 ， 但还是会有
一

系列的 问题需要澄清 ： 坡度和其他参数 。 六轴机器 人可 以 多个精确且可靠 的 完 成 了 在 户 外 的 连续运

机器 人如 何上屋顶 ？ 考 虑到 平衡方面 ， Ｇ Ｐ Ｓ 接收器 同 时 与 检 测设备
一起运行 ， 转 。

”
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