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连接器构件

爱明的艺术
Ｒｏ ｓ ｓＲｏ ｂｏ ｔ ｉ ｃ ｓ 行席执行竹 Ｐ ｈ ｉ ｌ ｉ

ｐ
Ｎ ｏ ｒｍ ａ ｎ 川纸笔炼就 『出笆的绘阳技能 。 作为

一

名 前 艺术家 ，

他视在用 Ｓ ｉ ｅｍｅｎｓＰ ＬＭＳｏｆｔｗ ａｒｅ 捉供的 Ｓｏ ｌ ｉ ｄＥｄｇｅ 米进行设讣 ， 并 丨 丨 ．収得 ／ 多项设 利 。

Ｅｄ Ｔａ ｒ
ｇ
ｅ ｔｔ

１Ｑ
９ ８ 年 ， 在设计科洛 尼 亚古埃 尔他 不使 用 细绳 ， 而 是 使 用 铅笔和 纸 张 ， 这是很多其他行业所不允许的 。 不管是

■Ｌ０ 教堂时 ， 安东尼 ？ 高迪用 细绳做甚 至有
一

次还 用 到 了 木头和凿子 。 作为在商业 、 银行业还是工程领域 ， 反复失

了
一

个倒置模型 ， 用 铅垂压低 ， 以便看
－

个艺术家 ，

一

切看起来顺理成章 。败是不可能持久的 。 艺术家 ９ ８％ 的作品

到悬链线形拱 。 这是 已知最早 、 最杰 出 Ｐ ｈ ｉ ｌ ｉ

ｐ
Ｎ ｏ ｒｍａ ｎ 曾经当过建筑工 、 漫都会报废 ， 但只要 ２％ 的作品获得成功 ，

的参数化设计经典之
一

。 画家 、 陶 艺师和 儿童读物 插 画 师 ， 现任他们就会异常高兴 。

”

Ｐ ｈ ｉ ｌ ｉ

ｐＮ ｏ ｒｍ ａ ｎ 不仅是著 名 的艺术家Ｒｏ ｓ ｓＲ ｏ ｂ ｏ ｔ ｉ ｃ ｓ 研发总监 。 他的创造力如那 么 ，
ＣＡ Ｄ 是 如 何 以 及 何 时 成 为

和 发明家 ， 也是 Ｒｏ ｓ ｓＲｏｂｏ ｔ ｉ ｃ ｓ 的创始人 。 泉 水般涌 现 ， 不断追求完美设计 ， 为 了该过程的
一

部分的呢 ？Ｎ ｏ ｒｍ ａ ｎ 先生 笑

他现在设计的不是
一

个倒置大教堂 ， 也追求梦想 ， 他放弃 了在法 国南部的舒适道 ，

“

我曾经手绘过
一

些设计 ， 然后在
一

不使 用 细绳 。 不过 ， 他与高迪
？

样精于生活 。 当 然 ， 追求梦想的道路上布满 了次聚会上把它们展现给
一

个工程师朋友

参数 化设计 ， 并且像高迪
一

样 ， 他的设荆棘 。 看 。 他认为我应该学 习 Ｓ ｏ ｌ ｉ ｄＥ ｄ
ｇ
ｅ

。 那

计将带来颠覆性影响 ： 机器 人 。他 不 仅 拥 有 很 多 项 专 利 ， 而 且还天晚上我玩得很开心 ， 几乎把那件事忘

尽管他使用 计算机辅助设计 ｔＣＡＤ ＞打造 了
一

台机器 人 （ 该机器 人正在位于得一干二净 ， 但我那位明 友 向 来
一丝不

软件 ， 即 Ｓ ｉ ｅｍ ｅｎｓＰ ＬＭＳ ｏ ｆｔｗ ａ ｒ ｅ 公司提Ｃ Ｅ Ｒ Ｎ 的 世 界最大粒子物理学实验室运苟 ， 因此在凌晨十二点半左右他还精神

供的 Ｓ ｏ ｌ ｉ ｄＥ ｄ
ｇ
ｅ

。 不过 ， 很长
一

段时间 ， 行 ） ， 设计典雅简洁 ， 数年 的反复试验充百倍 ， 打开手提 电脑 ， 坚持要教我如何

分 肯 定 了 他 的 不 懈努使用 Ｓ ｏ ｌ ｉ ｄ Ｅｄ
ｇ
ｅ

！
”

力 。 随着远程传感器和他补充道 ，

“

让我对 Ｓ ｏ ｌ ｉ ｄＥ ｄ
ｇ
ｅ 如此

蓄 电池技术的鎌 ， 模 ＃迷的是 ， 你可 以在三维环境下进行设

＾■ 块化 、 可重新配置及即 计 ， 并对紐行实时分析 、 测试 、 组装

＿ 插 即 用 的 机 器 人平 台 和修 改 ， 边学边 用 。
Ｓ ｏ ｌ ｉ ｄＥ ｄ ｇ ｅ 基本上

ｗＸ■ 显得越发具有先见性 。 成了大脑的 延伸 。 你可 以导 出 文件 ， 然

Ｒ餅访 他 位于 伦 ｓ立 即让别人直接按照你的设计进行制

Ｊｊ 敦西部的办公室期 间 ， 并且还能分析特定的零部件 。 Ｓ Ｑ ｌ ｉ ｄ

ｆ ｉ ｒ
！
 ，

； ｜ － ： Ｊｒ－ ＇ Ｊ ｇ
ｃ

１
１ｕ

—

景对 工 程设计 的 重 要 我可能只用 了其 中 的皮毛而 已 。

”

ｎ 性 。 他表示 ，

＇ ＇

艺 术家

花大麵 间工 作 ， 经 制造模块化机器

图 １ 泉涌般的创造力 ，

Ｒ ｏ ｓ ｓ Ｒｏ ｂｏ ｔ ｉ ｃ ｓ 公司的 Ｐ ｈ ｉ ｌ ｉ ｐ 
Ｎｏ ｒｍ ａ ｎ 在计算机旁 历 无 数 失 败 的 尝试 。那么 ，

Ｎ ｏ ｒｍ ａ ｎ 到底创造了 什么 ？ 他

３ ８ＭＭ 现代制造 ． 顸 丨１ ：

？
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－
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的可扩展机器人平台基于
一

个巧妙的三维连接器构件

模块化抿架 ，

－

个同轴物理 、 电 乃 及数据这
？经历的源头 ， 始于 儿童积 木 的

连接器只耑插人 丨
ｉｌｆｆｌ转

？

下 ， 就 ＂
丨以局 限性给 他带 来 的苦恼 。

Ｎ ｏ ｒｍ ａ ｎ 先 屮^
连接电力和数据流。

一些巧妙的仿生牵引在赞 比亚长大 ， 后来 到 了法国 ， 住在 图
―
￣̄

装 置 ． 使得 Ｒｏｓ ｓ Ｒｏｂｏ ｔ ｉ ｃ ｓ 的机器 人能够跋卢兹附近
？

个由 谷仓改造而 成的房子 甩 ，Ｊ
涉茂密荆棘 ， 上 、 下楼梯 ， 甚至游泳 。 他开始对铸补和建造产生浓厚的兴趣 ， 对

认为这些机器人在救援 、 油气和安保等各游戏渐渐失去了兴趣 。

种领域具有极大的应用潜力 。拿起
一

个看似简单的基本构件之后 ，

随着能够监测 空气 、 土壤和水质＊ ；Ｎ ｏ ｒｍ ａｎ 先生尽力勝其复杂性 ，

“

我自

的远程传感装置以及高分辨報像机等 时想设计－个能够通过 Ｘ
、
Ｙ 和 Ｚ 面连

各种应膽可撤補增加 ， 以及财 餅锁定難零件 ． 且不絲成死麟
：

的不断下降 ， 该平台可 以根据客户需要 三维零件 。

”－ ■

：

进行调整 ， 不仅未经培训 的工人可 以操他继 续说道 ，

“

真正 难 解 的 问题是

作 ， 而且其设计还能确保其
“

优雅地退精确 的几何形状及其算数 问题 。 在经过图 ２Ｐｈ ｉ ｌ ｉ

ｐ 
Ｎ ｏ ｒｍ ａ ｎ 和他的 ｉ Ｂｏ ｉｄ 侦查机器人

化
”

， 或者说 ， 确保其具备在
一

个零件被反复试验和无数次挫折之后 ， 我开始意

毁之后保持功能的能力 。识到我的设计在几何上有
一

个基本逻辑 。 上 已经非常成熟 了 ， 不过似乎仍然缺少

有
一

台机器 人经过大 幅改装后 （可后来我 们 发现 ， 那就像是一种分形 ， 有 一点能够将其无缝集成的东 西 。 在机器

改 装性也 是机 器 人 的 设计特 征 之一 ） ， 两个等级 ：

一

个为黄金分割 比例 ６ １ ． ８％ ，人领域 ， 制造平台并不是什 么令人羡慕

现 在 位 于 Ｃ Ｅ Ｒ Ｎ（ 欧 洲 核 研 究 组 织 ） 另
一

个为 １ ００％ 。

”

 的事情 。 相 比之下 ， 编写 Ａ Ｉ 或者制造智

的 世 界 最大 粒子物 理 实 验 室 中 运 行 。在 Ｎ ｏ ｒｍ ａｎ 先生 的诸多专 利 中 ， 用能传感器要酷得多 。 我最初从模块化着

Ｎ ｏ ｒｍ ａｎ 先生解释道 ，

“

大型强子对撞机以形容其第一个专利的语言在
一定程度手 ， 然后必须 制造 出

一

种前所未有的连

的隧道长度共计约 ５ 〇ｋｍ
， 隧道建在 日上 阐述了其设计意味 ， 及其复杂性 。

“

连接器 ， 因 为 当 时市场上还没有能够提供

内 瓦郊 外
一

个 山 谷的沉积岩床 内 ， 里面接器构件是导流板套组的
一

个基本构件 ， 所需功能的产品 。

”

有大量需要 由机器 人进行监控和 维护的该基本构件经过简单 的组装 ， 即可 以用
“

可重新定位的连接器能够扣紧数据

复杂设备 。

”

 来创建复杂的体积形状 。

”

 和 电力线 ， 在油气 田有很大的应用潜力 ；

“

对撞机的一些零件 ， 尤其在运行时 ，
“

在调节器构件轴与连接器构件底座也可用 于处置炸弹 、 搜索和救援或者用

是生物禁人区 ， 原 因要么是后台核辐射 ， 中轴 向空心 圆柱锥体之 间创建的装配构于油井设备上面 。 假设你是
一

名 消防员 ，

要么 是磁场 。 据我所知 ， 这些磁场是地成 了滑动枢轴 的
一

个连接件 ， 允许进行需要快速在机器 人上面扣上
一

个空气传

球上最强 的磁场 。 我们 的机器人 系统采可逆转装 配 。 因 此 ， 两个连接器构件之感器或者摄像机 ， 我们 的产 品完全 即插

用 塑料和 非磁性金 属 化过程 建造而成 ， 间或者
一

个连接器构件和
…

个调节器构即 用 。 操作起来简单方便 ， 但 同 时功能

基本上为非金属和非磁性系统 ， 可 以在件之间 的轴 向连接件允许旋转运动 。 正又非常先进 、 复杂 。 简而言之 ， 我 们的

极端恶劣的条件 （ 比如对撞机中的工况 ） 因如此 ， 用 这两个构件创建的装配也可目 标是将这两者合二为
一

， 就像是幼儿

下运行 。

”

 能进行旋转运动 。

”

 园和尖端科技的结合 。

”

Ｎ ｏ ｒｍ ａ ｎ 补充道 ，

“

Ｃ ＥＲＮ 已经对我 西 门 子 数字化工 厂 集 团 旗 下机 构

们 的 系统进行了一些专业工程作业 ， 进 机器人的兴起 Ｓ ｉ ｅｍ ｅ ｎ ｓＰ ＬＭＳ ｏ ｆｔｗ ａ ｒ ｅ 是全球领先的

一

步增强 了 系统满足工作环境要求的能Ｎ ｏ ｒｍａｎ 先生坦然表示 ， 这个过程并产 品 生 命周 期 管理 （
Ｐ ＬＭ ） 和 生 产运

力 （ 电路的特定部件和类型与其环境不非
一帆风顺 。 不过 ， 虽 然其公司仍处于营管理 （ Ｍ ＯＭ

） 软件 、 系统与服 务提

兼 容 ， 而 Ｃ Ｅ ＲＮ 非 常 明 确 具 体要 求是发展的初级阶段 ， 但是 由 于市场需求量供商 ， 拥 有 卯 ０ 万套 已 发 售 软件 ， 全

什么 ） 。 我 们有
一

台机器人 已经在 Ｃ Ｍ Ｓ大 ， 因此其发展潜力不可限量 。

“

从当前球 客 户 数 量达 ７ ７ ０ ０ ０ 家 。 公 司 总 部位

实验 中执行 了远程监控工作 ， 正是该项科技领域的动态来看 ， 可 以说我们正处于美 国德克萨斯州普莱诺市 。 Ｓ ｉ ｅｍ ｅ ｎ ｓ

实验捕捉 到 了 装 有 摄 像 机 、
Ｌ ｉＤＡ Ｒ 扫于科技蓬勃发展时代 的前沿 ， 从微处理Ｐ ＬＭＳ ｏ ｆ ｔ ｗ ａ ｒ ｅ 与企业客 户 充分合 作 ，

描 仪 以及
一些其他专业传感器的 Ｈ ｉ

ｇ ｇ
ｓ到新能源储存技术等各种技术在过去 十为 其提 供领先 的 行业软 件 解决 方 案 ，

Ｂｏ ｓｏｎ
。 该机器人为全 自动型 ， 运行时不年间均取得了长足的发展 。

”

帮 助 其通 过革 命性创 新 获得可 持续性

需要人为控制器 。

”“

可以说 ， 我们使用 的很多东西实 际竞争优势 。 ＣＥ３

ｗｗｗ ． ｖｏｇ ｅ ｌ ． ｃｏｍ
． ｃｎ工业Ｗ ＩＩ八２ ０ １ ６

－

０ ２
．现代制造３ ９


