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设计与应用 系统

配比合理分类均匀的肥料

随着农业经济的小断发Ｍ ， 农 业对 自 动化的 要求 也越来越 岛 。 可以 自 动驾驶的施肥拖车就

足应这种需求而出观的
？种新产品 。

用 牛耕 田 的 时代 ， 人 们要把大量 见的旋转犁和传送带之外 ， 还安装有一 用手柄连接驾驶员科］液压系统

１：ｔ的 时 间和成本花费在给土地施肥个 自动施肥装置 （ 无人驾驶施肥车 ） 。 这在这些 自 动施肥车上 ， 摇杆就 像是

上面 ， 当我们从生产效率和经济性的 角是
一

个多层混合装置 ， 可 以将肥料均匀连接 自 动吞吐液压系统和驾驶 人员 的
一

度来考虑这一过程时 ， 施肥这道工序无的搅拌在一起 。 个操作界面 。 这款坚固耐用 的手柄在最

疑是最有改进空间的环节 。
Ｍ ａ ｒｍ ｉ ｘ 公司人们可 以舒服的坐在驾驶室 中 ， 通大 限度考虑 了安全性的 同 时 ， 也给操作

就是在这个领域 内精于 自 动化无人驾 驶过操纵来控制每次装填肥料的量 。 为此 ， 人员提供 了最佳的操控性 。

施肥系统的专家 （ 图 １
） 。 它们的主要产Ｍ ａｒｍ ｉ ｘ 公司特意在它们的 Ｓｕｐ ｅ ｒＣｈ ａｍ

ｐ手柄的最上方是起核心控制 作 用 的

品是安装有机械底盘的农用 车辆 ， 在这装 填 车 中 安 装 了Ｒ ｅ ｘ ｒｏ ｔ ｈ 公 司 的 采 用Ｂ ｏ ｄ ａ ｓ 控制器 ＲＣ 。 下面就是 Ｒ ｅ ｘ ｒ ｏ ｔ ｈ 公

些体积仅为 １ ４ ｒｔ＾ 的底盘上除 了安装常Ｂｏｄａ ｓ 系统的 ＴＨＥ ５ 遥控手柄 （ 图 ２
） 。司 自 己研发 的彩 色显示屏 Ｔｙ ｐＤ Ｉ ３

， 这

图 １Ｍ ａ ｒｍ
ｉ ｘ 公司的 Ｓ ｕ ｐ ｅ ｒ Ｃ ｈ ａｍ ｐ

施肥车正在进行自动装填
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是－款― 公 司 专 为 农业机械设计
． ；＝圧＝

的产品 。 Ｍ ａ娜 公司把这些元件集成到 充 分 考 虑 了 机

了Ｂ ｏ ｄ ａ ｓ 系统 中 ， 用 它 们 来实现 自 动填ｆ

ｇ

—

＾

 ｋ 器的动力问题
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ＨｗｉＪｆ
到施肥车的操作 台 只有几米的宽度 ， 所 ■Ｌ？
以 Ｒ ｅ ｘ ｒ 〇 ｔ ｈ 公司在彩 色显示器上使用 了 ｌｉ ＪＨ

示 Ｉｆ 。
Ｍ ａ ｎ狐 公腦 摄 像 端 口 提 供 ， ｙ％ ｈ

？ｆ ｊ
ＭｚＷＭ

ＰＡ Ｌ 和 Ｎ Ｔ Ｓ Ｃ 两 种襲格式 ， 除 厂可 以、

ｊｊＢＢｐ ｊ＾Ｋｌ

制好的视频 。

可 视化 界 面 下操 作 指 令 会 汇 总 到

中 央控制 处理器 ＲＣ 中 ， 这里也是每个用者可 以 自 由 编写指令 。 在具体使用 时的 机 ＿设备 时 往往要在 维护 和 后续服

Ｂ ｏ ｄ ａ ｓ 系统的核心 。 由于整个 系统的各还可 以通过联网功能写人或导 出 其他更务上花很 多 功 夫 。 而 Ｂ ｏ ｄ ａ ｓ 系统 中 的

个组成部分都具有
一定的伸缩性 ， 所 以复杂的指令 。 整辆 ｓｕ

ｐ
ｅ ｒＣ ｈ ａｍ ｐ 的动 力软件部分 使 这 种 担心变得 多 余 。 当 产

这套 系统在提供快捷的液压 系统整体解核心是位于车 尾 的功率为 １ ４０ｋＷ 的 涡品 出 现 问题或故障时 ，
Ｂ ｏ ｄ ａ ｓ 系统会马

决方案的 同 时 ， 也跳过 了 很多 费时费力轮发动机 。 其使用 的 Ｄ ｅ ｕ ｔ ｚ 柴油 发动机上在显 示屏上 出 现故 障信号 ， 并 在进

的硬件研 发过程 。 如果您想要输入
一

些不但可 以为 车辆运行提供持续 的动 力 ， 行快速诊 断 的 同 时立刻 与生产 商取得

更为复杂的指令 ， 也没 问题 。 您只需把支持清理检测的功能也绰绰有余 （ 图 ３
） 。联 系 。 产 生 问 题 的 整 个过程也会被记

设备和 Ｒ ｅ ｘ ｒ ｏ ｔ ｈ 公司 的增强编码器联网 ， 可 以说 ，
Ｍ ａ ｒｍ ｉ ｘ 公 司 是 从 细 节人手 ， 录在 系 统 中 的数据库里 ， 这就为 解决

然后在编码器上输人复杂的指令 ， 再导打造 了
一

款能够满足农用车辆在可操作问题节约 了 时 间 。 因 为机器 的 各 种 数

人到设备 中 即可 。 当 然 ，

一些基本的操性 、 节约空 间和耐用 性等多方面高要求值 、 参 数和 诊 断记录都 会被完整 的 保

作指令都 已经事先集成在 Ｂ ｏ ｄ ａ ｓ 系统 中的产 品 。 同 样 ， 这种追求完美细节的特存在 文 档 里 并 显示 出 来 ， 所 以 操 作者

了 。 而 除 了 上面提到 的这些优点之 外 ， 点也体现在 Ｒ ｅ ｘ ｒ ｏ ｔ ｈ 公司 的 电子液压系即 使 没有 专业 的 编程 能力 也可 以 自 己

集成在其 中 的标准安全模式也能帮您在统的控制能力方面 。 整套系统的特点是 ： 完成设备设置 的 工作 。 在设备运行过

机器 出现故障时及时准确地找到 问题所在不 同 的工作环境下最大限度地保证控程 中 ，
Ｂ ｏ ｄ ａ ｓ 系统也能给操作者提供实

在 。 制 系统可 以稳定持续地工作 。 当行驶速时 的 支 持 ： 在其 内 置 的 计算机 中 保存

度保持在 ２ ５ｋｍ ／ ｈ 时 ， 这款车的柴油机着各种施肥方 案 ， 可 以在施肥 的 过 程

可编程 １空？！器和Ｊ可调节的 ￥专数会调整其转速 ， 而当它开始搅拌饲料时 ， 中提供各种建议 和 指令供操作者参考 ，

这款产 品从工程师的 角 度 出 发 ， 采发动机也会进行相应的转速调整 。 发动帮 助 操 作 者将设备调节到 最 合适 的模

用 了标准 的 Ｉ Ｅ Ｃ６ １ １ ３ １
－

３ 编程语言 ， 使机和液压系统会根据车辆的实时工作状式 中 。 而 随 着这 种调节 ， 车辆也会在

态 ，

一

方面保证 Ｓ ｕｐ ｅ ｒＣ ｈ ａｍ
ｐ 的正常运转速 、 节能 和节约成 本方 面达 到 最平

图 ２ 操 作 人 行 ， 尽可能节约能耗 ， 另
一方面也会及 衡的状态 。

时保护各个部件 ， 避免不必要的磨损＊
“

总而言之 ，
Ｒ ｅ ｘ ｒｏ ｔｈ 公司的控制器

｜ Ｓ 系 统 发 出 ｇｆｔ 。 ＆无疑能 高 款产 品 ■ 的可操作
一

方
？

面帮助我 丨门ＥＫ Ｔ车辆的＃命 ， 另
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， １ ｛謙 ⑴心 １１
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？作系统来说也是如此 ’ 因 为如此
－

来 麻最关键的是 ， 他们不需要具备任何

ｆ示 就不需要准备一个备用 产品 以备不时之专业知识就能做到这
一

点 。

”

Ｍ ａ ｒｍ ｉ ｘ 公

需了 。 司的老板 Ｆ ｒａｎｚ Ａ
ｐ
ｆａ ｌｇ 在谈到Ｒｅ ｘ ｒｏ ｔｈ 公

綱龍翻 了这
—点 ， 同 时他

ＩＩ节省燃料和成本的也期待着和 Ｂ ｏ ｓ ｃｈＲｅｘｒｏ ｔｈ 公司的长期合
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以前 ， 当 我们在农业领域使用 最 ，新 正的 、 共麵伙伴关系 。
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