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Ｆｅａ ｔｕ ｒｅ ｓ

智能终端

物流 ４ ．０ 与手持式智能装置

与工业 ４ ． ０ 和互联网 ＋ 相关的智能装置 、 技术 、 网络电子产品通常要求较高的智能化水平和

高灵活性 。 在内部物流的核心部门和配送物流中 ， 使用的新型手持式智能装置便符合这样的要求 。

文  Ａ ＬＦＯＮＳＮ ０ ＳＳ Ｌ

值和物 流链的数字化令很多人感快改变该市 Ｕｂｅ ｒ 服务的经营模式 ： 在旧据称 ， 如果要求 ｌｉ ｂ ｅ ｒ 自 清晨起便要运

到惊讶 。 作 为 出 租 汽车 驾 驶 员 ， 金 山 ，

一

位 Ｕ ｂ ｅ ｒ 司机将会在 ６ ０
￣

９ ０ ｓ货 的话 呢 ？ 那 么 ， 物 流就 会迅速 出 现

如果只 听从无线 电呼 叫 中心的调度 ， 呆的时间 间 隔 内便能等到
一

位新乘客 。
一

个变化 。 不 同 的 货 物 运输链 、 智 能

在原位等 乘客 ， 那就只 会停在半路 中 。 物流 、 使 用 Ｇ Ｐ Ｓ 定位进行运送货物 呼

那么 ， 这位 出 租汽车驾 驶员就 比他的那 变化的灵活性 叫 、 在接受货物 时使用 相机形成状态

些听从
“

我的 出 租汽车
”

的移动 电话服很快将 会 有 专 门 针 对顾客需 求 的文件 、 用 Ｒ Ｆ ＩＤ 技术取代条形码和 ＱＲ
－

务调度 的 同事们收入要少 。 美 国 旧金山系统来处理乘客的数据 ，
工业 ４ ． ０ 的整Ｓ ｃ ａ ｎ ｓ （ 快速反应 － 扫描 ） 来 应对派送

的 Ｕｂｅ ｒ 服务对物流机制和数字化卡的材个方 案本 身就是
一

个未 来 的 方 向 ， 其物 流等 挑 战 。 普通 的 手持式 计算机 由

料新投资 了几十亿美元 ， 据称 ， 这将很实 ，
工业 ４ ． ０ 的确 已经实现 了部分进步 。 于 其信息 传 输和 功率 的 限 制 已 无法 满

足此类要求 。

Ｈ

那么 ， 必须研发怎样设置且坚实 的

手持式计算机才能应对当 今遇到 的新挑

Ｍ战呢 ？ 智能手机和平板 电脑技术的研发

表 明 ， 使用 者界面的开放性是决定智能

手机和平板 电脑成功使 用 的 前提条件 。

由于使用 多次触摸技术 ， 所以使智 能手

机和平板 电脑具备了新的直观控制 的可

能性 。 现在 ， 这样的多次触摸技术 已被

■每个年轻人所掌握 。 现在 ，
Ｓ ｏ ｒ ｅ ｄ ｉ 有限

公司作为采用 多次触摸技术的 Ｉ ＰＣ （进

程 间通信 ） 装置技术的 引领者 ， 研发 出

了
一

款人们在使用 时甚至戴着手套也能

够顺利操作的 ７ ｉｎ（
１ ｉｎ

＝

０ ． ０ ２ ５４ｍ
） 显

示器 （ 图 １
） 。 因 为 技 术规范规定 很 多

生产部 门 人员工作时必须要戴手套 ， 这

图 １ 使用 Ｓ ｏ ｒｅｄ ｉ 有限公司研制的 Ｓ Ｈ ７ 手持式智能装置 ，
能够可靠完成货物分派和内部物流任务些工作人员在显示屏上进行数据输人时

３ ２现代制造 ？
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不得脱 Ｆ手套 。 为 了预防在严苛 Ｔ作条Ｃｏｍ
ｐａ ｃ ｔ ７ 白 动化运行系

件 下使 用 触麵 会 使 Ｍ示屏受 到磨损 ， 统操作的应用 者 同样也
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；＾ ？ Ｖ Ｓ Ｉ Ｉ

７＾ Ｗ＾ ｒ ｉｃ ｉｍＪＭ ＇

玻璃 面是 防断防裂 的 。 ７ ｉ ｎ 显小
？

器荧光 满 足 标 准 Ｐ Ｃ 机 的 所有

屏 Ｗ Ｓ Ｖ Ｇ Ａ （ 视频酿 陈 列 ） 麵度 为 提 条 件 。 那心 要

１ ０２４
ｘ

６００ 像素 ， 且键盘的大小足够大 ， 专 门 的触摸应用 者表面

（ ＾ ２ ） ０

ｆ ４ ２ 〇 ｃ ｄ ／ｍ
；

ｒ ｉ

＜

ｊ Ｌ Ｅ Ｄ ｉ

＇

Ｍ ；Ｍ ； ｒ ．

方便 人 们錢线 不 足 的情 况 Ｋ 如 ｆｔ 冷藏 的 力
＇

法 ：
Ｓ ｏ ｒ ｅ ｃ ｌ ｉ侧 公 Ｐ

Ｋ 或 足 在 Ｉ

＇

１

外 的 作暗光 线情 况 下 使 ）
ｊ 丨 。 Ｎ 作 Ａ 该 ｆ

． 持 式 智 能装－

这样的触摸显示屏是使用 友好型 的 ，
且置 的生产厂家 ， 会为此

Ｉ

图 ２Ｓ ｏ ｒ ｅ ｄ ｉ 有 限公司研制 的 Ｓ Ｈ ７ 手持式智 能装置的 ７ ｉ ｎ 显示屏的
、

淡人式 （数字化Ｈ建盘和节省 占位显￥ 提供 已经被实践证明 ＾
？

淡入式键盘有足够的尺寸大小 ，
方便使用者识读和确保操作的高精

的可能性能够相互作用 。 这样 ， 人们便效的软件模块 ， 以使用 准度

可够毫无 问题的用 手指或是
一支笔进行户 能够处理运作 、 统计

签名 来确认货物 。 同 时能够实现那些例各种各样 的货物运输委

行公事的任务 ， 如上百次扫描不断输人托合 同 ， 并可将合 同运作形成文件和进该把手模块的外壳 中集成有 ２ ０Ｗｈ 的锂

的货物标签这样的任务 。
Ｓ ｏ ｒ ｅ ｄ ｉ 有限公行签名确认 。 离子蓄 电池 ， 该锂离子蓄 电池有两组 ，

司还在该手持式智 能装置的上方纵 向设由于具备最佳的 网络功能和大量 的可快速进行更换 ， 每组锂离子蓄 电池的

置了
一

个带有功能键 的薄膜条 。 除 了如标准界面 ， 这使得该手持式智能装置成功率为 １ ７ ． ８Ｗ ｈ
。 当 把手模块更换标准

进人 ／ 退 出 、 音量大小和亮度这些标准了
一

个互联 网 ＋ 的交互平 台 。 手持 式蓄 电池后 ， 可持续为该手持式智能装置

的功能键外 ， 还设置有扫描和其他功能智 能装置 Ｓ Ｈ ７ 操作 系统甚 至支持海量的操作系统供 电 ， 并确保该手持式智能

键 。 存储器 的信息传输 ： ３ ２
￣ １ ２ ０ Ｇ Ｂ 。

一装置在不接通供 电 电源的情况 ２４ｈ 持续

个互联 网 的 Ｗ ＬＡＮ 模块承担 网 络 内 的工作 。

软件应用是开放 的信息传输并通过蓝牙 ４ ． ０ 实现节能模式

持续使用 手持式智能装置的重要前的 信息 传 输 。 ＵＭ Ｔ Ｓ
、
ＬＴ Ｅ 和 Ｇ Ｐ Ｓ 的坚实耐用

提是行业通用 的标准软件能够顺畅 的正移动 电话模块实现 了足够带宽的信息存该 手持 式 智 能 装置 ＳＨ ７ 操 作 系 统

常发挥功能 。 对此 ， 除了对显示屏的尺取 。 此外 ，
Ｓ ｏ ｒ ｅｄ ｉ 有限公司研制 的该手的外壳是借助于工业生产的经验研发 出

寸大小有要求外 ， 处理器的作用 也至关持式智能装置的天线也集成进 了其外壳来的 ， 适合在严苛的条件下使用 ， 采取

重要 。 Ｓ ｏ ｒ ｅ ｄ ｉ 有限公司研发的该手持式中 。 带有橡胶缓冲 的结构形式 ， 能够经受从

智能装置采用 功率为 ２ ｘ １ ． ３ ３Ｍ Ｈ ｚ 的英除此之外 ， 该手持式智 能装置上有 １ ． ５ｍ 的高处多次坠落 ， 在充满海水盐分

特尔 ３ ８２ ５ 处理器和 ２Ｇ ＢＤ ＲＡＭ （动态
一

个活动 的可插在外壳上的把手件 ， 以的港 口 、 在有灰尘的火车站或是低温的

随机存取 ） 工作存储器 ， 这为 Ｗ ｉ ｎ ｄ ｏｗ ｓ方便使用 者在进行合 同运作 、 接货或在冷链运输 中使用 可加快货物 的进货和 出

操作 系 统 的运行提供 了
一

个很好 的 基库房里存储货物 的过程 中 使 用 。 此外 ， 货过程 。 同时 ， 还可加快货物装卸作业 、

础 。 这样 ， 便进一 步 拓 宽 了 先进 的 应客 户 可选择
一

个距 离 长达 １ｍ 的 识 读送货 以及形成文件 的过程 。 此外 ， 该手

用 者 软件 的 带 宽 ， 使得 Ｅ Ｒ Ｐ（ 企业 资 Ｉ Ｄ 码 的 Ｉ ｎ ｔ ｅ ｒｍ ｅ ｃ 的短距离成像仪或
一 持式智 能装置装有温度监控装置 ， 在封

源规划 ） 系统 的应 用 的 整个带宽 能够个对于 ＩＤ 和 ２Ｄ 代码的作用 范围最大为闭 的外壳 内可确保在无空调设备的作业

直接 由 带有 重要 的 物 流生产流程模块８ｍ 的 自 动测距仪 Ｅ ｘ２ ５ 。 此外 ， 该手持场所安全使用 ， 并且 由运动传感器调整

的 Ｓ Ａ Ｐ （应用 和生产数据处理 ） 来直接式智 能装置 同样也可用 集成 ＲＦ Ｉ Ｄ 识读荧光屏的读数显示 ， 运动传感器能够记

操纵运行 ， 从而排除 了 由界面或附加产器 ， 工作人员 的数据可借助于 Ｌ ｅ ｇ
ｉ ｃ 或录该装置撞击和 坠落在地上的情况 ， 以

品所造成的功率损失和传输滞后 。 很多是 Ｍ ｉ ｆａ ｒ ｅ 进行识别 。 该手持式智能装置备 以后检修诊断时提供相 关情 况之 用 。

货物经济 、 库房和物流程序有应用 的前的把手模块符合人体工程学 的要求 ， 便该手持式 智 能装置具有很强 的耐灰尘 、

提或是要求云计算服务 。 那些必须 以现于工作人员可靠瞄准标签 ， 这样工作人耐脏 、 耐喷水和 潮湿的能力 ， 符合 Ｉ Ｐ ６ ５

有的程序为基础在 Ｗ ｉ ｎ ｄ ｏｗ ｓＥｍ ｂ ｅ ｄｄ ｅ ｄ员在持续工作的情况下也不会产生疲劳 。 保护等级的相关技术规范要求 。 ＣＥ］

ｍ ｈ ． ｖｏｇ ｅ ｌ ． ｃｏｍ ． ｃｎ Ｍｍ／Ｔ ｌ ｉ Ｓ ｉ２ ０ １ ６
－

０ ２
■现代制造３ ３


