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软件

利用智能手机简单地在线计算

利用在线计算工具可以计算出从线性导轨到各个接触点的真实载荷 ， 更重要的是这款在线工

具的使用是如此的简单 ， 就像使用智能手机一样 。

共每
一

个人使用 的免费在线计算 简化的计算工具 中 ， 许多计算时的影响在
一

个个单
一

计算程序的基础上诞生 了

工具大多数情况下都采用 的是简因 素 ， 例如磨损 、 倾覆和 刚性或者柔性Ｂ ｅ ａｒ ｉｎｘ 轴系统和线性导轨系统用 滚动轴

化计算方法 ， 或者 目 录检索方法 。 虽然导轨的考虑 以及导轨支座等都被忽略不承计算软件 。 为 了促进客户在项 目 开始

这些方法方便 了计算数据的输入和计算计 。 轴承 内部的载荷分布情况对轴承的时就使用 计算软件 ，
Ｓ ｃｈ ａｅ ｆｆｌ ｅ ｒ 公司设计

程序 的编制 ， 但
一

般情况下都要再次利疲劳寿命有着决定性意义 ， 大多数情况了客户应用 的专用 版本 。
Ｂ ｅ ａｍ ｉ ｘ 计算工

用 专业软件对计算的结果进行核算 ， 以下都采用近似计算方法来考虑 。具按照设计要求组成 了
一个完整的软件

便得 出最终有效的计算数据和结果 。 这 Ｓ ｃｈ ａｅ ｆｆｌ ｅ ｒ 公司开发轴承滚动体接触体系 ， 用户可 以根据 自 己的设计要求选

也适用 于滚动轴承的设计 ， 尤其是线性应力计算程序和轴承设计计算程序 已有择合适的设 汁计算程序 。 在线性控制技

导轨和线性系统 中 的滚动轴承设计 。 在３ ０ 多 年 的 历 史 （ 图 １
、

２
） 。 ３ ０ 多 年 来 ， 术领域 中有三种类型可供用 户选用 ：
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公司的技术服务 ｜ ／

人员也可以完成 ■ ／

这样的理论计算：：： ＼／＼＿
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＾ｒ项 目 的 各 个 阶段 》 Ｂ＿ ｉ ｘ 工 具 中 继
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 续使 用 。 用 户 可 以确 定计算 的详 细 程
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／度 ， 可 以 自 己独立完成设计计算或者让

彡 Ｖ＊ Ｓ ｅ ｈａ ｅ ｆｆｌ ｅ ｔ飼 的工雛术人员完成设计

计算 。

＠±辦寺点之 夕卜  ’Ｂ ｅａｍ ｉ ｘ？？ Ｈｇ ３５

＼Ｘ图 ２ 池秦公司开发
樣作使用？、 预定 义产 品 的特点 ＇
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！ 轴承滚动体接触应力计 但这并不会降低计算的准确性 。 对于
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＾ 算程序和 轴承设计计算次性注册使用 Ｂ ｅ ａｍ ｉ ｘ 简易 版在线计算

‘工具酬 户細 ：

， 只需
－

傾讯联系地

址 、

一个 电子邮箱地址以及 自 己选择的

登录密码就可 以使用 了 ， 能够马上在浏

（
１

）Ｂ ｅａｍ ｉ ｘｏｎ ｌ ｉｎ ｅ 简易版线性导轨所有版本都具有下列两大特点 ：览器 中开始计算 。

计算 ； （
１

） 计算不是在用 户 的计算机上完利 用 新 的 Ｂ ｅ ａ ｒｎ ｉ ｘ 在线模块
“

Ｅ ａ ｒ
ｙ

（
２

）Ｂ ｅ ａ ｒｎ ｉ ｘｏｎ ｌ ｉ ｎ ｅ 简易版线性系统成的 ， 而是在 Ｓ ｃｈａｅｆｆｌｅ ｒ 公司安全可靠的Ｌ ｉｎ ｅ ａｒ

”

， 用 户无需 丨ＮＡ 专业技术知识就

计算 ， 供所有人使用 ； 服务器上进行的 。 不仅用 户 ，
Ｓ ｃ ｈ ａ ｅ ｆｆ ｌ ｅ ｒ可以舒服的开始设计计算 。 它有 １ １ 个数

（
３ ）Ｂ ｅ ａｍ ｉ ｘｏｎ ｌ ｉｎ ｅ 线性导轨计算供公司 的设计人员使用 软件计算 内核也是据输入的对话框 ， 可 以完成最多有 四条

（注册用 户使用 ） ； 如此 。 线性导轨 、 每条线性导轨有 四个运动滑
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台和
一

个滚珠丝杠的轴的复杂设计计算 。＞ ^

在完成导轨数量和运动滑台数量的ｐ
ｒｒｒｒ：：

－

— ．

选择 ， 确 定 了它 们 的空 间布局 和 围绕轴

线 的旋转要求之后 ， 就可以确 定驱动机 １



、

 ？

构 的位置 、 轴的长度和 刚性以及线性导 ：ｒｒｒ＾ｒｒ二 ‘ ： 二

轨的有效工作行程 。 然后输入与 线性导

轨工况有关的 负载数据 ， 可 以轻松的在＿
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输人 区和输 出 区 中 定义好加速度 、 最终

速度 、 时间 和距离等数据 。 每
一

个区域 ｉ
ｅ ，^

都是可 以麵的 ， 输入的数据在其他界 ｜

＝ｒ
－

： ：：： ？＝ ＇ －

Ｊ^

ｉ

ｉ

＇

ｉ Ｎ １ 都会 自动显示并 自 行匹配 。
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这是我


上 ＿
－ …

们 的
一大特色 ，

一

个始终受到 用 户称赞

的特色 。

”
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算技术部负责人 Ｂ ｅ ｔ ｔ ｉ ｎ ａＲ ｕ ｄ ｙ 先生补充
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＊

＊

． ｒ ｉ

说道 。

＾ 图 ３ 使用非常简单 ： 选择线性轴的 酉３置形式 ； （
ａ ）ｆｅｌ入 ＪＩ何参数和？ ｉ十数据 （ ｂ ） 以及线性轴承受的

输人的 负载数据可 以 自 动的 以如
载荷情况 （ 〔

） 得到计算结果 ⑷

程序的方式显示 出 来 。 最多可 以编辑 ６０

种不 同 的 负 载情况 。 随后要输人重力 的

作用 方 向 、 外形轮廓尺寸 以及确定位置

的空 间受力情 况 。 此时 ， 输人的数据始还提供给用 户
一个链接 ， 便于用 户询价 。 讲有 意 义 的 选择 可 能性都 会相 应 的 减

终可 以用 相应 的 图 形加 以显示 。 线性导点击链接可 以 自 动的生成所设计线性导少 。 这也减轻 了 用 户 在输人时 的 负 担 。

轨的 同轴度误差可 以 由 用 户编辑和设定 。 轨系统的零部件 明 细表 ， 从而可 以迅速Ｂ ｅ ａｍ ｉ ｘ 简化版线性系统模块库 中 可 以调

产生 的各种约束 力都能 自 动的汇总到轴的完成整套线性导轨系统的询价 。
’

用 的模块尺寸规格从 ４０ ｍｍ
ｘ

４ ５ ｍｍ 到

承寿命的计算 中去 。 计算时所谓 的工作 ４ １ ５ ｍ ｍｘ ２００ ｍｍ 。 在选用 Ｓ ｃ ｈ ａ ｅ ｆｆ ｌ ｅ ｒ 电

点用于 负载变化和线性导轨系统的弹性线
１

往系统计算 机 － 变速箱模块时会 自 动对其重量进行

变化计算 。 第二个版本是简化的线性系统在线计算 。 简化版线性系统的计算语言考虑

最后是从 Ｉ Ｎ Ａ 产品 目录 中选择滚珠计 算软 件 。 利 用 这
一

版本 的计算软 件了 由所有线性轴 构成
一

个封 闭 的 线性系

轴承 以及滚柱轴承 ， 给计算项 目 添加上可 以将
一

个个线性驱动模块配置成多轴统 ， 以及滑 台 和机床设备部件加速时的

名 称和注释 。 这种 图形计算的数据都会的线性系统 ， 完成线性驱动 系统的设计影响 。

传送到 Ｈ ｅ ｒｚ ｏ
ｇ
ｅ ｎ ａ ｕ ｒａｃ ｈ 市性能强大的服计算 。 这

一

软件 系统 中 的模块包括 电动在计算时 ， 这两个简化版的 Ｂ ｅ ａｍ ｉ ｘ

务器 中 。 通过 电子邮件 ， 用 户可 以得到机 － 变速箱模块 ， 铝合金支撑型材 、 导软件都考虑了下列 问题 ：

考虑 了所有驱动力 、 质量和工作受力情轨 、 滚柱导轨和滚珠丝杠 以及 皮带传递 （
１

） 滚动 体非线性的 、 弹性的弹簧

况的标准使用 寿命数据 ， 使用 寿命的单机构等模块 。 同样 ， 标准供货 目 录 中配状态 ；

位既可 以是小时也可 以是千米 ， 同时可有两根平行钢轴的 线性轴 、 滚珠导轨 以 （ ２ ） 支撑件和导轨 中 滚珠丝杠螺母

以得到静载荷的承载安全性能 。 文件为及高精度的滑 台等也都是这
一

系统 中 的机构的弹性 ；

Ｐ Ｄ Ｆ 格式 ， 包含线性导轨详细的数据和模块 。 （
３

〉 线性导轨球轴承 由 负载 引 起 的

二进制格式的数据 （ 图 ３ ） 。 在选择 了线性轴 的数量 、 模块数量压力角改变 ；

二进制数据 中 包含 了所有输入的数和模块配置之后 ， 就要在简化版 的线性 （ ４ ） 考虑滚动 体倾斜状 况和 滚动 体

据 ， 可 以随时重新 由 Ｂ ｅａｍ ｉｘ 读取和改进 。 系统计算软件 中输入几何数据 、 负载状形状的真实接触应力 ；

若用 户对这
一

计算结果不满意 ， 还可 以况 、 作用 方 向 、 质量 、 外力 和工作点等 （ ５ ） 设置工作点后线性系统的真实

把二进制数据文件 发送到 Ｓ ｃ ｈ ａ ｅ ｆｆｌ ｅ ｒ 公数据 。 软件程序对最常使用 的单轴 、 双变形 。

司 的应用 工程部 。 应用 工程部的工程技轴 和 三轴 配 置 系 统进行 了 标 准 化 。 两 Ｓ ｃ ｈ ａｅ ｆｆｌ ｅ ｒ 公司将继续不断地完善改

术人员会对这
一计算结果进行分析 ， 无个平行的模块可 以用 中 间轴相互连接起进 Ｂ ｅａ ｒｎｋ 软件 ， 每

一

次版本升级都会把

需重新输人数据 。 另 外 ， 在 电子邮件 中来 。 每
一

次选择之后 ， 后续 的从技术上用户的意见纳人到新的软件之 中 。 ＣＺ３
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