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方面可 以像
一

台扫描机器人
一

样完成大约
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施还可 以讓成有空气输送麵 勺

臟器人
－样工作 。
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－个横截面积很薄 、
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’

＾ｍｇ０ｆ，Ｔａ 即会产生粉尘也会产生气体 ， 而这＿

Ｈ尘和 气 体对机器 人 的 功能都有 着 不 利 的
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影响 。

“

在市场上 ， 能够提供满足我们综
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—合要求的轴承产 品 的企业并不多 。

”

Ｓ ｔｅｆａｎ

Ｍ—触酿 肖補慨 日报道 。 在

市场调 的过程 中 ，

Ｒｏｂｏ ｔ Ｔｅ ｃ ｈ ｎ ｏ ｌ ｏｇ ｙ 公司激光切割机器人的主要应用领域是汽车工业中的塑料装饰件切割加工公３遇到 了Ｒ ｏ ｄ ｒ ｉ ｇ
ｕ ｅ ｚ 公司

“

它能够为

我们提供所需的薄壁轴承 ， 这给我们 留

轴承

ｔ｜ 下了深刻的 印象 。
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 Ｉ ＩＬ ｌｙ今天的驱动轴 中 ， 也包括 Ｒ ｏ ｂ ｏ ｃ ｕ ｔ
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ｊ的外环 中 ， 各装配 了 两个 Ｋ ａ
ｙ ｄ

ｏ ｎ 公司

生产制 造 的 、
Ｒｏ ｄ ｒ ｉ ｇ ｕ ｅ ｚ 公 司在德 国独

家销售的米制 Ｒ ｅ ａ ｌ ｉ

－

Ｓ ｌ ｉｍ 薄壁轴承 。

“

减

为什么说 Ｒ ｏ ｄ ｒ ｉ

ｇ ｕ ｅ ｚ 公司的薄壁轴承是激光切割机器人激光头轴中理想轻每
一

克重量 、 紧凑的结构 ， 同 时又有

的轴承呢 ？Ｒｏｂｏ ｔ
－Ｔｅｃｈｎｏ ｌ ｏｇｙ 的应用实例就是最好的证明 。着很大的轴承 内径 。 正确 的选择就是我

们 的这种薄壁轴承 。

”

Ｒ ｏ ｄ ｒ ｉ ｇ
ｕ ｅ ｚ 公司 的

Ｕ ｌ ｒ ｉ ｃｈＳ ｃｈｒｏ ｔｈ 先生解释道 。
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Ｓ ｌ ｉｍ 薄壁轴承有養唯
一

的横

截面面积 ， 即便是增大轴承 内径时这
一

市场上有几种激光机器人 ， 但把激轴专利保护的 Ｉ Ｒ Ｂ４４０ ０ 型工业机器人 。 横截面积也能保持不变 。 这样就可 以让

光切割和机器人两大技术像我们这这种 激光 加 工 机器人可 以配备功率在实心轴穿过空心轴 。 空心轴 的 内 腔是安

样结合到
一起的 只有我们一家 。 通过这 １ ０ ０

？

１ ００ ０ Ｗ 的激光器 。 装空气管道 、 液压管道 、 电缆和滑环 的

样的技术组合就 出 现 了
一

种切割加工塑空间 。

料和金属零部件的最理想的工具 。

”

Ｒｏｂｏ ｔ 需要薄而大的轴承 Ｒ ｏ ｂ ｏ ｔ
－Ｔｅ ｃｈｎ ｏ ｌ ｏ ｇｙ 公 司 选择 的 是

Ｔｅ ｃ ｈｎｏ ｌ ｏ
ｇｙ 公司负责人 Ｓ ｔ ｅ ｆａ ｎＭ ａ ｉ ｅ ｒ 先在开发 Ｒｏｂｏｃｕｔ 机器人时专家们在激米 制 尺寸 系 列 的 薄壁 轴 承 ， 这就节 约

生说道 。光头轴的设计时遇到 了严峻的挑战 ： 特种了许多把英制 尺寸换算成米制 的 时 间 。

Ｋ ｌ ｅ ｉｎｏ ｓ ｔｈｅ ｉｍ 市的 Ｒｏｂｏｔ
－Ｔｅ ｃｈｎｏ ｌ ｏ

ｇｙ轴承 。 这种轴承承担着驱动轴和旋转激光Ｒｏｄ ｒ ｉ

ｇｕｅ ｚ 公司所有的薄壁轴承都有径向

有限责任公司研发生产适合于在塑料和头钟形罩的支承任务 。 旋转激光头可以完推力轴承 、 角 接触球轴承和 四点接触球

金 属 加 工 领 域 中 使 用 的 自 动 化加 工设成扫描轴和切割轴之 间的驱动转换 。

“

扫轴承等类型可供选用 。 但令人折服的不

备 。 这家企业把 自 己的经营重点集 中在描轴的设计很特殊 ：

一

侧为驱动侧 ， 另
一

仅是轴承的质量和功能 ， 还有 Ｒｏｄ ｒ ｉ

ｇ
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塑料零部件的激光切割技术领域 中 。 为侧为工作侧 。 在工作侧安装了激光输 出装公司的合作精神 。
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技术咨询对我们 的帮

此 ，
Ｒ ｏ ｂ ｏ ｔ

－ Ｔｅ ｃ ｈ ｎ ｏ ｌ ｏ
ｇ ｙ 公 司 开 发 生 产置 。 旋转激光头的钟形罩可以围绕机器人助很大 ， 如果还有类似产 品时 ， 我们愿

了Ｒ ｏ ｂ ｏ ｃ ｕ ｔ 型的激光切割机器人 。 这种轴线旋转 ， 由锁定油缸控制着旋转和支意随时与 Ｒｏ ｄ ｒ ｉ

ｇ
ｕ ｅ ｚ 公司合作 。
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Ｓ ｔ ｅ ｆａ ｎ

机器人的基础是 ＡＢ Ｂ 公司 申请 了 激光承 。

”

Ｍａ ｉｅｒ 先生说 。 这样 ， 这台机器人
一Ｍ ａ ｉ ｅ ｒ 先生强调说 。 Ｇ２３
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