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准工作的接础 。 在新版的 ＦＶＡ － Ｗｏ ｒｋｂ ｅ ｃｈ 中 也集成 了这
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模块 ， 同时把其他 ＦＶＡ 计算模块

也组合在了
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起 。 这样 ， 用 户就得到 了
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个符合标准的齿轮 ｆｆｉ 面几何元素生成 、 齿轮承载

能力 计算和其他许多计算功能整合在一起的强有力的计算工具 。
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５ ０ 年 来 ， 在 德 国 工 业企业 相 互 知识完善并进－步研发 。
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Ｆ ＶＡ 就把它 们 在驱动 和机械传 动 技术作为标准工作基础的计算模块ＴＯ？ 、 ■■■＃＇

领域 中 的 利 益捆 绑在 了
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来 ， 以实 践 为 主导 的 齿 轮 技 术模块软础 。 这
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模块是慕尼黑技术大

件 开 发是 驱动 技 术研 究 协 会 非 常 重 ： 要 学齿轮和变速器制造研究所不

的工作之
一
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技 术模块 的研 发 项 目 。 现在 ， 这
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齿之外 ， 这
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以外 ，
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计算模块 。 它 可 以按照 许多 技术标准 、办
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技术规范进行验证 。卜，＝—

集成到 Ｗｏ ｒｋｂｅｎ ｃｈ４ ．０ 中的设计平 台 会 向 用 户 显示可 能 的技 术 目除了许多开放式的数据接 口之外 ，
３ Ｄ 模

ＦＶＡ ２４ １ 计算模块标 ， 例如在 圆柱直齿轮啮合 中按照 国 内 型的传输接 口 也能够把计算的齿轮传动

当前的 ＦＶＡ２４ １ 版齿轮技术模块是或 国 际 标 准 、
Ｆ ＶＡ 的 技 术方法 （

也是系统模型转换为 ＣＡＤ 格式 的数据 ， 供

２ ０ １ ５ 年 １ ２ 月 发布的 ４ ． ０ 版齿轮设计平台后来许多标准的基础 ） 和 国 际等级认证产品开发过程 中 的外部程序使用 。

ＦＶＡ －Ｗｏ ｒｋ ｂ ｅ ｎ ｃ ｈ 中的
一

个组成部分 。 这机构 、 船级社技术规范的 轮齿几何参数

一

平台把驱动技术研究会许多完全不 同 以及承载能力计算 。 在选定 了设计技术 几何参数和］承 ：载能力的计算

驱动系设计 问题的 多种齿轮计算工具汇方法之后 ， 软件系统就能确定所需 的传 Ｆ ＶＡ －Ｗｏ ｒ ｋ ｂ ｅ ｎ ｃ ｈ 的 编 辑器 是一 个

总在 了
一

起 。 在 ４ ． ０ 版 ＦＡＶ－Ｗｏ ｒ ｃ ｋ ｂ ｅ ｃ ｈ动 系统零部件 ， 并 向 用 户提供下
一步数基于 ＦＶＡ２ ４ １ 模块基础 之上 易 于 圆 柱

中 集 成 了ＦＶＡ ２４ １ 模 块 之 后 ， 齿 轮设据 输入 的 可 能性 。 提示标记和 文 本信齿轮几何参数和承载能力计算时使用 的

计平台就可 以直接为用 户提供例如功率息保证用 户能够输人所有需要的设计数工具 。 利 用 这
一

软件可 以完成外啮合 圆

流 、 几何参数或者修正系数等设计服务 。 据 。柱齿轮 的几何参数设计计算 ， 圆柱齿轮

另 外 ，
ＦＶＡ２４ １ 模块 的功能也 自 动 的与新 的知识管理平 台 ＦＶＡ － 知识库是啮 合计算 和 核算 以及按 照 现行有 关标

ＦＶＡ 齿轮设计平台其他模块的功能相结第 ４ 版 ＦＶＡ －Ｗｏ ｒｋｂ ｅｎ ｃ ｈ 齿轮设计平台 中准 （
ＡＧＭ Ａ２ １ ０ １

－ Ｄ０４
，
Ｄ ＩＮ３ ９ ９ ０ ： １ ９ ８ ７

，

合 ， 能够在最短的时间 内为用 户提供
一

的
一

个重要组成部分 ， 能够根据上下文 丨 ＳＯ６ ３ ３ ６ ： ２０ ０６ ） 进行的承载能力计算 （ 图

致的计算结果 。 提供相 关的文字帮助 ； 向 用 户提供 了 与２ ） 。 这
一

共享软件是针对大学￥ 、 入 门

最新的 ４ ． ０ 版 ＦＶＡ－Ｗｏ ｒｋｂｅｃｈ 全面更所有输入窗 口 有 关的帮助和说 明 解释 。

＞

者 以及偶尔使用 的用户设计的 。

新的 、 易于使用 的操作方案的核心是齿简短 、 直观的文字 内容给 出 了所输人数视 频教程 介绍 了这
一软 件 的 使 用

轮设计的计算 目 标 。 而这也是为用 户提据的属性 。 这些帮助和提示 的许多地方过程 ， 使非专业人士也可 以快速的进人

供的最可靠的齿轮设计计算过程 。 之所都有与 Ｆ ＶＡ 研究计划 、 标准和 ＦＶＡ 知Ｆ ＶＡ 专业计算的大 门 。 足不 出 户 ， 不走

以如此 ， 其基本原 因就是全新设计的输识 门户 Ｔｈ ｅｍ ｉ ｓ 网站中专业文献相关的链弯路 ， 仅通过直观的使用 指南就可 以直

人逻辑和一 目 了然 的表格式的输入对话接 。 当 用 户输入了所有必须的数据之后接实现希望的 目 标 。 检验 、 核算机制 能

框配置位置 （ 图 １
） 。 表格只显示与齿轮只需点击一下 鼠标就可 以开始复杂齿轮够避免 出 现输入错误和矛盾的计算数据

设计计算 目 标有关的数据 。 系统根据用难题的求解 。

一

般情况下 ， 计算 的结果结果 。 每
一

个数据输人窗 口都有
一

个 Ｆ １

户输人的参数做 出 反应 ， 告知用 户 尚需可以按照 ＰＤ Ｆ 格式或者 ＤＯＣ （
Ｘ

） 格式键的帮助提示 ， 只要按下 Ｆ １ 键就可 以获

输人的数据 ， 给出 帮助和提示信息 ， 避输出 。取相关的帮助信息 。 若输人的是
一

个标

免了不可靠问题的 出现 。这个版本的 ＦＶＡ －Ｗｏ ｒｋ ｂ ｅｎ ｃｈ 还首次准参数 ， 则帮助提示会直接提给 出 相 关

使用 了ＣＡ Ｄ 内核的 ３Ｄ 模型 。 这样 ， 齿的标准 。 信息输 出 窗 口 向 用 户报告齿轮

知识管理平台 轮计算的结果就可以直接用详细 、 准确计算过程和计算过程 中有时出 现的特殊

为参数和数据 是供帮 §） ！］的几何图形进行可视化的检查 。 高品质 、 情况等信息 。 根据用 户 的需要 ， 齿轮计

提供选择需要检验的传动零部件 以动画式 的 图像显示功能能够使复杂的运算的结果可 以按 照 Ｐ Ｄ Ｆ 格式或者 ＤＯ Ｃ

及需要检验的 （部分 ） 传动系统 ， 齿轮动过程和功率流
一

目 了然 ， 直观的理解 。 （
Ｘ

） 格式输 出 。 ｄａ

ｄ ｒ ｉｖｅ ． ｖｏｇ ｅ ｌ ． ｃｏｍ ． ｃｎ 顸忭驱甜 ２ ０ １ ６ ０ ３ 

？

ＭＭ 现代制造３ １


