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联合协作

来自意大利的机器人巨头实施了
主动的策略转变

值得关注的是 ，

一家常驻韦斯特林山的小型企业选择了 自动化 。 这个决定并非落在一个
“

普通

对象
”

的身上 ， 而是落在
一

家拥有数十年机器人制造经验的致力于 自 动化生产系统的意大利巨头身

上 ， 正准备向这个行业进军 。
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Ｖ ｉｃｔｏ ｒ ｉ ａ Ｓｏｎ ｎ ｅ ｎｂｅ ｒ
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合协作尽管不是
一

场大有前途的的联系 ， 同 时又精通设备安装 ， 存在细型公司 ， 是世界上最大的 自 动化技术解

商 业 交往 中 的 必 要保 障 ， 但 却微差别 ， 那就是 Ｗ ａ ｌ ｔ ｅ ｒ Ｈ ｅ ｎ ｒ ｉ ｃ ｈ 机器仅决服务商之一。 这两者之 间有何联系 ？

适合德 国冷压加工企业 Ｗａ ｌ ｔ ｅ ｒＨ ｅ ｎ ｒ ｉ ｃ ｈ为个性需求而进行生产 。 联合协作越多简要来说就是机器人 。

和意大 利 自 动化生 产 系 统 制 造商柯马的 同时 ， 差别也就越大 。
Ｗａ ｌ ｔ ｅ ｒ Ｈ ｅｎ ｒ ｉ ｃｈ

（
Ｃ ｏｍ ａ ｕ

） 。 许多来 自 不 同领域的客户对 是
一

家拥有 １ ４０ 人 的实力企业 ， 位于风 柯马于 ４０ 年前就开始研发和］生

这两家企业联合协作 的 印象 ， 对柯马来景宜人的韦斯特林山 ， 以个体生产著称 ， 产机器人

说 ， 是涉及机器人制造领域的 。生产各领域 的冷压零件 。 与之相对 的 ，到 ２ ０ １ ５ 年 ， 柯马在机器人方面 除

虽 然两者都是与 汽车工业有着紧密柯马是
一

家拥有 １ ４０ ００ 员工的意大利大了汽车制造商菲亚特克莱斯勒 以外 ， 鲜

４８＊？＊ 现代制造 ． 而１ ；工＿ ［ １器八 ２ ０ １ ６ ０ ３ ／０４ｗｗｗ ． ｖｏｇｅ
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有 联 系 。 因 为柯马 刚 好 属 于这些 汽 车
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变在这 家企业展 丌純 效地 改 变 ｍ 种 ｊｆｃ
｜

印 象 。

“
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ｉ视 器 人狐 为 １Ｈ 丨抛

直 以来的策略 ， 臟 土磁 ，

”
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机器 人地 区 经理 ，
主管西北欧销售部 。

ｊ

这项严肃 的 策略转变 的
－

个证据在于 ，

Ｇ ｒＳｎ ｅｇ ｒＳ ｓ和 Ｔｏｂ ｉ ａ ｓＤ ａｎ ｉ ｅ 丨 的职位仓 ｉ

ｊ 新 ，
Ｉ

柯马机器人全球猶 、 市场和服务经理 ， 麵转 向柱 的导管 。 这款产品 的年输 出

这两位在这
－

领域无人不知 。量大概是 ４ ５ ０ ０ ０ ０ 件 。

“

这对我 们来说属

在小型和 中型企业 中 着手实行策略 于 中偏上 的工作量 。 如果所有 的机器者ｐ

改革 ， 像 Ｗａ ｌｔｅ ｒ —这样的小臟床 充分开启 的话 ， 我们 每天可 以生产这样

生产商和継者在为柯马断正式瞒 的导管大约 １ ２＿ 件 ，

”

Ｓ ｔ ｅ ｉ ｎｍ ｅ ｔｚ ｉｍ。

略改革之前 ， 已经做 出 决定 ， 而且对柯对于这家企业来说真正意义上的大订单

马深具意义 ， 柯马 刚好可 以填补这个空 ｓ给大众集睡麟轴生产不 同 种麵 Ｉ
丨

缺 。

“

我们的评估是 ， 收集这些 目 前还没 空心轴 。 Ｗａ ｌ ｔ ｅ ｒ Ｈ ｅ ｎ ｒ ｉ ｃ ｈ 自 ２０ ０ ０ 年起开

有收到
“

大集团
”

关注的企业 ， 数量较多 ，

’ ’

始承接订单 ， 峰值时可 以生产 ６ ５ ０ 万件 。

Ｇ ｒ ６ｎ ｅ
ｇ
ｒ３ ｓ 补充说道 ，

Ｗａ ｌ ｔ ｅ ｒＨ ｅ ｎ ｒ ｉ ｃｈ 也高产量的生产任务下 ， 在不 同 的机＾ 

１ 在加工结束后 取 出 段 目 段 ’ 运送 至 丨

」终

在这
一

行列 。 器 中 安 装 了 五 台 柯马机器人 。 机 器 人
^

选择来得很偶然 ， 家庭式 中小企业周边是 Ｗａ ｌ ｔ ｅ ｒＨ ｅ ｎ ｒ ｉ ｃ ｈ 的卖点 ， 这家 中、

技术研发和结构 负责人 Ｕｗ ｅＳ ｔ ｅ ｉ ｎｍ ｅ ｔ ｚ小企 业正是 由 此 而 闻 名 ， 他 们 自 己 制工厂 ，

”

Ｓ ｔｅ ｉ ｎｍｅ ｔｚ 解释道 。

回忆起来这样说到 ，

“

展会上 留下的第
一

造 自 己 的设 备 。

“

在生产过程 中 ， 没有

印 象非常好 ， 我们进行 了愉快地交谈 。 什 么 机器是 不 能 自 己 制 造 的 。 我们 致 机器人在 ｆｌＤ工方案的各种位置

中 小企业机器人稳定的机构 ， 将我的零力于研发机器 、 零件和程序 ／
’

Ｓ ｔ ｅ ｉ ｎｍ ｅ ｔｚ上获利

部件从 Ａ 运输到 Ｂ
。 这些机构必须适应解释道 。 今天 ， 每五 个柯马机器人就有

一

个

任务的需求 。

”

而这些 以机器人或者不以对于这些有名 的客户来说 ， 质量保投入到零件运送 。 图 册上显示两款六型

机器人为基础 的任务 Ｗ ａ ｌ ｔ ｅ ｒＨ ｅ ｎ ｒ ｉ ｃ ｈ 都障是重要的完成深度 ，
Ｗａ ｌ ｔ ｅｒＨ ｅｎ ｒ ｉ ｃｈ 当机器人 （柯马在 Ｒ ａ ｃ ｅ ｒ７ 机器人基础上 已

有一些 。 他们来 自 像戴姆勒和 布加迪这然也是 因 此而确信 ， 在任何重要的设备经发展 出 后续产品投放市场 ， 相 同 的活

样知名客户 的订单 ， 例如 Ｓ Ｌ ＳＥ －Ｃ ｅ ｌ ｌ 系安装 岗 位上都可 以派 出 已经熟练学习 并动半径但 明 显更快 ） 负 载能 力 为 ６ ｋ
ｇ ，

列 的转子轴和布加迪威航转 向装置上的且为这 家 中 小企业奉献 了
一生 的工 人 。 活 动 半 径 为 １ ４ ０ ０ ｍｍ

， 而 两 款 Ｎ Ｓ １ ２

转 向横拉杆 。 名声在外 ， 怎样的订单在Ｗａ ｌ ｔ ｅ ｒＨ ｅ ｎ ｒ ｉ ｃ ｈ 在八十年代就开始进行和 Ｎ Ｓ １ ６ 型号 的设备负 载能 力可 以达到

世界范 围 内每年 的需求量较小 。 为 了能机器 人展 品实验 ， 比如说跟 日 立
一起 。

１ ２ ｋｇ 和 １ ６ ｋ
ｇ 。

够充分发挥韦斯特林山 的车 间 ， 必须要九十年代还生产 了少量 的博世操作机器
“

机器人始终是我们感兴趣的方面 ，

再接
一些大的项 目 ， 因此机器人制造技人 ， 但是唯独这次 ， 对机器人进行了特因 为在生产过程 中 的很多位置上都必须

术提上了 日 程 。 殊投人 。

“

自 ２ ０ １ ２ 年起 ， 我们重新加强要用 到 ，

”

Ｓ ｔ ｅ ｉ ｎｍ ｅ ｔ ｚ 解释说 。 在 Ｈ ＤＭ
，

大的项 目 举例来说 ， 例如生产新款了夹钳机器人的考虑 ， 同 时投人了
一

间也就是所谓 的 Ｈ ｅ ｎ ｒ ｉ ｃ ｈ 车 床 也是这样 。

ｗｗｗ ． ｖｏｇｅ ｌ ． ｃｏｍ ． ｃ ｎ ｉ Ｅ ｌｔ工业ｉｌＨＡ２ ０ １ ６
－
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设备的 中公是柯马机器人 Ｎ Ｓ １ ２
， 通过？ １ Ｉ

圈法则麵酬有ｓ細位ｓ＆雜了 。ＨＢ
＇

Ｆ


Ｉ

Ｊ

用 机器人来运送零件是通过远程操控来Ｉｎ１
｜ Ｉ

布置任务的 。 机器人程序并非指 向
一个 ｉ

，

ｉ ^

固定 的任务 ， 而是可 以通过远程操控设

置个性化程序 。 这就保证 了控制 具有必． ＫＪｎＫ

要的灵活性 ， 对有缺陷 的部分可 以快速

ｗ＾ｍｒｍｍ灵活的发展步骤不受程序约束
．

机 器 人 抓 取肝 高 调 节度 转喊
＇

＾ＳＳＦ ＾ ＾
，

ｉ

＇

ｉ

的导管 ， 然后把它拿去 测量 ， 测量仪确

记接 ｎ
， 如 果 发现 广 有瑕疵 的还件 ， 就Ｉ ＼Ｉ

＇

＆ｋ
＂ ＊＊＂

 ^
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＿ 加观

（ ｈ ｆ

＇

ｒ ！

 ！

ｉ

＇ ，
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；
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／

ｉ Ｊｆ ＾ Ｊ＾ １Ｈ
：

．Ｗ ａ ｌ ｌ ｅ ｒｇ Ａ Ｗ ｉ ｙ
ｉ

ｆ

ｌ Ｓ ； ，ｆｆｌ Ｔ

Ｈ ｅｎ ｒ ｉ ｃｈ 需要这个卿的远程控制 ， 来完 生产＿＿轴

成在此期 间 的订单 。

“

这是相 当舒适的 ，

人们在发展步骤当 中 不需要受程序的约然后它将进入旋转加 工工序 。 在那里 ， 件 ， 上部旋转 ， 下部装载 。

一直这样交

束 ， 而是保持灵活性 ， 可 以将大的程序零件被从 中 间夹住 ， 然后旋转部分将在替进行 ， 由 此在运转 中
一直有两个轴在

化成很多小程序 ／ Ｓ ｔｅ ｉｎｍ ｅｔｚ 补充说 。

一一个夹住的范围 内左右旋转 。运行 。

位工人在设备旁边 ， 负责外部供应 ： 设
“

这种 中心传动旋转技术有点特殊 ，

备在每个箱体 内放置大概 １ ００ ０ 个零件 ， 尤其是在这款设备 中 ， 我们在成型设备 、 高经济价值成为决定性理由

摆放 、 卸下 ， 并按照
一定的规律和功能测量设备和旋转设备 中安置了两个机轴 ，

“

我们的机器人具有各种用途 ， 从点

进行检验 。机器人进行智能化运输 ，

”

Ｓ ｔ ｅ ｉ ｎｍ ｅ ｔ ｚ 说焊、 弧焊 、 操作到 包装 。 我们 只接触传

下
一

个柯马机器人在成型机里面有道 。 也就是说 ， 在 同
一

时间 内 ，
上面 的统工业 中 的少量客户 ， 尽管如此 ， 我们

固定位置 。 每当导管零件从机器里 出来 ， 轴装载 ， 下部的盒子里旋转 。 然后机器的在菲亚特的生产能力 比证 明 的更强 ，

”

Ｎ Ｓ １ ２ 机器 人立 刻将其拿 起 并举高 ， 在人再回 来 ， 抓取
一

个新的零件 ， 与此同ＧｒＳｎｅ
ｇ
ｒａ ｓ 说 。

高处交换部件 ， 放下 、 测量并且再拿起 ， 时下面 的装载轴再次进入 ， 抓取这个零自 ２０ １ ５ 年起柯马实行 了新的策略 ，

除了菲亚特克莱斯勒 以外 ， 还＃机器人

＾
 带 向 了市场 。 德国是重要的基石 。 行业


 内 大概会 问 ， 为 什么柯马在 四 十年后果

—

＾ 断地走 出 了这
一

步 ？Ｇ ｒＯ ｎ ｅｇ
ｒａ ｓ 给 出 了

餘 ：

“

腿人财敕撕趋瓶有很

＾ ＊的成长潜力 。 那么为什么
－

个像我们

这獅獅随好触 来 ， 我们实际

上拥有
－切 ， 不仅仅是遍布全球的机构

＼
和组织 。

”

在意大利 米 兰机 床展 览会 （ ＥＭ Ｏ ＞

ｊ上 ， 柯马展 出 了它的 由 银色和黑 色搭配

＼Ｈ ｉＭ；
｜ Ｉ 的新机型 。 这种 外观标志着

“

速度和精

图 ２ 欧洲的策略变化应 度与美丽和麵的碰撞
”

， 同时也从外观

该 加 速 ：
Ｔ ｉ ｍ Ｇ＿

ｇ牴 上 更坚定 了 未 来 的 路 线 。

“

我们企业 自

＊４諡＝＝ 身 以及我们 的机器 人 向 更高科技迈进 ’

”
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