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机器人

从人形机器到机器人
人们期望实现工作过程 自 动化的愿望可追溯到很长时间以前 。 从古 典戏剧中人们便 已 了解到

了 自 动化的戏剧机械 。 早在 １ ９ 肚纪末 ， 战争中 已经开始使用可遥控的鱼雷 ， 并在战争中采用 自 动

化技术 。 今天 ， 机器人 已经在社会上得到普及应用 。
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在机器 人技术 已经成为 了
一

门学器人的理 由几乎相 同 ： 机器人承担着很人形机器 。 在这部作品 中 ， 该人形机器

科 ， 也 出 现 了
一些协议 。 在机器多过于危险 、 复杂或繁重等工作 。 通过被人

“

抚养
”

长大 ， 是为 了使其在工厂

人技术 中 ， 人们运用信息学 （尤其是人使用 机器人不仅 能够节约成本和 时 间 ， 中 能够在人的位置上工作 。
１ ９２ ６ 年 ， 在

工智能 ） 、 电子技术及机器制造方面的知还可确保工作质量的稳定性 。 如 同许多影 片 《大都会 》 中 ，

一

台人形机器首次

识 。 机器人技术的 目 的是 ， 通过
一

个适其他的技术研发
一

样 ， 机器人的历史也出 现在银幕上 （ 图 １
） 。 人们通过 Ｉ ｓ ａ ａ ｃ

合的编程来确保实现机器人电子装置和是从
一

部小说开始的 。 Ａ ｓ ｉｍ ｏｖ （
１ ９２ ０

￣

 １ ９ ９２ 年 ） 首次看到 了

机器人机械装置的可控制的合作 。早 在 １ ９２０ 年 ， 捷 克 作 家 Ｋ ａ ｒ ｅ ｌ机器人 。 Ｉ ｓ ａ ａ ｃＡ ｓ ｉｍ ｏ ｖ 是那个年代的俄

这一研发结果是 ， 机器 人现在在许Ｃ ａ ｐ ｅ
ｋ 在其

一部名为 Ｒ ｏ ｓ ｓ ｕｍ ｓ 的通用 机罗斯 － 美 国生物化学家 、 专业书籍作家

多社会领域 中 已经并不新鲜 ， 而使用 机器人 （
Ｒ ． Ｕ ． Ｒ ．

） 这部作品里便涉及到 了和著名 的科幻小说作家 。

目前对机器人还没有统
一定义
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图 １ １ ９ ３ ０ 年 ，
英国工程师船长 Ｗ ． Ｈ ． Ｒ ｉ ｃ ｈ ａ ｒｄ ｓ 在柏林 Ｗ ｉｍｅ ｒ

ｇ
ａ ｒｔｅ ｎ 公 园演示他的人工制造的名 为 他生产资料并能够执行操作和 ／ 或生产

“

Ｒｏｂｏ ｔ

”

的人形机器 制造任务 。

”
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通过使用机器人能够进
－

步使人们 人 ， 该 机器 人 的 研 发结合
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成为 了第
－个 自 动化装置 。 此外 ， 还可 术荣誉馆 。
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的 科学分析项 目 ， 在此 用
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＾
的零件 ， 将来人人都能制造出 Ｊ１于

第一台工此机器人的诞生和发展 大量 的质谱仪数据进行化学
ｇ ５Ｋ ｊ Ｓｇ肖 人

在 １ ９ 世纪末 ， 机器人便开始在军事结构的识别和鉴定 。 接下来

领域 中使用 。 人们研发 出 可遥控的船和到 ２ ０ 世纪 ７ ０ 年代 ，
Ｍ ｅ ｔ ａ 牙科研究项 目机器人技术越来越多 的应用 在儿童

鱼雷 。 第二次世界大战结束后 ， 机器人甚至依照大量质谱仪数据的新规则生产玩具制造方面 。 如 Ｌｅ
ｇ
ｏＭ ｉｎｄ ｓｔｏ ｒｍ ｓ 塑料

的发展取得了长足的进步 ， 其基础是 当牙科所需的一些用 料 。
１ ９ ７ ３ 年 ， 日 本东积木 、

Ｉ

ｐ
ｉ ｔａｒａ

、
Ｒｏｂｏｎｏｖ ａ 或 Ａ ｉｂｏ 机器狗

时 已经发 明 了五极管 、 研发 出 了集成 电京 的 Ｗａ ｓ ｅ ｄ ａ 大学启动 了 可与人合作的儿童玩具生产也越来越多 的采用 机器人

路和功率强的计算机 。Ｗａｂ ｏ ｔ ｌ 型机器人的研发工作 。 同年 ， 世技术 。 此外 ， 人们还不能忘记机器人世

但 是 ， 当 今 的 工业机器 人 的研 发界上第
一

台装有 ６ 根机 电
一

体化驱动轴界杯 ， 这是机器人 间 的足球赛 ， 该 比赛

开 始 于 ２０ 世 纪 中 期 。 大 约 自 １ ９ ５ ５ 年的机器人问世 。分为多个级别 ，
１ ９９ ７ 年在 日 本首次开赛 。

起 ， 市场上 出 现 了 首批 ＮＣ 机械 。
１ ９ ５ ４在 ２ ０ 世纪 ８ ０ 年代 ， 机器人按 照 常

年 ，
Ｇ ｅ ｏ ｒ

ｇ
ｅＤ ｅ ｖ ｏ ｌ 在美国 申请了

一

个可 规在汽车工业 中得到 了应用 。 同样也是
一台适用的机器人几乎

编程的控制 装置专 利 。
Ｄ ｅ ｖ ｏ ｌ 与 Ｊ ｏ ｓ ｅ

ｐ
ｈ在 ２ ０ 世纪 ８ ０ 年代 ， 在化学和生物技术可适合于各种领域

ＥＥ ｎ
ｇ
ｅ ｌｂ ｅ ｒ

ｇ ｅ ｒ 共同成立了第
一

家机器人实验室 中机器人和 自 动化技术进入 了创在此期 间 ， 机器 人用于完成哪些人

制造公司 ， 即 Ｕｎ ｉｍ ａ ｔ ｉ ｏ ｎ 公司 ， 而第
一 新时期 。 在此期 间 ， 研发 出 了第

一批实工可能无法实现高精准度或完成高速度

台工业机器人 Ｕｎ ｉｍａ ｔ ｅ 便是基于 Ｇｅｏ ｒ
ｇ
ｅ验室机器人 ， 这些机器人主要是用 于进等工作 。 最后

一点是 ， 机器人特别适合

Ｄ ｅ ｖ ｏ ｌ 的美 国 专利设计 出 来 的 。 该工业行数量庞大的滴管移液试验 。 该机器 人用 于完成太空使命 ， 而且没有机器人海

机器人 自 １ ９ ６ １ 年起在新泽西州 的通用汽装置到 了 ２０ 世纪 ９０ 年 代越来越地多应洋研究几乎是无法想象的 。 今天 ， 在工

车公司投产使用 。 在此 ， 该工业机器人用 在生物技术方面和药品研发方面 ， 以业制造方面 ， 机器人在很多领域 已经几

用于操作汽车车身的压铸件的焊接作业 。 在越来越短的 时间 内检验 出 越来越多 的乎无法被替代 。 没有机器人也无法制造

１ ９ ６ ８ 年 Ｓ ｈ ａ ｋ ｅ
ｙ 希望可 以设计第

一

实验样品 。 在 １ ９ ９ ７ 年第
一

台移动机器人出 先进的微处理器 。

一

段时间 以来 ， 服

台 能够 自 主规 划 自 己行动 的移动机器便降落到了火星上 。 务机器人 已经在帮助人们减轻 日 常工作

量 （ 图 ３
） 。

在家务劳动方面 ， 机器 人能够提供

尚 质量 的 服 务 ： 它 丨
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ｉ１＾４ ，
－Ｌ器 人 用 于检 查 、 手 术 和 康 复训练 ， 它们

能够完成医院 日 常的简单工作 。 而机器

＾〇｜ 人技术要求规则 和安全可靠性 。 随着机

图 ２ 由于有传感器 器人 的 自 主性越来越大 ， 复杂的机器人

ｉｐｐ 外壳 ， 该名为
“

Ａ ｐ ａ ｓ 系统需要有合适的安全系统 。 雛雛
＾

 律法规 ， 机器人需有如外框 、 栅栏及光

＾ 人合作进行生产作 栅安全预防装置或是设置其他 障碍 ， 以

业确保机器人工作酸全性／ｃｓａ
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