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线缆

喷漆机器人需要稳定线缆
汽车制造业使用的喷漆机器人在作业时为 了能够达到所有部件的所在位置 ， 必须能够实施多

角 度的弯 丨
丨 丨 丨 和旋转动作 ， 这就要求机器 人上所使用的所有部件需要具畲很高的灵活性 、 稳定性和

很长的使用寿命 。 在此 ， 对机器人所使用的线缆和电路的要求最高 。
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４ 个听起来像是 电影名 称或新型时高科技部门 ， 在该部 门绝大多数使用机满足汽车车身 喷漆的要求也非易事 。 在

＆髦收藏 品 的 名 称 ， 实 际上都是知器人进行喷漆作业 。进行汽车车 身喷漆作业时 ， 机器人需要

名 汽车生产厂商所用 汽车漆 的名 称 。 汽做 出 角 度很大 的弯曲转动动作 ， 这对灵

车漆的 名 称清楚地表明 出 ， 汽车生产厂 极 §器的旋转动作 活性和稳定性要求特别高 ， 此外对机器

商想要借助专用 漆进行竞争 。 汽车生产完成汽车车身各个部件 的 喷漆作业人系统所使用 的所有部件的使用 寿命要

厂商不仅会经常更换汽车漆品牌 ， 而且难度很大 ， 且汽车车身喷漆对精密度的求也特别高 ， 其 中 也包括机器人驱动系

还会经常更换汽车漆颜 色 ， 并采用 新型要求也很高 ， 这是这项作业面临的
一个统的集成化电路和线缆系统 。 因为如果

喷漆系统 ， 将喷漆作业变为汽车工业的特殊挑 战 。 即使是高科技机器人系统要在进行汽车车 身喷漆作业时 ，
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旦 电路

和 线缆系统出 现故障 ， 整个生产线就会

Ｉ
停止运转 （ 图 １

） 。
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图 １ 汽车行业使用的喷漆机器人必须待别坚实耐用 。 喷漆机器人必须具有很高的灵活性 ， 这便对所机器人 。 仅在过去的几年间 ’Ｄ ｉｉ ｒ ｒ 公司

使用的线缆和电路提出了极其高的要求 销往全球的机器人就增加超过 ７ ３ ００ 台 。
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在能够使机器 人运动起 来所使 用 的驱动
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和 控 制 系 统 的 线 缆 ，
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和控制 系统对所使 用 的线缆要求很高 ：
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会对汽车 制造系统和车 身喷 漆 装ｓ 的 灵 —— ^
活性和创新能力提 出更高的要求 。 腺 ｒ ／＼
公 闻 设 计 制 造 的 机器 人 ｎｒ在 １ ０ｓ ｒｔ 将 ＼
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减少至 １ ０ｍ ｌ
，这相 当于两茶匙 的量或图 ２ 由于每种机器人类型的运动过程均不相同且结构也多种多样 ，

这对线缆系统的要求也各有不同

是半酒杯 白酒量 。

汽车车身喷漆机器人的主要任务是

在喷漆作业时 ， 与汽车车身保持
一

定的动所产生 的持续负荷条件下保持灵活性这 样 ，
Ｌ ａ

ｐ ｐ 集 团 便 能 够 除 了 向

距离并垂直将漆雾化 ， 这是为 了确保喷和稳定性 。 Ｄ ｔ ｉ ｒ ｒ 公 司提供专 用 线 缆 ， 且能够提供

漆涂层 的均 匀 ，
且汽车车身 的每个角 落Ｄ ｉｌ ｒｒ 公司 的产品发展部控制计算部个性化 的 组 装 产 品 ， 通 过安 装 专 用 圆

都必须如此 。 门 的 Ｈ ｅ ｉ ｋ ｏＫ ａｍ
ｐ 评论说 ：

“

我们 提供形插 塞 ，
Ｌ ａ ｐ ｐ 集 团 可 向 用 户提供 即插

的 线 缆在使 用 中 必须 能够承受 １ ８ （Ｔ ／ｍ即 用 的 线 缆产 品 。 通 过 釆 用 这样 的 形

使用寿命要求高 的弯 曲变化运动所产生的持续负荷 ， 不 式 ，
Ｄ ａ ｒ ｒ 公 司 不 仅缩短 了 自 己 的机器

为 了 能 够 喷 涂 到 如 汽车 车 门 和 内是承受两次这样弯 曲变化运动 的持续负人 生 产 流程 ，
且节 省 了 时 间 和 费 用 ，

饰这样 的 最复杂 的部位 ， 喷 漆机器 人荷 ， 而是承受百万次 的这样的变换运动这样公 司 便 能够将主要注意 力 投入 自

必须 能够达到 角 度很大弯 曲 和 旋转动所产生的持续 负荷 ， 在这
一

点上 ， 我们己 的 核心竞争 力 产 品 的研 发 和 生 产方

作 。 这 就要 求所使用 的 线 缆 和 电路具信任 Ｌ ａｐｐ 集团 。

”

 面 。 此外 ， 线缆产 品从
一

家 公荀 采 购 ，

备高 度 灵活性 ， 转弯半 径 很小且能够 也提高 了 系 统相 互整 体性 匹配度 ， 从

保持很高 的 抗扭能力 。 对所使 用 的 线 个性化的线缆设计而提高 了 机器 人 的 安全性 并 延 长 了 机

缆和 电路部件 的质量 与 使 用 寿 命要求由于每种机器人类型的运动过程均器人 的使用 寿命 。

最高 ， 要求 其必 须能够 随 同 实施百万不相 同 ， 且结构也多种多样 ， 这对线缆Ｋ ａｍ
ｐ 表示 ：

“

我们 完全信任 Ｌ ａ
ｐ ｐ

次的动作而不受损 。 系统的要求也各有不 同 ， 这样对线缆系集 团具有能够研发并生产非常专业化同

另 外
一

个问题是 ， 线缆受到 空间 的统 的 要 求 也各有 不 同 （ 图 ２
） 。 特别是时符合高要求的专用 线缆 。 每 当我们要

限制 ： 各种线路使用 的线缆必须布置在在使用 中经常有非常严苛的要求 ， 因 此落实我们的创新构想时 ， 通常需要专用

机器人 内部的狭小空间 内 。 由于这种原线缆产品在使用 中往往不是最理想的产线缆技术解决方案而不采用条式线缆和

因 ， 机器人通常采用 混合线缆 ， 也就是品形式 。 对这样的生产部 门 来说 ， 专用插塞 ， 我们对 Ｌ ａ ｐ ｐ 集 团怀有最大的信

多个 电路线缆整合在
一起 。 那里必须布线缆生产厂商的产品最受欢迎 。 专用 线任度 。

”

设高压线缆 ， 如还要求在狭小空 间里能缆生产厂商不仅可提供 多 样 的标准 配当前 ，
ＤＵ ｒｒ 公司的技术解决方案在

够布设保证高能源供给和 电子信息传输置线缆产 品 ， 还研发用 户专 门需要的 个全球范围 内 已经得 以应用 ， 生产汽车或

的线缆 。 这便对所有部件的抗 电磁干扰性化线 缆 系 统技 术解决方案 。 ３ ０ 多 年生产汽车部件便会采用 公司 的技术解决

性 （
ＥＭＶ

） 和 相应的 屏 蔽性能提 出 了来 ，
Ｌ ａ

ｐ ｐ 集 团 的机器人技术专家 Ｌ ａ
ｐ ｐ方案 。 因此 ， 公司早 已成为了世界上的

很高的要求 。 在此 ， 高挑战在于尽管混Ｍ ｕ ｌ ｌ ｅ ｒ
—直致力于机器人这

一

课题的研电源部件供货商 ， 并能够与其合作伙伴

合线缆是 由 多股线缆 、 屏蔽等材料件组发 ， 并生产制造控制 技术及数据传输线Ｌ ａ
ｐ ｐ 集 团

一起在世界上 １ ００ 多个 国 家

成 ， 但是必须能够在转动和弯 曲变化运路 、 专用 电路及相应的组装产品 。成为具有代表 的供货商 。 ＧＥ３
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