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无人驾驶运输系统

自主的同事、

机器人 、 自 动化和 自主系统——这听起来像太公司 ， 其中独立 自主的生产线已经接管了生产 ，

几乎不再受人为的干扰 ， 就像 许多汽车制造厂车身制造已经是这种情况 。 但是 也有可能小公司通

过这种来获益 ， 比如生产中为其提供的零件 。

文  ｜ 
Ｂｅ ｎｅｄ ｉ ｋ ｔ Ｈｏｆｍａ ｎ ｎ

业怎样使用 机器人和 自 动化 （ 或使 用 ， 也可 以在现有 的基础设施使 用 。 辆适用于企业 ， 特别是工厂环境的变更 ，

者计划怎样在未来的
一

到两年使Ａ ｄ ｅ
ｐ

ｔ 的 专家甚至这样说 ， 现有的厂房在生产 中
一直会有 的变化 ， 设备改造 、

用 ） ？Ａ ＧＶ 、
ＦＴＦ

、
Ｆ Ｔ Ｓ
——用这些概设施是使用 移动机器人的理想区域 。 这重修 、 接收和交付站变更 。

念来描述 自 走式运输系统和平台 ， 是有是 由于导航的原 因 ， 可以在厂房 内实现Ａ ｄ ｅ
ｐ

ｔ 即将使用移动策划软件 ， 为

很多种类 的并且通常只有细微差别 。 但自 主寻找路径 ， 而不需要对现有基础设制移动机器 人的平面 图 和草 图做准备 。

核心始终是 同样的 ： 即通过 自 主穿过仓施做变更 。激光控制机器人检测 现有环境的所有细

库或生产 中将物品从 Ａ 运到 Ｂ 。 事实上这和 Ｍ ＬＲ 系统类似 。 在这里你可节 ， 创建虚拟航线并调整 ， 包括建立非

使用 的ｆ 品不仅实际形状和尺寸上不同 ，以把无人驾 驶汽车快速而且灵活 的改变通航领域和交叉线 。

还有各种各样的不同的应用范围 。线路看成是最大的好处之
一

。 因此它是

但是 他们 都有 共 同 的
一 点就是 有否需要在新的建筑里或在现有的建筑结在不同领域集成

益于生产者 ： 他们 既可 以在新的设施上构 中使用 ，
已经无关紧要 了 。 因 此是车当集成大型 自 行式系统时 ， 通常车

道上就会有 问题 ，
Ｊｕｎｇ ｈ

ｅ ｉｎ ｒ ｉ ｃｈ 的负责人

￡ ｉｆ 往 会 像这样 ， 车 间齡 都 ；ｉ相互賴的 ，

￡邏 ｜Ｉ ｉ ｌｌ
＇

Ｂ 货 架 位置和车 ．ｍ 都 比较窄 。 必 须 耍 采 用

ｇｍ 要有车辆安全距 离 。 集成到 现働 ｉ ｔ 区

ｉＭｗｍ
ＩＴＬ——

Ｉ ｆ１
—

—一＊ Ｍ＾ｋＭ Ｗ

＝£
？
ｗ

 ＥＲ Ｐ 标准接 口 和物品管理体系 ， 并且快

图 １Ｅ
ｇ
ｅｍ ｉ ｎ 使用的 ＦＴＳ 。 这个企业是 Ｋ ｉ ｏ ｎ 集团的

一

部分 速且成本低的集成到现有 ＩＴ 结构 中 。

５４ＭＭ 现代制造 ． Ｍ ｌｔｌ业Ｗ器 Ａ２ ０ １ ６
－

０ ５ｗｗｗ． ｖｏｇｅ
ｌ ． ｃｏｍ ． ｃ ｎ
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也适用于小公司

公司在 自 行式运输的可扩展性上得

以廳 ， 通过这个可 以让小公司在物质

流 ， 至少是零件上实现 自 动化 。 这个也

可以参看 
Ｅｇ ｅｍ ｉ ｎ

， 产品应该如何摆放 ，

这个 系 统 既适 用 于大公 司也适 用 于小＾
Ｓ

）

公司 。 Ｆ Ｔ Ｓ 方案只有
一

辆车和
一

个控制？ ／

计算器 ， 这样降低 了成本 。 例如 Ｇ ｅ ｏ ｒ
ｇｍｉ

Ｍｅｎ ｓ ｈ ｅｎ 公司 ，

－

个生产化妆品 、 化学品 、 ＾

＾＊
４

洗涤剂 和食 品塑料瓶盖及包装 的企业 ，ｗ
＾ ｙ

Ｖ
；^

有 四 台 无人驾 驶运输车 （
ＦＴ Ｆ

） 和为确＾Ｗ

保顺利物质流的 Ｆ Ｔ Ｓ 控制软件
“

Ｅ ｔ ｒ ｉ ｃ ｃ

”

＾

）

和导航软件
“

Ｅｎ ｓｏｒ

”

组合在一起 。

Ａ ｄ ｅ
ｐ

ｔ 提供
一

个 Ｌｙｎｘ 作为进入移动

机器人世界的人 门安装包 ， 在这里所有 图 ２
“

Ｌ ＥＯ 方位
”

ＦＴＳ 的方案是很容易引进并且几个小时后就可以为基础运行做好准备

需要的组件包括用 于调试的都在 内 。 属

于 Ｌｙｎｘ 平台的包括充 电站 、 操纵杆和移 车 ， 总是在该公司要进行 自 动化的过程 每个自动化的背景

动规划 人员软件 。 在多特蒙德的企业培中 使用 ， 也有小公司 比如在仓库或者有但是什么时候
一

个企业应该考虑物

训 中心可 以对系统的初级培训进行学习 。

一个员 工使用 它 ， 只是将生产 中 的机器质流采用 自动化系统 ？ 按照 Ｊｕｎｇｈ
ｅ ｉ ｎ ｒ ｉ ｃｈ

Ｊ ｕｎｇｈ
ｅ ｉｎｒｉ ｃｈ 适用于现有的从汽车到清空并且送到缓存库 。 这里 Ａ ｕ ｔ ｏＰ ａ ｌ ｌ ｅ ｔ的说法是必须 回答以下这些 问题 ： 有

一

金属加工的重工业 ， 物流配送到生活用Ｍ 〇ｖ ｅ ｒ
（
Ａ ＰＭ

） 自 动托盘捷运是
一

种非常些员工负责清理生产机器 ， 以此来保证

品和包装行业 。 其 中 也有仅仅使用
一

辆经济的选择 。机器的生产节拍 ？ 或者有 员工
一整天运

Ｏ ｍ ｒ ｏ ｎＡ ｄ ｅ ｐ ｔ 将 在 ７ 月 先 后 参 展 化 ） 、
ｉ ｎ ｔ ｅ ｒ ａ ｃ ｔ ｉ ｖ ｅ

（ 人与机器的新协调 ） 和 行的物品 。 除此之外 ，
Ｏｍ ｒ ｏ ｎＡ ｄ ｅ ｐ ｔ 专

２ 〇 １ ６ 中 国 国 际 机 器 人 展 览 会 （
Ｃ Ｉ Ｒ Ｏ Ｓ

） ｉ

ｒｎ ｅ
ｌ ｉ ｇ

ｅ ｎ ｔ （ 智能化 ） ， 依靠 ｌ ｏＴ 和大数据 利 四臂并联机器人 Ｑ ｕ ａ ｔ ｔ ｒ ｏ 届时也将做

和 ２０ １ ６ 上 海 国 际 加 工 包 装 展 览 会 为客户带来信息系技术和高速高精度的
“

世界上速度机器人抓弹珠
”

的游戏 。 这

（
Ｐｍ

ｐ ａ ｋ
） 。 观众届时可以在展会上欣赏 控制系技术 。 些都将充分展示 Ｏ ｎ ｒｕｏ ｎＡ ｄ ｅ

ｐ ｔ 机器人在

到 Ｏ ｍ ｒｏ ｎＡ ｄ ｅ ｐ ｔ 全系列的机器人产品呈Ｃ Ｉ ０ Ｒ Ｓ 展会上最大的亮点就是首次 包装领域内的稳定性 、 灵活性和高效率 。

现出创新的 ｄ ｅｍ ｏ
。 实现多台移动机器人 Ｌ

ｙ
ｎ ｘ 协 同 Ｓ Ｃ Ａ Ｒ Ａ增加机器人系统的 灵活度和精度的

Ｏ ｍ ｍ ｎＡ ｄ ｅ
ｐ ｔ 将在这两场展会上展 机器人和六轴机器人工作 ， 此展示将向 离不开 Ｏｍ ｒｏ ｎＡ ｄ ｅ ｐ ｔ 成熟完善的视觉引

出 Ｏ ｍ ｒｏ ｎＡ ｄ ｅ
ｐ ｔ 旗下全线产品 。 从应用 观众完美演示 Ｏｍ ｒｏ ｎＡ ｄ ｅ ｐ ｔ 的工业机器 导技术 。

Ｏ ｍ ｒ ｏ ｎＡ ｄ ｅ
ｐ ｔＣ ｏ ｂ ｒ ａ 机器人会

于高速抓取包装的典范的并联机器人 ， 人具备应对无人化工厂 内多沖复杂应用 在此次机器人展上配合振动盘 ， 利用传

到高性能的桌面 Ｓ ＣＡ Ｒ Ａ 机器人 ， 再到专 的能力和技术 。 而其中 Ｓ Ｃ Ａ Ｒ Ａ 机器人和 送带跟踪技术有效应对产品高度差异化

利 自主导航移动机器人 ， 这些机器人产 六轴机器人仅需要通过一台控制器就能 问题 ， 实现真正灵活的供料理料操作 。

品将在展会上展示出不同类型的应用环 灵活完成这个协作 。 在这两场展会上 ，
Ｏ ｉｒｕ ｏ ｎＡ ｄ ｅ ｐ ｔ 将

境中 ，

Ｏ ｎ ｒｕｏ ｎＡ ｄ ｅ ｐ ｔ 机器人的各种解决高 速 并 联 机 器 人
一 直 以 来 都 是 会通过各种类型的机器人演示不同应用

方案 。 Ｏｍ ｒｏ ｎＡ ｄ ｅ ｐ ｔ 的强顶 ， 在 Ｐ ｒｏ ｐ ａ ｋ 展会上 环境的操作 ， 向观众展示 Ｏｍ ｒｏ ｎＡ ｄ ｅ ｐ ｔ

这两 场 展 会将 围 绕 Ｏ ｒｍ ｏ ｎ 新 战略 观众会看到两台 Ｏｍｒｏ ｎＡ ｄ ｅ ｐ ｔＨ ｏ ｒ ｎ ｅ ｔ 并 具备的完整的强大的机器人控制系 统 ，

ｉ

－

Ａ ｕ ｔ ｏ ｍ ａ ｔ ｉ ｏ ｎ 主题进行 ， 展示了Ｏ ｍ ｒｏ ｎ联机器人利用视觉传送带跟踪技术 ， 在 是实现智能制造不可或缺的解决方案提

Ａ ｄ ｅ
ｐ ｔ 从三个方面 ｌ ｎ ｔ ｅ

ｇ
ｒ ａ ｔ ｅ ｄ

（ 控 制进 高速运行的皮带上 ， 来回抓放皮带上运 供商 。

ｗｗｗ ． ｖｏｇ ｅ ｌ ． ｃｏｍ ． ｃｎ ？ 丨１ ；工业Ｗ器 Ａ ２ ０ １ ６
－

０ ５
．

ＭＭ 现代制造５ ５
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＼
，請

送货物从 Ａ 处到 Ｂ 处 ？ 或者有员工 除 了市场上的新玩家

负责 自 己主要的工作外 ， 还在公司 内部自 动化运输系统是
一个未来有巨大

来来 回 回 负责运输工作 ？ 如果其 中 有
一

潜力 的 、 非常有意思的市场 ， 新玩家也

个或者多个的 回答是 ｙ
ｅ ｓ 的话 ， 那么这表示一直 出 现在屏幕上 。 前段时间我们

个企业 已经可 以采取传送专家给 出 的第 Ｓ经在 ＭＭｍ ａ ｓ ｃｈ ｉｎ ｅｎｍａ ｒｋｔ 上介绍 了慕

－个应用方案了 。尼翻 
ｒｏｂｏ ｔｅ ｒ

－

ｓ ｔａｒｔ
－

ｕｐＭａｇａ
ｚ ｉｎｏ

。 在那个^

当生产扩賊者要全天触产賴 飼額子臟 了
－

个版糊雜雛

据 Ｍ ＬＲ 考 虑 采 购就是 很 有意 义 的 了 。 人 Ｔｏ ｒｕＪｏ ｒｕ Ｃ ｕ ｂ ｅ 用
－个精确地交叉

企业 已经有很多标准运输业务棘叉车 财相结合的體娜检测 ， 賊现对＾Ｍ

固定开往任务站和交付站 ， 这种情况也 单个物件的单个访 问 。 它職还有－个

适用 。
Ｅ ｇ ｅｍ ｉ ｎ 首先看 到 了ＦＴ Ｓ 的 灵活 可拆卸 的采摘架 。 Ｃ ｕ ｂ ｅ 不仅雛书 ， 小

胃 ？

性作为－个重要的原因 。 如果适合现场 ， 到小笔记本和鞋盒 ， 大到
一

本沉重的百Ｉ
企业应该考虑采购这样 的系统 ， 以便更科书或

一盒螺丝 。 图 ４Ａｄ ｅ ｐ ｔ Ｌｙ
ｎ ｘ Ｃ ａ ｒ ｔ 运输机是

一

个集成的无人

好地改善灵活性和经济性 。还有 Ｂ ｉ ｔ ｏ 公司 ，

一个 目 前专注存储
胃 ＭＭ ＾ ｋｇ

为 了 更方便 的 引进新 技术 ，
Ａ ｄ ｅ

ｐ ｔ和操作设备 以及采摘技术的公司 ， 也想

的专家和客户
一

起对必要的投资总额和建立 自 己的这个市场 。 在 ２ ０ １ ６Ｌ ｏ ｇ ｉ ｍ ａ ｔ越多 的需求 。 并购 Ｅ
ｇ
ｅｍ ｉｎ 自 动化我们

可执行性进行了研究 。 在客户实验室应该公司展示了名 为
“

Ｌ ＥＯ 方位
”

的 自行就有能力和可能性在这个领域显著扩大 ，

用 程序项 目 模拟和现场演示后 ， 可 以给式运输装置 。 该运输装置是通过两个电没有 内部物流 ４ ．０ 工业 ４ ． ０ 将不会发生 。

出有关投资以及 ＲＯ Ｉ 的确切说法 。 然后动马达和
一

个可 以运行 ８ 小时的可更换

如果都合适的话 ， 系统用 现代化技术减电池 ， 以及运输容器和重量可达 ２０ｋｇ您怎样看这个系统的主要使用

少或消 除企业 内部的 人力运输任务 ， 缩的包装材料来工作的 。
Ｌ ＥＯ 特别的地方领域？

短运输时 间 ， 降低物流成本并提高企业是 ， 在现场它 的行走路径是遵循光道 ，Ｅ
ｇ
ｅｍ ｉｎ 基本上涵盖了两个非常关键

效率 。 使用 者可 以很容易 的粘在地面上并且在的领域 。 首先是现有设备的 自 动化

需要的时候快速的去除或因为 Ｌ ｉ ｎ ｄ ｅ 和 Ｓ ｔ ｉ ｌ ｌ 已经合作多年 。 其次

ｔ更改 。 关于 附加标记￥雜系统的解决方 案是重点 。 这里谈￥

Ｔ ｒ ＺＪｗ ｊｉｉｉ ｌＨ？知道 自 己所处位置 以及 的是 Ｅ
ｇ ｅｍ ｉ ｎ 在存储和配送解决方案方

雛安全向其 目 标驾驶 。 面的专长 ’ 特别是包含定制 的概念仓 ）￥

？ ＩＩＩ＿件解决方案 。

一览物流 ４ ．０正如您麵 ，
Ｋ ｉ 〇ｎ麵 已经属于地

＾ 在 ２０ １ ５ 年 ３ 月 Ｋ ｉ ｏ ｎ 面运输的生产商 ， 也提供 Ｆ Ｔ Ｆ
， 为什么

卜 ， 麵带来 了 比利时 内部物 还有收购 ？

？ 流专家 Ｅｇ
ｅｍ ｉ ｎ

， 作为第七没有 Ｅ ｇ ｅｍ ｉ ｎ 在 Ｋ ｉ ｏｎ 已 经 是 内 部

＾ ＫＬａＪＬｌＳ
个传送技术生产商纳人投物 流 ４ ． ０

，
这是事实 。 我们 的 车辆是智

资组合 。 在和 ＭＭ 物流的能化并且全 电子控制 的 。 包括 Ｌ ｉ ｎ ｄ ｅ 的

＇

谈话中 Ｋ ｉ ｏｎ 集团的 ＣＴＯ
，

“

ｃｏｎｎ ｅｃｔ

”

复杂的车队管理系统或者 Ｓ ｔ ｉ ｌ ｌ

Ｅ ｉ ｋ ｅ Ｂ ５ ｈｍ 博士 解 释道 ， 的车 队经理 ，
Ｐ乂及分析大量 的数据 ， 如

＾ｙｉｎｎ
该集 团 奉行收购和计划 的 运行小时 ， 伸展距离 、 能源消耗和使用

願 。Ｍ ］来优化 。 我们想借此在快速增 长的

ｂ— 博 士 ， 收 购
－

自 动化物流和物质流系统市场 占有领％

Ｖ－喝 个在 自 行式运输系统方Ｈ 地位 。 Ｋ ｉ ｏｎＧ ｒｏｕ
ｐ 和 Ｅｇｅｍ ｉｎＡｕｔｏｍａ ｔ ｉ ｏｎ

厕
＿ 的专家 ，

Ｅｇｅｍ ｉ ｎ 的原因是
－起拥有绝对的创麵能 ， 可 以在未来

＾
什么 ？更好地在这个领域满足客户 的需求 。 此

图 ３ Ｊ ｕ ｎ ｇ ｈｅ ｉ ｎ ｒ ｉ ｃ ｈ 的 Ａ ｕ ｔｏ Ｐ ａ ｌ
ｌ ｅ ｔ Ｍ ｏｖｅ ｒ

（
Ａ ＰＭ

） 自动托盘捷运可以运内 部物 流的系统解决 次收购意味着 Ｋ ｉ ｏ ｎ 集团在 ２０２０ 年 战略

输达到 ２ ． ５  ｔ 并且卷扬高度达到 ４ｍ 方案和 自 动化方面有越来上的又
一

个里程碑 。 ＪＺＩＺ｝

５ ６ＭＭ 现代制造 ？ 顸代工业顧器 Ａ２ ０ １ ６
－
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