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协作机器人

人类机器人团队使生产更加灵活
为 了保持在全球市场的竞争力 ， 制造业必须灵活地定制其生产流程并且降低过程成本 ， 机器

人在这里有很重要的支撑作 Ｈ１ 。 随着行业中服务机器人需求量和 ＭＲＫ 使用的增加 ， 关注的焦点越

来越多地放在具体的工作流程上 。

文 丨 
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Ｍ
来越多的传统机器人被协调操作 、无论是 汽 车业 、 航空业 或者 工业金属行业协会的立场 ， 因为它表明 Ｍ ＲＫ

可移动 的双臂机器 人替换 。 通过零件生产 ， 机器人和 人类成功合作的例应用 也适用于没有安全围栏的安全规范

使用 传感器集成和高性能 图像处理创建子很多 。

“

在 Ａ ｕ ｔ ｏｍ ａ ｔ ｉ ｃ ａ 我们介绍的是并且实施了职业安全和卫生政策 。
ＡＢ Ｂ

了新的功能 ， 并且通过实施更多 的工业ＬＢＲ ｉ ｉｗ ａ 机器人 。 这个系统可 以简单地在 ２０ １ ５ 年 推 出 协作双臂机器 人 ＹｕＭ ｉ

，

４ ． ０ 方案创建并优化了新的流程 ， 以便实装载机床或者传递零件而不需要安全 围在协作机器人这个主题上确立 了重要的

现智 能化生产 。 这里举个协作机器人具栏并且安装非常迅速 。

”

Ｍ Ｒ Ｋ 系统有 限里程碑 。 ＹｕＭ ｉ 机器人是特别 针对 电子

体的例子 ， 比如 除 了和常规机器人
一

样公司总经理 Ｐ ｅ ｔ ｅ ｒＨ ｅ ｉ ｌ ｉ ｇ ｅ ｎ ｓ ｅ ｔ ｚ ｅ ｒ 在展会工业小件安装研发 的 ， 现在的各种应用

替代人类工人完成重度或人体工程学有表示 。显示 了这个主题对工业的意义 。 除 了 人

难度的工作 ， 协作机器人还有
一

个功能 ， 类和机器人合作的不 同方案到整个生态

他们可 以与 人类并肩工作并且补充人类Ｍ ＲＫ 确保劳动保护 系统的 无缝集成 、 物联 网 、 服务和人员

的工作职位 。所谓的 Ｐ ａ ｒ ｔ４ｙ ｏ ｕ 系统是站在木材和 （
ＩｏＴＳＰ

） ，ＡＢＢ 也展示 了很多 自 动化不同
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应用 的发展 。 以机器人为基础的

但如何成功地使 人类 － 机器 人 － 合 自 动化未来 发麵主要
姆

作 的 设 用 尽 ｜
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化 对 中 小企业有 吸 弓 ｉ 力 的
一

个重要 因 素 。 的 促进 ， 这 里潜 力最大 ＾ａ ！
Ｖｈ
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阶段 。 从賴 单 的 开 始 ， 比 如 在 ＹｕＭ ｉ 行业前景广 阔 。 而 除 了 １
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编程 ，

－直麵过 自 由 选择操作的单元 其麟别是在物流行业

编程 ， 比如智 能 电话 、 平板 电脑和 电脑 方面 ， 已经有 了 很多新
Ｓ Ｉ ３Ｕ ｎ ｉ
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的生产中机器人更灵活 ，
并且是可以应用在无数地方的工具 ，

是未来
操作和监控机器人 。

”

 的可能性 。

”

Ｂ ｅｎｚ 预测 。 貞 ！

ｔ
协调机器人灵活性强

—

＞ 可 以肯定 的是 ： 自 动化应用 和流程

，

＊

４
＊

＾ＣＮ７ 会变得縣駿杂 。 由 于 日 益增加 的较

爲 大产 品和包装 灵活性的必要性 ， 对于更

■ｉ 多变和更精确细分的市场将变为
“

小批

Ｉ ，ｎ
｜Ｌ量舰合

”

。 侧郷人可酿对这
－

挑

ｍ￥ ， 这样可 以为 自 动化过程和工厂面积

Ａ！Ｓ使用 提供最大灵活性 ， 并且无需安全 围

ｊｐ＿＿＿
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－栏 。
Ｒａ ｉ ｎｅ ｒＢ ｅｎ ｚ 预计协同 自 动化会对整

ｋ厂
气 个工业产生 巨大的影响 。
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ｒ ，． ｜ ｉ＾ｒｚ＾ＳＳＳＢｉ＾ＨＭ动机器人 Ｍ ｉ Ｒ ｉ ｏ ｏ 的突 出 特点是非常高

图 １Ａ Ｂ Ｂ 在 ２〇 １ ５ 年推出特别针对电子工业小件安装研发的协作双臂机器人 ＹｕＭ ｉ

， 在协作机器人这的灵活性 。 它是为应用 在物流和生产领

域 ， 以及 医疗应用研发的 。 特别是针对

存储车 间和生产车间 ， 或者在医院 ， 员

＿工 需要经常 长距离往返 存储地 ， 这样

＿ 能让 负责货物 运 输 的 员 工 更 简 单地工

作 。

“

然 而这 不 是 未 来 ， 为 了 使 Ｍ Ｒ Ｋ

应用 也可 以进行移动 ， 不 依靠指导 线

？ 路独立移动 的 移动 机器 人才可 以支持

＾＾需要机器人的员工 。

”

Ｍ ｏ ｂ ｉ ｌ ｅＩ ｎ ｄ ｕ ｓ ｔ ｒ ｉ ａ ｌ

Ｒ ｏ ｂ ｏ ｔ ｓ公旬Ｃ ＥＯＴ ｈ ｏｍ ａ ｓＶ ｉ ｓ ｔ ｉ这样描

？ 
？述Ｍ ｉ Ｒ ｌ Ｏ Ｏ 。

＃
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“

我们致力于为企业提供更高效 、 更

ｉ
： ，人性化的机器人 。 ４ Ａ＿ ａ ｔ ｉ ｃ ａ 证明 了
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下直观地集成机器人 ， 以此来获得灵活

图 ２Ｕ ｎ ｉ ｖｅ ｒ ｓ ａ ｌ Ｒｏ ｂｏ ｔ ｓ 的移动机器人 Ｍ ｉ Ｒ ｌ ＯＯ 是为了应用在物流和生产
，
以及医疗应用而研发的性和适应生产 的

一个新的意义 。 对此访
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问者期望新的产 品专题特写 ， 可 以为￥展 ， 现代化生产必须是聪明且有效率的 ，

— －

爛 同行业带来增值 。

’ ’

Ｖ ｉ ｓ ｔ ｉ 说道 。但是首先必须是灵活且可变化的 。

”

他强

丹麦机器人生产商 Ｕｎ ｉ ｖ ｅ ｒｓ ａ ｌＲｏｂｏ ｔ ｓ调道 。

图 ４
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为 了使 Ｍ Ｒ Ｋ 应用也可以进行移动 ，
不依

西臥

二

、裁
ｆ

ｃ ｈｍ ｉ ｄ 冃 疋 了这 研

靠指导线路独立移动的移动机器人才可以支待 发 ：

“

我们 的展 会就是对现今不断变 化 间单化而求

需要机器 人 的 员工 。

”

Ｍ ｏ ｂ ｉ ｌ ｅ  Ｉ ｎ ｄ ｕ ｓｔ ｒ ｉ ａ ｌ Ｒｏ ｂｏ ｔ ｓ的生产和企业需求的
一

个回 答 ： 人类与Ａ Ｂ Ｂ 经理 Ｒａ ｉｎ ｅ ｒＢ ｅｎｚ 补充道 ：

“

同

＾ ＣＥＯ Ｔｈ ｏｍ ａ ｓ Ｖ ｉ ｓｔ ｉ ｉｔｔ机器人不仅仅是毫不相关的并列 ， 而是 时通过供应商的连接价值链将变得 日 益

机器人可 以成为应用 于无数应用 的灵活
一

体化 ，

一直到生产商和经销商都要通

和协作的工具 ， 是未来 的工具箱 。 我们过与业务规划 系统机器安全和过程 自 动

Ａ ｕｔｏｍ ａ ｔ ｉ ｃ ａ
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ｇ
ｈ ｌ ｉ

ｇ ｈ
ｔ 将会深化这个服务化的连接 。 这种连接是通过标记低成本

１想法 。

”

 的传感器和云基础的应用数据显著增加

， 来实现的 ， 我们可以用手机和平板 电脑 ，

ｖ两全其ｎ随传统的计算机来提供 丰富 的信息 。

眶 应用 对所有行业都有重競 但正是这种不断增加 的数字化满足讀

义并且这种趋势还在加深 。 对于为什么 靴地需求 鮮麵的机器人 。 仪

这样 ，
Ｓ ｃ ｈ ｍ ｉ ｄ 给 出 丫

？

个简单的 笞案 ： 表 板 和通 用 的接 口 ， 以 及 对 ｒ
？

设 备运营
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肖 加现械来越多 的人在服务机器人上 还有带有功 能辅助 系统 的传统机器 人 ，

做文章 。 首先是实验麵医雜－业 ， 例麵操作杆手动操作的系统 。

…

动化对中小企业有吸引力的
一

个重要因素 。

”比如企业的机器人手臂应用在医 ＆ｃ减轻Ｍ ｏ ｂ ｉ ｌ ｅ Ｉ ｎ ｄ ｕ ｓ ｔ ｒ ｉ ａ ｌＲ ｏ ｂ ｏ ｔ ｓ 公 ５
］ 的

员工压力或者是应用在实验室操作有毒Ｔｈｏｍ ａ ｓＶ ｉ ｓ ｔ ｉ 着重指 出 ：

“

企业可以首先

材料 。 例如从 Ｈ ｅ ｌｍｕ ｔＳ ｃ ｈｍ ｉ ｄ 的角度看将需求摆在面前 ， 然后大部分可 以通过

“

当天交付
”

这种趋势或者个性化产品这用 新的想法改变 内部结构和 灵活性来更

种趋势是在生产 中 留下痕迹的首要主题 。 进一步 ， 移动机器人可 以造成决定性的

“

研发应该朝着不再单
一

的生产设备 发差别 。

”
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