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协作机器人

轻型机器人正跨入实验室领域
人类 － 机器 － 合作型系统能提供智能的 自动化解决方案 ， 自 多年起 ， 这已经成为工业领域内的

科技趋势 ， 而合作型机器人使用最多的领域是不为人熟知的医学实验室和工业实验室 。
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作型轻质机器 人可 以在最狭小的正在寻求
一

种低成本可用 自 动化设备替机器人手臂配有可调节的安全功能 ， 为
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空 间 内 与人类合作完成工作； 如 代手动 血液样本进行分类的方法 ， 而 此 ， 它可以在完成风险评估后 ， 无需装

今 ， 它 已经在 全球各领域 内 得 以应用 ， 设备要求必须在实验室狭小的空 间 内开 配 或者 只 需最小 的 保 护 装 置就进行工

医学和工业实验室 中 也越 来越多使用 协 展工作 ， 必要时实验室技术人 员可 以随 作 。 若 出 现碰撞 ， 机器人会立刻停止工

作型机器人 。 时进行手动切换控制 。作 。 优傲机器人提供的模型 ， 根据其不

只 有 人 类 － 机 器 人 － 合 作 型 设 备同 的装设和型号 ， 提供力 的作用 只有 ５ ０

使用 合作型机器人手臂进行血可 以确 保 人类 和 机械在 狭小空 间进行或 ｌ 〇 〇 Ｎ
， 为 的是能 自 动导人安全停止

样分类 合作工作 ，
比如在大学医 院实验室里 。 程序 。

位于哥本哈根的 Ｇ ｅ ｎ ｔ ｏ ｆｔ ｅ 大学医院Ｕ ｎ ｉｖ ｅ ｒ ｓ ａ ｌＲｏｂ ｏ ｔ ｓ （优傲机器人 ） 公司的所 有 血液样 本 由 传送 带运 至 实验
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室 ， 而 实验室 内 并 没有 空 间 可 以 用 来 我们 的 门诊病人不必再进行－次额外的
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液放置在 可雜处对应的位置上 。 第二 持续集 中注意力所不能及的 。

台机器人手臂抓取血液样本并装载仪器 图 ２ 位于哥本 哈 根 大学 医 院 的 Ｐ ｒｏ ｆ． Ｄ ｒ ． Ｍｅｄ

对样本进行离心和分析工作 。机器人接手危险药品制造工作
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个项 目 是 Ｕ Ｒ ５ 型机器 人在 仪

９０％ 的血液样本在不到一小时 器上生产 Ｚｙ ｔｏ ｓ ｔ ａ ｔ ｉ ｋａ 药品 （ 癌细胞抑制 环境温度 为 ０
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内就可以处理完成剂 ） ， 用 于癌症化疗 。 以往此类药物都 自 动化工作 ， 而 员工 则必须要穿戴繁琐

协作型机器人的使用 使医院可 以处是 由专 门诊疗所的 员工生产的 ， 因 为在的装备 。

理完成血液样本每天增 长 ２ ０％ 的需求 ， 制药过程 中会释放很强毒性的物质 ， 员当 然 ， 机器人 同事在实验室 内还可

且无需额外人员配置 。 完全可 以遵循之工 只 允许在这 样 的 环境 中 工 作几个小以接手很多其他任务 。 更重要 的是 ， 在

前的预设 ， 即 ９ ０％ 的血液样本必须在实时 。 而 Ｕ Ｒ 型机器人则 不 同 ， 它 只需
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使用 寿命测试 中 ， 它可 以数百万次重复

验室
一

小时 内处理完成 。
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有 了这一设备 ， 个高含氧量的环境 ， 因此其可 以在工作同样的运动 。 对于在运动 中 测量到 出 现

的力增加或减少 ， 机器人都能承受 。 比如 ，

当被测试的 目 标突然断裂时 ， 机器人会
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图 １ 在位于哥本哈根的 Ｇｅ ｎ ｔｏｆｔｅ 大学医院 ，
两台 Ｕ Ｒ ５ 型机器人正快速处理血液样本能的应用是无可估量的 。 ＣＥ３
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