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物流辅助系统——
“

智能化生产单元
”

当 涉 及 到工 、

Ｉ ｋ４ ． ０ 的 议题时 ，
Ｓ ＥＷ 公 司 表示 ， 这不是 谈 革 命 ， 而 是谈进化 。 位 于 Ｇ ｒ ａ ｂ ｅ ｎ

Ｎ ｅ ｕ ｄ ｏ ｒ ｆ 的 Ｓ ＥＷ 公司在驱动装置组装作业屮采用移动辅助系统 ， 这种移动辅助装置作为
“

工厂中

的工厂
”

起着重要作用 ， 这样可以发挥电子计算物理系统的效能 。
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ＥＷ 公 司 在 世 界 范 围 内 约 有 职段不平静 的历史 ： 为 了提高产品 的 附加便捷生产 ， 并在
一

年半 以前 ， 该公司 的

＞工 ４ ８ ０ ０ 名 。 该 公 司 位于 Ｇ ｒ ａ ｂ ｅ ｎ值 ， 该公司通过高度工作分工在 ２ ０ 世纪传动装置制造 由传统的生产线作业完全

Ｎ ｅ ｕ ｄｏ ｒｆ 的工厂里有 １ ８ ００ 名员工 ， 在这７ ０ 年代便摆脱了僵硬的生产线作业 ， 并转变成 了分段化生产 ， 或称作
“

分级的

里生产并组装驱动技术装置部件 （ 图 １
） 。在 ８ ０ 年代采用 了专业化的计算机集成化工厂

”

、 在多个生产单元里综合成 了
“

工

Ｓ ＥＷ 公荀在传动装置制造方面经历了
一生产 （

Ｃ ［Ｍ ） 和 Ｌ ｅ ａｎ 管理模式 ， 实现了厂 中 的工厂
”

。
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

＼ ，Ｉ Ｉ ｉ ｔ人员 、 技术和 ＩＴ整合在一起
＇ ＇ ＇一

？ＩＩ今 天 ， 在 工 业 ４ ． ０ 的 浪 潮 中 ， 为 了
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ｊＶ侧、 ｋ ｕ ｒｈｉ ｕ ｉ北 ，
ｓ ｌ ｗ公 …昔助 １

＾ＭｔＲ ＇ ！ 辅助作业时
，
自动记录仪关闭 ，

移动麵系统

图 １ 在 Ｓ ＥＷ 公司位于 Ｇ ｒ ａ ｂｅ ｎ Ｎ ｅ ｕ ｄ ｏｒｆ 的工厂里
一

名技术工人正在安装传动装置 从显示屏上
“

消失
”
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提高生产效率— 未

！

来工厂就意味着人 员 、 技 木和 Ｉ Ｔ 的完美＾
Ｐ

组合 。
Ｓ ＥＷ 公 １
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］ 位于 Ｇ ｒａ ｂ ｅ ｎＮ ｅ ｕ ｄ ｏ ｒ ｆ 的香仕达起重输送机械是全球领卖ｆｌ

工厂的负责技术的经理 Ｊ ｏ ｈ ａ ｎ ｎＳ ｏ ｄ ｅ ｒ 希 ｉ的轻型起重机及物流搬运产品 的

望将 来在一 １

、
“

智 能化的 １ ：
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！ 进行 卞匕

而在这
－

方麵空 间 问题也是待解决事

姑之一 ， 如生 产所必需的材料要在 丨
１

？

：确组台武 自立起龍
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行研发 的獅麵雜雜 ｔ雕 ｆｆｌ ’＾ ｜ ＿＿

移动辅助系统在 自 主的无人驾驶的运输 图 ３Ｓ ＥＷ 公司生产经理 Ｊｏ ｈ ａ ｎ ｎ Ｓ ｏｄ ｅ ｒ 提前经历 ，ｆ￡Ｊ｜

＂

车上的使用 ， 使这些运输车能够安全运
了

：

ｆ ｉＳＬ̄

行且反应迅速 ， 现 已在传动装置的生产 Ｉ

中作为移动鎌麵雜脈应用 （ 目 雜齡上 ， 人们勝糊－

自安雜

２
） 。

Ｊ ｏ ｈ ａ ｎ ｎＳ ｏ ｄ ｅ ｒ 经理为其员工的技术业辅助 系统 ，

一

台物流辅助 系统以及
一

能力感到振奋 ， 他说 ：

“

为工位提供材料台控制 处理机器人 。 借此 ，
Ｓ ＥＷ 公司的组古ｄ患Ｍ起 ＩＩ ：机

的物流服务有着决定性的好处 。 总的 来产品便走 出 了该公司 ， 并作为
一

个革新

说 ， 采取这样的技 术方 案 为企业的生产 的 未 来输送技术 出现在世人面前 。
Ｓ ＥＷ ：

；－
－

？

创造 了两位数的糊。 而这是
－

个数量 公司的技术经理 Ｓ ｏ ｄ ｅ ｒ 这样说 ：

“

我要在２
ＩＩ Ｉ

上的飞跃 。

”

 这条社麵的走下去 ， 我们所说的谨

移动物流辅助 系统的整个驱动和控慎模式是 ， 我们的试验是在位于 Ｇ ｒ ａ ｂ ｅ ｎ ｌｌ

制技术件也就是移动物流辅助系统的
“

兄Ｎ ｅ ｕ ｄ ｏ ｒ ｆ 的工厂里进行 ， 因 为在我们这^
弟

”

是－个移动调整控制獅 装置 ， 该 个工厂具备实施物流辅助 系统的細￥ｊ
装置也是 ＳＥＷ 公司 自行研发的 。

Ｊ ｏｈ ａ ｎ ｎ 的条件 。 我们在寻求创新 ， 这是我们 自

Ｓ ｏ ｄ ｅ ｒ 经理称 ， 该物流辅助系统 ７ ５％ 的己的
一

个设想 、

－

个试验 、

一

个灯塔项 目 。

部件是 由 Ｓ ＥＷ 公 司生产 制 造 的 ， 整个
＿之后 ， 在某个时间点我们 的物流辅助 系

物 流辅助 系 统结 构 紧 凑 （ 外 形 尺寸 为

’

统会驶 出工厂 （ 图 ３
） 。

”

 ７

３ ００ｍｍｘ １ ０３ １ｍｍｘ９ ８ ２ｍｍ ） ， 可 与 欧现在 ，
Ｓ ＥＷ 公 司研 制 的 物 流辅助

洲托盘的 外形尺寸 匹配使用 ， 其最大 载 系统在该公司位于 Ｇ ｒａ ｂ ｅ ｎＮ ｅｕｄ ｏ ｒ ｆ 的工

重量为 １ ０００ｋｇ 。 该物流辅助 系统其余的 厂里的应用 已经 不存在 问 题 。 Ｓ ＥＷ 公

２ ５％ 的部件是安全技术部件 ， 这些安全 司位于 Ｇ ｒａ ｂ ｅ ｎＮ ｅ ｕ ｄ ｏ ｒ ｆ 的工厂是
一

个 内  ｜

＞
：

虛Ｈ ｉ

丨 叫Ｍ 

：张巧

技 术部件非 Ｓ Ｅ Ｗ 公 ４ 自 行 １ 产 制 造 的 部联 网 的 工 厂
。 ／ Ｅ联 网 的生产 架 构 里 ， Ｉ

产品 。 如其 中的激光扫描仪便是 Ｓ ｉ ｃ ｋ 公
“

智 能工厂
”

作为
一

个最高级 的单位处 

＾

^

司的产品 。 于最高位置 ， 接下来的较小单位 ， 也就

是
“

工 厂 中 的工厂
”

， 类似于
一个企业

在适应市场需求之前集 团 里的各个工厂损益 自 负 。 接下来也

实现灯塔项 目 是生产结构的最深的
－

个层次组成 ：

“

若 只＆Ｔ１ＣＲ／１／ＶＥ＆
Ｓ ＥＷ 公司 的企业座右铭是

“

驱动这干智能生产单元
”

。 按照 Ｌ ｅ ａｎ 原则组成睿 仕 达
＆

起 重

个世界
”

。 据 Ｓ ｏ ｄ ｅ ｒ 经理称 ， 体现企业的的安装单元 、 该安装单元 由 多个安装站
＿ ，．＿＿＾ 武汉睿仕达起重输送机械有限公 司

座右铭的更好途径是在 ２ ０ １ ５ 年汉 ｉ右威博点组成 ， 并 由安装辅助 系统辅助安装作地址 ： 武汉汉南开发区华顶 ；
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