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机器人

机器人手臂提高生产灵活度

我＿制造业发展面临着
“

全球竞争
”

、

“

转型升级
”

等严峻挑战 ， 各大制造厂商纷纷进行

结构调整 ， 大力推进 自 动化进程 。 全球知名的 Ｏ ＤＭ 代工公司纬创资通 （Ｗ ｉ ｓ ｔ ｒｏ ｎ ） 率先采用

优傲机器人 （Ｕ ｎ ｉ ｖ ｅ ｒ ｓ ａ ｌＲｏ ｂ ｏ ｔ ｓ ） 公司的协作 ？Ｓ机器人 ， 应用在其笔记本电脑的组装线中 ， 实

观生产的 高效忭和４活忭 。

优傲机器人 （
Ｕ ｎ ｉ ｖｅ ｒｓａ ｌＲｏｂｏ ｔ ｓ ） 公司

日 ， 纬 创 资 通 先 后 购 置 了６０ 套安全设计 ． 防护 以及工作速度等其他性司可以实现人员的灵活调配 ， 使员工从事

Ｍｔ ｕ Ｒ 机器 人 ， 并主要用 于生产线 中能 也能够在小空 间 内 得到 保证和 发挥 ，

一些难度较高 、 更智能的工作 。 公司引入

的搬运 、 锁螺丝 、 热熔机与锁附螺丝的很好地满足 了公司 的生产需求 （ 图 丨 ） 。Ｕ Ｒ 机器人的主要原因之
一

， 就是 员工对

配合 ． 以及搭配视觉 系 统等 四 种操 作 。纬创资通制造技术总监张聪耀表示 ： 于简单 、 重复性工作的厌倦感而造成的高

通过对 Ｕ Ｒ 机器 人的使 用 ， 公司 的 未 来
“

Ｕ Ｒ 机器 人具有 占地小 、 安全性能高 等离职宰。 而随着 Ｕ Ｒ 机器人的引人 ， 使得

生产布线和配置获得了更大的弹性空间 ， 特点 。 除此之外 ，
Ｕ Ｒ 机器 人 ３ ６ （Ｔ 没有员工可以从无聊单调的工作 中 解放 出 来 ，

产 品 良率得到有效的提高 ， 人 员配置得死角 ， 没有动作盲区 ， 可 以执行各种动作 ， 而去从事需要发挥思考能力 ， 更具有智能

到 合理优化 ， 并实现长期运营成本的 降大大提升 了生产的灵 活性 ， 同 时保证 了和专注力的工作 。 通过对员工岗位进行重

低 ， 提升 了盈利能力 。 生产连续 和稳定性 。

”

 新调配 ， 有效降低了现有员工流失率。

Ｕ Ｒ 机器 人可以有效地帮助纬创资通

生产布线的灵活性显著提高实现人力资麵合理配置 。 经过实践 ， 使 降低运营成本 ， 提高盈利能力

纬创 资通 已经于两年 多前开始使 用用
一

台 Ｕ Ｒ 机器人可以替换两名 员工。 公从评估 、 安装 、 调试到最 后的投人

机器 人手臂完成 自 动化生 产 ， 然 而 ， 公

司 采 用 的 传统型 四 轴 ．
六轴 机械手臂 ，

需要安装护栏和安全防护 ， 占地面积大 ，
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通 应 用 在 笔 ｉ ｄ本 电脑生产线 的操 作模式 耆
还 无法达 到 完 全 的 高度 自 动 化 ， 需要 人 ｉ

減器的相互配合作业 ， 所以机器手臂

的空 间必须严格控制 。 而 Ｕ Ｒ 机器 人的图 １Ｕ Ｒ ３ 机械手臂搭载视觉系统用于完成在狭小空间内的作业
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使 用 ，
ｕｒ 机器 人 只需很短时 间 即 可完 果使用 机器 人进行作业 ， 能够有效增加

成整个过程 （ 图 ２
） 。 通常操作人 员 只需 产品 良率 、 稳定性并避免上述 问题 。 因此 ， 翻

要 ２
￣

３ｈ 就可 以 完 成对于 Ｕ Ｒ 机器 Ａ 客 户都希織 们把协作机器 人在生产Ｓ

的安装 ， 创新性的 Ｐ ｏ ｌ

ｙ
ｓ ｃ ｏ ｐ ｅ 机器 人 系 上的应用 和市雕动得更快 、 力度更大 、

统软 件 使编程更 加 简单和 容 易 使 用 ，

？

比重再提高 。

”

般 只需 要 ； Ｌ 个 ＇

］

、时就４ 以完 成调试移动

的路径和抓取的动作的优化和调整 。协作型机器人的未来之路

至于对于机 器 人的学 习 和掌握速度 ，相 对于 传统的 工 叱机 器 人 ．
丨办 作 取

通过验证 ， 麵从賴補ｔｔ ｉｔ ＵＭ／ｌ 机器人驗触Ｔ贿細雛鮮 ３

器人的工程师技术 员也可 以在培训结束门 槛 ， 因 此 ， 即 使是 中 小型企业启 用 它—

＼

之后马上实现基本操作和动作 。 而传统 完成生产线的改革也相 当 的便 利 。 优傲 ．

机器人的正式培训需要 １
￣

２ 周 ， 之后 机器 人 （上海 ） 公司总经理铁隆正先生 ？

另 需要几 周 时 间进行实 际 的上线操作 ， （
Ｊａｍ ｅ ｓＴａ

ｙ
ｌ ｏ ｒ ） 谈到 ：

“

随着机器人成本 ＼

因 此 ， 与 传统机器 人 的学 习 周 期 相 比 ， 晒年下降 ， 我 们相信协作机器人是具 ｒ
ｊ

ｆｆ ／ ｌ Ｗ

Ｕ Ｒ 机器人的学 习 周 期显著缩短 ， 有效 有相 当市漏景的 ， 尤其是在 电子行业

地减少了公司培训成本 。的 应 用 。 因 为协作机器 人 的安全设计 ，

除此之外 ，
Ｕ Ｒ 机器人可 以解放劳取消 了护栏 ， 让机器人和 人 员可 以并肩 ｔ

动 力 ， 使得 员 工 可 以去完 成 更加 具有作业 。 满足 了那些不能 １ 〇〇％ 实现 自 动

附 加 价值 的 工 作 ， 而 且 公 司 不必再额化生产的行业需求 。

”

精心组铊 精确设计
外 雇 人 来填补其 他工 作 岗 位 ， 最 终 得 纟韦 创 资 通 张 总 监 表 不 ：

“

在 未 来 ，

炫说加少
以 降 低 人 力 成 本 。 而 ｉ ． ５

￣

２ 年 的 高 飾 预计还 会增 加 对协 作 机器 人 的 使

投 资 回 报率使 得 公 司 可 以在 较快 的 时用 。 公荀 今年计划再继续采购 ， 数量预

间 内 收 回 成 本 ， 帮 助 公 司 提 升 盈 利 能计会超过 １ ２ ０ 台 。 此外 ， 我们
一直致 力 ？ 篇頭 墨

丨

力 。 于对于 自 动化整 台模组设备的开 发 ， 而

我 们 的设计思路是希望未来如果 制程改

生产产品良率大 ｔ昌度 ｝是升变 、 不需要某个工艺时 ，
已采 用 的机器Ｂｏ

纬创资通在采 用 了Ｕ Ｒ 机器人之后 ， 人可 以挪作他用 ， 来实现别 的应用 ， 不 ｜

其产品 良率得到显著 的提高 。 对此 ， 张会造成
一

台 浪 费 的 闲置机器 。 这些开 发北京博途物流设备有限公司
总监表示 ：

“
一些客户 已经到生产线上看的单机模组 自动化设备可能就会转 向 釆

过使用机器人的生产状况 ，

＇

并表示欣赏 。 用 协作臟器人作为生产脏体 。 醜

：
＾

＊

＾ ５５

°

；；６^

５５ ６０４^

由于终端客户 不希望我们遇到 缺工 、 新 我 们 非 吊 看好 Ｕ Ｒ 机器 人 在 ｉ

｜

ｉ 场 的 ＆ 肢公司地址 ： 北京市通州经济开发区东区杜柳棵２ ８ ９号

人进场要培训 、 人为失误这些状况 。 如潜力 。

”
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