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拾取机器人的精密控制

ｎ
— 管是新鲜原料还是包装好的形式 ，关键所在 ： 物体的高度 Ａ Ｂ Ｂ 能够在 ３ Ｄ 空间和时间 内对拾取过

现在 的食 品包装都涉及高度 的 自要想改进拾取过程 ， 检测 出 物体 的程进行精确控制 。

动化 。 为 了拓展拾取应用 的范 围 ， 全球高度是
一

个关键因素 。 它能够提高产出 并Ａ Ｂ Ｂ 部分 的 解决方 案 主要包括其

机器人制造商 Ａ Ｂ Ｂ 和 Ｓ Ｉ ＣＫ 合作开发了减小损坏风险 。 使用该技术 ， 机器人能够知 名 的 机器 人产 品 （ 速度飞快的 １ Ｒ Ｂ

一

个解决方案 ， 在拾取机器人 的控制 中更快地拾取物体 ， 而不会出现与它们相撞３ ６ ０

？

Ｆ ｌ ｅ ｘ Ｐ ｉ Ｃ ｋ ｅ ｒ

？

机器 人 ） 和 高性能

增加 了
一

个额外的维度 ， 以使过程 中受的风险 。 此外 ， 它还提供了更多体积和重 生 产 线主控制 系 统 （ 此 处 主要使 用 的

损的物品更少 。 该解决方案建立在 Ｓ ＩＣＫ量检查选项 ， 而且能够检测 出物体上的不最 常 用 的 Ｐ ｉ ｃ ｋＭ ａ ｓ ｔ ｅ ｒ

？

软 件 ） 。
Ｐ ｉ ｃ ｋ

３ Ｄ 视觉和 ＡＢＢ 机器人技术的基础上 。规则形状 。Ｍ ａ ｓ ｔ ｅ ｒ

？

软件构成了 １ Ｖ Ｃ －

３ Ｄ 相机和机

在多数情况下 ， 传送带 负责运送物 器人之 间 的接 口 。 根据 Ｉ Ｖ Ｃ －

３ Ｄ 提供的

体 ， 而机器人会将其拾取出来以进行分类 精城合作坐标和传送带的位移 ， 导航信息会被连

或包装 。 如果物体 的尺寸和厚度各不相 Ｓ Ｉ Ｃ Ｋ 和 Ａ Ｂ Ｂ 联合开发 了
一

个解决续传输给机器人 ， 以使其在合适的时间

同 ， 而且位于传送带上随机的位置 ， 那么方 案 ， 集合 了３Ｄ 检 测 与 市场上成熟产和地点正确地拾取物体 。 这样可 以成功

机器人要想适应这些变化并将它 们正确品 的所有优点 。 两家公司各负责这个解而且可靠地拾取物体 。

拾取出 来就非常困难 。 决方案的
一

部分 。
Ｓ ＩＣＫ 部分的解决方案借助 基于高度 的物体检测 和导航 ，

采 用 了 Ｉ ＶＣ －

３Ｄ 视觉传感器和
“

传送带可 以在挑战性的拾取应用 中减少质量损

解决方案 ： ３Ｄ 视觉系统拾取开发包 。

”

 失并缩短机器停工期 。 不规则形状的物

尽管传统的 ２Ｄ 视觉系统已经能够满为使调试更加 简单 ， 该开发包还提体 （ 比如枕形包装袋里的意面 、 新鲜奶

足许多应用 的需求 ， 但是在物 品高度和供了基于 网络的 图形化用 户界面 （
ＧＵ Ｉ

）酪 、 坚果 、 冷冻食 品 以及 易碎的浆果和

形状都会变化的情况下 ， 要想确 定其精来设置物体和 传送带参数 。 通过逐步提蔬菜等 ） 如 今都可 以得到 更加细心的呵

确位置 ， 还需要相关的高度和 体积信息 。 示 的简单 向导 ， 在
一

个普通坐标系统 中护 。 即使袋子的形状 、 对 比度 、 朝 向和

２Ｄ 视觉系统主要靠对 比度和颜色来确定就可以完成相机和机器人的校准 。
ＩＶＣ －尺寸各不相 同 ， 基于高度的检测 原理也

物体 ， 而 ３Ｄ 检测 系统则是依靠高度和体３Ｄ 相机经过预校 准 ， 将照 明 ． 图 像记能确保错误更少 、 设置复杂性更低 （ 与

积测量 。 如果物体和背景之间的对比度较录和分析等功能集于
一

身 。 通过激光三２Ｄ 技 术相 比 ） 。 对于面包 、 新鲜水果 、

低或不断变化 、 物体高度和形状各不相角 测量方法 ，
Ｉ Ｖ Ｃ －

３Ｄ 能够采集和记录蔬菜和 肉 类等新鲜食 品来说也是如 此 。

同或者因传送带过宽而导致 ２Ｄ 系统发生三个维度 的数据 。 因 此 ， 以前难 以拾取在各种情况下 ， 机器人都能 以更可控的

位置畸变 ， 那么在这些情况下 ， 必须使和 搬运 的 物 体如 今都能轻松解决 。 记方式接近原料 ， 从而为更轻柔的产品搬

用 ３Ｄ 视觉系统才能更加精确而可靠地对录 数据 包 含 了 三维位置数据和 时 间 信运过程做好准备 ， 扫清阻碍消 费者享受

物体进行检测 。 息 － 正是 由于这两组数据的整合 ， 使得 美味食物的所有 障碍 。 ＧＺ３
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