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电机起动器

混合型电机起动器降低成本
以前驱动定位器的三柑交流异步电动机

一

直采用机械接触器实现开关和正反转 ， 如今则使用

混合型电机起动器 ， 它磨损更小 ， 在控制柜中的 占地 ｉｋ明显更少 ， 能够腾出空间增加其他功能 。

文  Ｉ 
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Ｗ
ｎ ｈ ｅ ｌ ｍ Ｓ ｅｖ ｅ ｒ ｔ 机械制造公司是位工件 ， 凭借多年 的经验 ，

Ｓ ｅｖ ｅｒｔ 公司也由于机器配备了 多达 ４ 个驱动器 ， 控制

于德 国 下萨克森州 费尔登的 中小设计和制造 自 己生产加工 中使用的机器 。 柜 中必须 留 出相应大的空间 ， 如此
一来

型家族企业 ， 该公司最初 （
１ ９ ７ ９ 年 ） 的 就不可能再增加其他功能 ， 如扫描控制 。

核心业务是车削和铣削 ， 后来才生产焊 成品 Ｊｊｆｌ ＩＬ班ｆ ｌ旬缩短 ４０
Ｑ
／〇在此背景下 ， 这家机械制造企业的员工

接旋转和变位机 ， 起初产 品是为 自 己 的公司 的 定位器在建筑机械 、 农业设开始寻找
一

种紧凑型的替代产 品 ， 最终

生产加工服务 ， 后来也对外销售 ， 为顾备和物料输送设备 的生产 以及航空和能他们在 Ｐ ｈｏｅｎ ｉ ｘＣｏ ｎ ｔａ ｃ ｔ 公司的互联网主

客提供快捷 、 优质 、 经济且灵活可靠的源技术 中经受了考验 ， 因 为三轴定位简页上有 了发现 ， 这里介绍的 Ｃ ｏｎ ｔ ａ ｃ ｔ ｒｏ ｎ

定制解决方案 。 化了大型工件的使用 、 焊接 、 组装和操控 。 产品系列 的混合型 电机起动器满足 了功

以企业 内 部的火焰切割 中心 、 手工凭借模块化的构造 ， 设备很容易满足顾率和 占地方面的全部要求 ， 此外它们还

和 机器人焊接 以及车削 和铣削 为基础 ， 客的个性化要求 ， 此外这
一

方案可使成具有很高的可支配性 ， 因为它们 比传统

这家机械制造企业可 以生产加工成品组品加工时间最高缩短 ４０％ 。接触器更耐磨损 。

件 ， 客户能够 由此获得全方位的综合服迄今为止 ，
Ｓ ｅ ｖ ｅ ｒ ｔ 公司在定位 电动

务 ， 包括整体装配和准备就绪的设备交 机 中
一直使用 传统接触器完成启动 ／ 停 ｉ昆合型电机起动器的 占地需求

接 。 目 前企业能够加工处理重达 １ ６ ０  ｔ 的 机 、
正反转 、 电动机保护和 紧急停机 ， 减少了７ ５％

如果三相异步 电动机以前采用 磨损

快的机械接触器进行开启和正反转 ， 那

細Ｏｉ ｆＶ剛酬純控 制 柜
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請継 巾纖空间减少了
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除 了 宽度缩小和布线成本 降停机功能 ， 而且其最高安全等级为 Ｓ ＩＬ３ 和比 ， 上述方案控制柜 中 的所需空 间和布线

低外 ， 模块高达 ３ 千万次的 吸合ＰＬ ｅ
。 凭借至少 比机械接触器高 １ ０ 倍的使成 本 减 少 了７ ５％ 。

Ａ ｔ ｅ ｘ
、
Ｇ Ｌ 和 Ｕ Ｌ 等 认

次数也令 Ｓｅｒｖｅ ｒ！ 公司的 员工信服 。 用 寿命 ， 其维护成本也被 降低 。 这种混合证使 Ｃ ｏ ｎ ｔ ａ ｃ ｔｍ ｎ 模块可 以用 于众多工业领

与接触器相 比 ， 这种混合型 电机型 电机起动器可 以在恶劣 的工业环境 中使域 。 Ｓ ｅ ｖ ｅｎ 公司 电气部门 的负责人 Ｍ ａ ｒｋ ｕ ｓ

起动器 的使用 寿命 明 显延长 ， 从用 ， 因 为其 内 置的保护 电路在此种环境下Ｌ ｅ ｖ ｅ ｒ ｓ 最后总结说 ：

“

混合型电机起动器的

而具有很高的设备可支配性 。 根也能可靠开关 ， 此外 ， 很低的启动 电流可诸 多优点 以 及我们 的 成功 经验 ， 增 强 了 我

据经验 ， 混合型 电机起动器在设以使其通过 ＳＰＳ 直接控制 。们在今后项 目 中 使 用 这些组件的信心 ， 因

备使用 周 期 内 大多 无需更换 ， 选电气解决方案 的总 成本为各个所必需为 Ｃｏｎ ｔａ ｃ ｔｒｏ ｎ 产品让我们机器设备的质量和

择 Ｃ ｏ ｎ ｔ ａ ｃ ｔ ｒｏ ｎ 模块的 另
一个理 由的机械组件 的成本之 和 ， 与标准 的方 案相可靠性更上了

一

层楼 。

”

ＣＫ］

是性价 比高 ，

一个混合型 电机起

动器的成本与机械接触器相当 。｜

使用寿命远＿、
Ｓ ｅｖ ｅ ｒｎｍ 器 人 和 设 ｆｔ技 水
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绍说 ：

“

根据用 户 不断提高的要求 ： ■一－

ＵＷＨ １

￣̄

开 发新设 备 时 ， 缩 小现有 的控 制

柜并 不是最主要的 ， 人 们 应该更
－

麵

多地考虑在现有 空 间 内 增 加 更多
．

，
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的功能 ， 以便能够完成额 外 的 任 Ｈ ＾
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务并确保更高 的可靠性 。 最新安
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賺几械接触器也无法满足这ｓ

要求 ， 而 Ｐ ｈ ｏ ｅ ｎ ｉ ｘ Ｃ ｏ ｎ ｔ ａ ｃ 丨 公 「 ｆ
丨 的

ｇ
混合型 电机起动器在这方醜势

ｇ
日月显 。

”

首先 ， 负责升降和旋转 白勺 ＵＮ ＦＣ ^

Ｃ ｏ ｎ ｔ ａ ｃ ｔ ｒ ｏ ｎ 模块的设计非常紧凑 ，

因 为 以前定位器酸撕 巾 几乎 ｜——
没有用于雜补細姻 。警飞 ｇ

费 尔登工厂 电气技 术部 门 的— 

员 工 Ｗｏ ｌ ｆｇ
ａ ｎ ｇＢ ａ ｌ ｚ ｅ ｒ 介 绍 说 ？

＿

“

Ｐｈ ｏｅｎ ｉ ｘＣ ｏｎ ｔａｃ ｔ 组件的使用 体验 ．
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令我们非常满意 ，
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公司
一

贯 的高 品质正好 与 我 们 的

企业理念相 契合 ， 极髙 的性价 比ＱＵ ＩＮＴ４ＰＯＷ ＥＲ

能总娜让我们 出 色

＿树立电源新标准
兀

一

“

可组态电源

Ｓ描关 ＞３官方 ８Ｍ＊用户可以根据自身系统的不同需求 ， 对电源进行个性化的设置和组态 。

用于众多工业领域 ？输出功率模拟量监视 ？累计工作时间监视 ？环境温度过温报聱

？远程休眠控制＊ Ｎ ＦＣ智能通讯 ？输出特性曲线自定义

如果功率达到 ４ ｋＷ （
３ ｘ ９Ａ ）—

Ｆ＊Ｓ ｎｆｉ由
—

千个用户 ， 就有
—千种ＱＵ Ｉ ＮＴ ４电源 ！

的
二

■
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反转和保护 ， 那么 Ｐｈｏｅｎ ｉ ｘＣ ｏｎ ｔａｃ ｔ

公 司的 Ｃ ｏ ｎ ｔ ａ ｃ ｔ ｒｏ ｎ产品系 歹 ！ ｊ的混 ？鲁 ？鲁 Ｂ３ｃ〇ｆｉｎＳｃｒ
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合型 电机起动器则是最合适的 解

决方案 》 该模块 同 时还具有紧急 ：７ｄＳ ｆ〇ＮＴＡＣＴ ２０ １ ６
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