
。
丨ｉ ｆｆ
２ ０ １ ４ 年用户界面

［

Ｈ Ｍ 丨
（ 中央控 ｉ｜ ［ 计算机 ） 装置 主 ｝ｆ

＂

１２ｉｆｆｉ

ｊ 作屏 ）
］
的言业额为 ２ ９ 亿 ４ 千万美元 。 之后 ， 营业额每

＿ ｊｐ

￡＾ Ｗ ５
°
ｏ ０ｔ ｌ ｉ

Ｓ
ｊＳ ｉｉｆｅ ，？ ｉ＋ ｇ ｊ ２ ０ １ ８＾ｇ ｇ ｊ ３ ６ ＣＳＳ

１

ｗ■■广 上

工业 ４ ．０

工业 ４ ．０ 的操作与控制

以 前 ， 人们使用开关 、 按蝕和控制按钮来拧制机器 ， 丨ｆｔｉ今后 ， 人们则 ＂
ｆ以川安装介：机器 Ｉ ：的稈卬 ，

可视化的通过荧光屏来控制机器和修改数椐 。 这样便导致 ， 挂在机器上的炎光Ｍ变成 ＿ ＿

ｆ移动式的 ，

且越来越大 。 在此期间 ， 人们甚至能够通过若十 ａ
ｐ ｐ 与智能 Ｔ机或是 的ＭＨ姿势控制来机器

设备 。 这种趋势发展成为工业 ４ ． ０ 意义上的可将其公机器设缶和运行必耑的 设衍幣体圯成的控制技

术方案 。

文 Ｒｅ ｉ ｎ ｈ ｏ ｌｄ Ｓ ｃｈ ａｅ ｆｅ ｒ

—

如 Ｓｐａ
ｎ ｉ 机 电一体化技术股份公司技术解决方案

”

。 这种控制装置一个方面Ｒ ａ ｌ

ｐ ｈＫ ｅ ｓ ｓ ｌ ｅ ｒ 证实说 ， 在此 ， 他们

Ｕ１ 的项 目 负责人 Ｒ ａ ｌ

ｐ
ｈＫ ｅ ｓ ｓ ｌ ｅ ｒ 所证支持他们在操作机器和设备时有

一

览无 一

方面得到 了西 门子公司 的能够为 自 动

实的那样 ， 在过去几年里 ， 不只是机器余 的和可简便操作的 图像 ， 另
一

方面 当化技术解决方案的设计提供 出 色服务 的

设备的控制 ， 而且也包括在机器设备附然是能够高效的实现 自 动化的设计与实Ｔ ＩＡＰ ｏ ｒ ｔ ａ ｌ（全集成 自 动化技术博途 ） 的

近运行必需的设备的控制都发生了改变 ， 施 － 这就是说 ， 我们必须能够 比现在更帮助 ， 另
一

方面 ， 他们 釆用 了 西 门子公

他说 ，

“

我们的客户 ， 最主要的是机器和快的提供一个成型了 的 自 动化的技术解司提供的结构 紧 凑 的 ４
－ 英寸 － 操作屏 ，

设备生产厂家期待着我们高效的可视化决方案 。
？

个能够在
一

个专 门 的面上将所有设计

５ ６ＭＨ 现代制造 ． 新自邱 丨匕与驵甜 ２ ０ １ ６
－

１ １ｍｍ ａ ． ｖｏｇ ｅ ｌ ． ｃｏｍ ． ｃ ｎ
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１

ｉ

＇

賴 丨聰 化Ｓ ｉ ｍｍ ｉ ｃ
－

 Ｉ Ｉ Ｍ Ｉ ｔ 屮 １

丨淑 制 丨
丨

Ｓ ｌ ｉ ａ ｎ ｔ ｏ ｕ（ ｉ ｅｗ ｏ ｒｋ ｌ ｊＳＮ 〇

？

限 公 ｉ
ｆ
丨 的抆ｆ： ｉｔ

Ｗ ｆ Ｉ Ｌ ） ＾ ｉ  ｉ ；
－

Ｉｆ  ｆ １

；

ｌ ）

ｉ
〇 （ ｌ ！ｉ

＜

Ｋ ｉ

Ａ
．Ｍ ｉ ｌ

＇

Ｃ＾ （

ｉ

； ）

＇

／
； ＾

＇

ｒ
－

ｉ

ｊ

＇
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ｒ

Ｊ ｊ

＇

Ｓ － ｉｌ

Ｈ Ｊ
ｉ

ｉｌ



 ｉ

＇

１

Ｌ
＇

ｈ Ｈ
＇

Ｊ
＾

］ ！ ＜  Ｖ

＇

ｉ

Ｒ ａ
ｐ
ｈＫ ｅ ｓ ｓ ｌ ｅ ｒ １

＾
］  ｊ

Ｉ

Ｌ  ｌ
ｉ ｒ  ｉ

＇

ｉ
；  ｉ

Ｖｒ  ｉ

＇

Ｊ ｊ Ｖ： ｉ
！ ｆ Ｍ ｉ

；  ｆ  

＇

Ｊ 

＾ ｉ

ｉ ｉ ． ＞
？ ． Ｉ

ｌ

ｆ ＾ ！

！

ｌ
）

＇


ｒ ｆｆ

ｌ

Ｍ ＇

ｌ
ｌ

－

ｊ ｆ
Ｍ Ｗ ｉ ． Ｊ

ｌ

；

別 紧 ；

（
ｆ

．

丨

ｍ Ｗ 能够削 Ｉ ：
ｉ

ｉ Ｖ ｉ Ｕ似 ｉ 的 细 ｉｉ Ｖ
ｉＶｒ ｉ ｌ ｉ ｎ （ ｃ ｔ ｐ ） ｆ ｎ ｒ Ｖｔ ｒ ^

节 。 １
１ Ｋ （

Ｌ Ｃ Ｏ
） 。 这 １

、

怍 为触換 ｆｔ 传感 ｊ

ｆＵ ｌ：

Ｋ ｅ ｓ ｓ ｌ ｅ ｒ ｉ

；

ｄ ：

■ ■

ｆＵ ｌ ｊ
ｉ

＇

Ｆ－ Ｉ
－

；
ｌ的 丨Ｗ ｔ Ｋ Ｕ 屮 报 利 ， 它

＇

 ＜ ｌ

； ｉ Ｖ ｜

Ｖ ： ｎ Ｉ
ｎ

－

Ｖ
ｊ

＇

ｌ ： 丨

：

丨Ｗ ＇

ｊ

；
丨

Ｉ 块 Ｖ ； 咄 Ｋ Ｗ ｆ ｎ 块成 ． 成

辨率 卨 和 色 彩对 比度 徒 ， 所 以 ． 每 个 人基 础 底板 － 和 盖 板之 间 按 顺 序 布置液 晶

都能够很好的识别小数字或复杂酬像 ， 显示 － 和传感器 电极 ， 电极的布置不得
＾５

而且显示 屏特别方便操作 。 除 此之 外 ， 交叉 。 因 为液 晶显 和 传感器区是两

新的 Ｓ ｉｍ ａ ｔ ｉ ｃ
－ ＨＭ Ｉ （ 中央控制计算机 ） 维的并存布置 ， 細个区象三明治那样

装置 － 主 － 操倾的性价 比很高 ， 较小型 在
－

个生产麵 中 制 成 。 其优点是 ： 在

ｒ

，

ｕ ｌ ｎ
；

Ｊ ＾ ＠ Ｊ

ｉ

）
ｒ ｆ ｉ Ｌ ｉ ｉ

；

ｊ ｒ

＾ ，

０ ｉ

＇

ｉｍ －Ｌ

我 丨 ｆ ！ 常 通 过按 键进 丨Ｔ操 怍 ， ， 太 ． 我 们 Ｓ ｈ ａ ｎ ｔ ｏ ｕＧ ｅｗ ｏ ｒ ｌ ｄ 德咐 ｊ 限 公 司 的 经

能够在这样的位置为客户提供先进的且理 Ｐｅ ｔｅ ｒ Ｍ ａｕ ｒ ｉ ｓ ｃ ｈ ａ ｔ 说 ，

“

该显示 － 和操

效率高的 图像化技术解决方案
”

。作雛 由酿玻璃平板 、 即
－块基础底

１ ＾ １

］ ｉ

＇

ｉ ｉ

ｌｒ ｉ

ｊ ｒｔ ｌ

ｌ ｌ
Ｍ

ｌ ｔ
ｉ

ｉ ｆ ｎ Ｊ ｌ

： ｆ ： ｉ

－

Ｖ ｌ

，

ｔ 
（

Ｋ

；

Ｍ ｙ ：
；

： ｉ
；
Ｉ

＂

ｈＭ ｍ ａ ｕ ｃ  Ｉ １
Ｍ Ｉ （

＾
｜

；

；
１ ｆ ｌ

ｉ  ｉ
； ； ｉ ｍ

］ 
；ｔ  ｉ

ｉ ）？
：  ｆ

］
 ！

！ ■

］

；
！ ；

；

＇

ｌｌ Ｋ ．＂ ｉ

ｉ
ｌ 锌 机 ） 装 置 － 卞 操 作 Ｗ还能提 供 怎Ｓ 冇 传感器 屯极

”

。 他 解释说 ，

“

兄 示 器

样 的 优 点 ． 江 Ｍ Ｍ 沾志 屮 ３ ５ 丨… 丨

！ 刊 後 ｉ ｔ 极 和 传感 器 电 极 ｆ 付文 叉 狀Ｈ ，ｆｆｉ ，Ｋ

的 Ｍ ａ ｒ ｃ ｅ ｌＲ ｏ ｓ ｋ ｅ 的 苫 Ｚ〇 ： ｔ ｍ師价器 屯 极 和 丨 ＾感器沿 ｆｆ

一

个直 的 多 边 形 的

出 。 戍 ！ 的 ； 线 彳

这 样 ， 在模块上 至 少组 成
一

个能够

传感器 － 和显象区为
一体作 显 示 Ｗ 的 Ｍ 小 区 和 以空 制 和

付 此 ，
（

； ／ ］ ｉ ； Ｄ ｅ ｔ ｌ ｉ ｎ
ｇ
ｃ ｎＨ

；

Ｊ数Ｍ Ｈ ； 输 的 ｆ 屯 膂 的 卟 （ ｒ

： 触投 １么

ｍ ｍ
？■

ｍ
—

图 １ 所有信息均在
一

个 ４
－ 英寸 操作器上 ：

在 个专业媒体里 Ｓ ｉ ｍ ａ ｔ ｉ ｃ  Ｈ Ｍ Ｉ

 （ 中央控制 汁算机 ） 装

置 主 － 操作屏将所有流程图像化

ｍｍ ａ ． ｖｏｇ ｅ ｌ
． ｃｏｍ ． ｃ ｎ 師自别 匕马驱胡 ２ ０ １ ６ １ １

？

ＭＭ 现代制造５ ７
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ＩＦｅａ ｔ ｕ ｒｅ ｓ

＾

是安置在如玻璃 、 人工合成材料 、 木料

Ｐ 丨

Ｉ Ｉ ．

ｉ ｉ  Ｉ Ｍ Ｅ ｘ ｃ ｅ ｅ ｔ 姿势抒 Ｍｗ

ｍ１ ４ ｆ ｉ霄則 ｉ 的 ｉ耐 丨
： 。 卿 ， 細筑

－

Ｊｌ， 彳 ＨＩ ！城 丨

１ 讪 Ｈ 幻 Ｉ ｌ ： 、 ｃ ｅ ｅ ｔ 姿势柠 制

…

技 侧 「势操 Ｈ 电动 的 Ｉ

＇

ｌ
叶窗 。 这 样使

／ 、 ＊＾
１


Ｊ
＾ｆ

＇

＼ ｌ

ｉ ｍｉ ＾ Ｊ Ｈ  ）
： ｆ ｉｒ ＾ ｊ ｉ

＾ ｉ｜ ＾ Ｖｉ ） Ｖ ！

］ｎ ｎ ｈＭ
＂

／ Ｍ他 成 为 ｆ万 史 ， 建筑物 内 Ｈ
丨
Ｋ ） ｔ ； 影 响 的

ｉ亂 ｔ獄卜 姿 势拉 制錢 丨

１

丨 位 ，

ｉ

、
．

＾ －

；
ｍＫ＼

＇

＾ｙ
．■
＾＾ｐ
＾＾ ． ｉ ｉ  ｖ

ｊ

＇

＾ ｉ

－ ｉ
－

ｉ

＾
ｌ ： ＾ ｒ

＾ ． ｎ ｉ
ｌ
 ｕｕ ；  ｉ  ｉ獅 ： ｒｍｕ

ｍ＾ｍｍｉ

人们也不会看到安装有百叶窗姿势控制

Ｓ ｈ ａ ｎ ｔｏ ｕ Ｇ ｅｗｏ ｒ ｌ ｄ 德 国 有 限 公 司 经 理 Ｐｅ ｔ ｅ ｒ机 器设备 生产 厂 家 ＤＭＧＭｏ ｒ ｉ Ｓｅ ｉ ｋ ｉ 公 司 董 事在此期 间 ， 智能手机也成 了控制 的
Ｍａ ｕ ｒ ｉ ｓｃｈ ａ ｔ 在介绍 由两部分组成的

一

体化显示 －

Ｃ ｈ ｒ ｉ ｓ ｔ ｉ ａ ｎ Ｔｈ ｏｅ ｎ ｅ ｓ 说 ，

“

实践表 明 ， 采 用 Ｃｅ ｌ ｏ ｓ

 Ａ＠八

和操作模块的优点时说 ，

“

显示器电极和传感器控制装置 ， 制造企业的生产效率可提高 ３ ０％
”

＇

 Ｉ＾ ｐ ｐ Ｗ Ａ Ｐ
ｊ

电极不得交叉布置 ，
显示器电极和传感器沿着研制 出 各种不 同 的 Ａ ｐ ｐ ， 这样 ， 使得人

直的多边形的或是弯曲设置的分隔线相互 们可通过智 能手机实施控制 － 和 图像化

任务 。 如人们在 自 己的家里便可使用 智

能手机借助于 Ａ
ｐ ｐ 或平板 电脑操作电视

区 和触摸 区在拼合之前便安装在玻璃平行工作的技术解决方案 。 这种技术解决机或蓝牙播放器 。

板上 。 用 这种形式在基础底板 － 和盖板方案是先用 相机记录动作 ， 然后再进
一Ｃ ＥＭ 公茼是微波 － 实验室技术的先

层面同时形成 了传感 － 和显示 区 。步传递给控制装置 。 这种方法相对昂贵 ， 锋和市场 引领者 。 例如 ， 该公司 向市场

这样便不需要象 以往形式那样必须使用 相机也很敏感 。 此外 ， 这种方法 的提供 了
一

个新 的控制 微波 － 实验室 － 装

将传感器和指示器模块持续拼装在
一

起 。 另
一

缺陷是 ， 在使用 中通过相机不得不置的 Ａ
ｐｐ 。 借助于该 Ｉ

－ Ｌ ｉ ｎｋ
－

Ａ
ｐｐ ， 人们

因为 ， 该模块只需要两块玻璃平板 ， 而且 ， 生成大量的数据 ， 这些数据必须进行加可在多 台平板 电脑和 智 能手机上控制和

这两块平板 比较薄 、 同 时 ， 结构更加轻工处理 。 现在 ，
Ｅ ｘ ｃ ｅ ｅ ｔＥ ｌ ｅ ｃ ｔ ｒｏｎ ｉ ｃ ｓ 有限操作多 台 Ｍ ａ ｒｓ

－

６
－ 实验室 － 微波装置 。

和更加坚实耐用 。 该模块具体功能如何 ， 公司提供的姿势控制装置以磁力场作为据称 ， 这样使用 者便可在办公室甚

我们在 ＭＭ 杂志第 ３ ８ 期里的
一

篇文章识别动作的基础 。 由
一

个智 能化的 电路至是在前往实验室的途 中 的任何时间都

中有详细介绍 。 来指定
一个姿势的识别动作 ， 然后 ， 该能读 出 Ｍ ａ ｒ ｓ

－

６
－ 实验室 － 微波装置的现

识别动作便可用作控制装置的输入信号 。 实状态 。 在此 ， 微波功率 、 温度 、 压力

用于Ｈｉｋ 、 医 １５和Ｈ肖费者通过各种不 同 的姿势 ， 如划 圈 和 向 前 － 和 现实 的运行时 间 均实现 图 像化显示 。

Ｅ ｘ ｃ ｅ ｅ ｔＥ ｌ ｅ ｃ ｔ ｒｏｎ ｉ ｃ ｓ 有限公司是
一

家或 向后动作 ， 磁力场线发生变化并进一 此外 ， 为 了形成文件 ， 还可补充 Ｉ Ｄ 试样 、

综合 电器技术七家 ， 该公司推介了 另一 步给姿势控制装置相应的信号 。反应物 、 损耗 ， 试样表述 以及甚至是补

种 控 制 设 备 的 可 能性 。 这是
一

种 用 手在此 ， 仅仅分析评估变化的磁力线 ， 充图像 。

势 － 或脚 的姿势来控制设备 的技术解决并作为控制装置的脉冲 发送器 ， 姿势控

方案 。 这种技术解决方案的特别之处是 ： 制 并不受其它如落在操作区上的如水滴 ＩＥ业 ４ ．０ 意义的 ｜空？］

采 用 这 种 技 术 解决方 案 主要是 不霜要或是赃物这些意外元素的 影响 。 这些静机器设备生产厂家 ＤＭＧＭ ｏ ｒ ｉＳ ｅ ｉ ｋ ｉ

花费大的敏感的相机技术装置 。
Ｅ ｘ ｃ ｅ ｅ ｔ态的元素不会磁力 线 发生变化 ， 也不会公罚的董事 Ｃｈ ｒ ｉ ｓ ｔ ｉ ａｎＴｈｏ ｅｎ ｅ ｓ 说 ， 该公

Ｅ ｌ ｅ ｃ ｔｒｏ ｎ ｉ ｃ ｓ 有限公司研制 的 Ｅｘ ｃ ｅｅ ｔ
－ 姿因此对控制装置产生脉冲 。 据称 ， 这样 ， 司也研制 出 了完全工业 ４ ． ０ 意义的 Ｃ ｅ ｌ ｏ ｓ

势控制 装置基于 电的磁力线及其借助于Ｅ ｘ ｃ ｅ ｅ ｔ 姿势控制装置便可在工业环境控制装置 。

“

工业 ４ ． ０ 定义的是先进的信

姿势产生的变化 。 据 Ｅ ｘ ｃ ｅ ｅ ｔＥ ｌ ｅ ｃ ｔ ｒ ｏｎ ｉ ｃ ｓ中理想使用 ， 并且可在医药部 门进行应息 － 数据交换技术的连接与传统的生产

有 限 公 司称 ， 这种控制 装置价格便宜 ， 用 。 流程和生产要成为
一

个集成化的 自 动化

所有类型的机器设备均可安装使用 。 Ｅ ｘ ｃ ｅ ｅ ｔ
－ 姿势控制装置还可按照客的总系统

”

。 在此 ， 具有交互能力的高度

原来市场上提供的是借助于相机进户 的要求敷设各种不 同 的非导 电材料或灵活的生产手段是基础 。

５ ８ＭＭ 现代制造 ？ 新自肋 丨匕与驱肋 ２０ １ ６
－

１ １ｍｍ ａ ． ｖｏｇｅ ｌ ． ｃｏｍ ． ｃ ｎ



Ｆｅａ ｔ ｕ ｒｅ ｓ
丨
技术前沿

Ｃｈ ｒ ｉ ｓ ｔ ｉ ａ ｎＴ ｈｏ ｅｎ ｅ ｓ 说 ， 在这个前提ｔｔｋ量仅为一件产品的产流程 。 在此 ， 例如增大的操作人员可

下 ，
ＤＭＧＭ ｏ ｒ ｉＳ ｅ ｉ ｋ ｉ 公司研制 的 Ｃ ｅ ｌ ｏ ｓ自动化生产 以通过移动设备从世界上各地来干预生

控制 装置能够使其客户在上级的 网络结工业 ４ ． ０ 的核心要素是 由 自 己组态产 ， 并通过实时的影像来监控生产的运

构的 Ｓ ｈ ｏｐ
ｆｌ ｏｏ ｒ （车间 － 地面 ）

－ 层面上的生产资源和 由此生成 的规划和控制 系行 － 和产品的状况 。

实现高科技 － 机器设备 的 开放 式 集成 。 统进行智能化生产 。 它在
一个网络里连在生产 制造 中 ， 那些 自 己存在 的社

“

在此 ，
Ｃ ｅ ｌ ｏ ｓ 控制装置就如 同 智能手机接虚拟的和物理的生产要素 ， 并将互联会机＾设备 （

Ｓｏｃ ｉａ ｌＭ ａｃ ｈ ｉ ｎ ｅ ｓ ） 相互之

那样操作方便并且能够支持工作人员高网 ＋ 和服务带人生产 。 间智 能化联 网 ， 并与供货商 － 以及客户

效的完成客户 委托订单的规划 、 组织和
一

个这样的 网络的 中心部分是控制系 统 智 能化联 网 。 它 们 能够对生 产 中

管理
”

。 和监控生产 （ 分 中 心生产 ） 的人 ， 人是可能 出 现的偏差 自 行且根据实时状况立

据 Ｔｈ ｏ ｅ ｎ ｅ ｓ 接着说 ， 目 前该公司可增大的操作人员 。
Ｔ ｒ ｕｍ

ｐ
ｆ 机床公司的基即作出 应对反应 。 这样便实现 了全球化

提供 １ ６ 个 Ａ
ｐｐ 以及不同版本的 ＰＣ

。 借础技术研发负责人 Ｋ ｌ ａｕ ｓＢａｕｅ ｒ 证实说 ： 生产的生产率总体最佳化 。 例如 ， 可通

助于这些 Ａ
ｐ ｐ 以及不 同版本 的 Ｐ Ｃ

， 客
“

人作为经验的拥有者和决策者完全意识过一个与其环境进行数据交换 的集成化

户在其生产作业的准备阶段便可直接进到 ， 自 己在生产 网 络的所有重要流程 中Ｃ ｈ ｉ

ｐ （芯片 ） ， 使生产智能化运行 。 从产

行规划和控制 。

“

此外 ， 该版本的 ＰＣ ，是
一

个重要角 色 ； 因 为 人可 以根据状况品的坯件起便识别产 品的状况 、 它的历

任何机器和生产手段均可集成到
一

个完和按照来龙去脉来影 响 目 标给定值
”

。史 以及它 的规定 。 这样便能够通知机器

全整体式的 Ｃ ｅ ｌ ｏ ｓ 控制装置 － 外围设备在此 ， 基于 ＩＴ 的辅助性系统支持增必须如何进行加工制造 。 由此 ， 批量仅

里
”

。 他说 ， 实践表明 ， 采用 Ｃｅ ｌ ｏ ｓ 控制大的操作人员 。 通过规划系统 、 虚拟生为
一

件产 品也可 以象加工制造大批量的

装置 ， 制造企业的生产率可提高 ３ ０％ 。产 ， 增大的操作人员可最佳化的组织生产品那样经济的进行生产制造 。 ［２３

您的设备需要快速灵活的 Ｉ／Ｏ系统．

？

魏德米勒为用户提供快速和灵活工作的 Ｉ ／ Ｏ系统 ， 拥有 丨 Ｐ ２ ０和 Ｉ
Ｐ ６ ７组件的 ＬＫｅｍｍ ｅ系统设计

？ ＩＱ＜ ｉ ｎ ｋ、

紧凑 ，
全新的 ｉｎｅｍ ｏｔ ｅ  Ｉ Ｐ Ｂ ７系列特别适用于安装在控制柜外的信号联接 ，

是结合了 ｕ
－

ｒｅｍ ｏ ｔ ｅ

Ｉ Ｐ ２ ０所有优势的高防护等级系列 。 ｕ
－

ｒｅ ｍ ｏ ｔ ｅ Ｉ Ｐ ６ ７同样适用于工业环境 ， 完全密封的铸锌外 扫
－

扫 ， 关注魏德米勒官方微信

壳保护产品免受冲击 、 电焊火花和潮湿环境的影响 ，
保证了工业 自动化过程 中 高效和回 回

灵活的紙

Ｑ
魏德米勒电联接 （

上海 ）有限公司
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