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训练学生熟练使 用 定时 器指令的 顺序控
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的工程实践打下坚头的基础 。

 的能 力 ， 开设 电镀生产线控制 ， 熟练掌
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通 过 此项 目 锻 炼学 生综 合 解决 问 题 的

０引 言 能 力 ； 开设 Ｐ ＬＣ加触摸屏的应 用 实例 ，
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２ ． ３ 使用 不 同定时器控制 的顺序功能 图
丨一

１
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Ｔ４ ０

Ｔ４２

可使用 经验设计法进行设计 ， 也可使用先绘 ｒ￡＞ｉ１＾
＂Ｔ ２ ５ ｓ

制功能 图 ， 再写 出 梯形 图 的方法进行设计 。 使用 ｉ

个定时器的顺序功能如 图 １ 所示 ， 在同
一时段南 、丁 Ｉ

北方 向 的灯和东 、 西方 向 的灯各亮
一

种颜色 ， 随
Ｍ

｜

－ °

着时 间 的增长改变 亮灯颜色 及 顺序 ， 可采用 比较
Ｅ

指
■

令编程 。 ｆ吏肺 个疋 Ｂ
７

）

■

胃削倾 序功能附 口 图 ２所图 ２ 使用 ６个定时器控制 的顺序功能 图

示 ， 采用并行序列 ， 南 、 北 方 向 的灯和东 、 西方

向 的灯在各 自 的分支上编程 ， 采 用 时 间 定 时 器 作 最短 ， 但要使 用 比较指令编程 ， 对于初学者有
一

为转换条件编程梯形 图 。 使用 ８个定时 器的顺序功 定难度 ， 使用 ６个定时 器 和 ８个定时 器控制的 交通

能 图如 图 ３所示 ， 采用并行序列 ， 南 、 北方 向 的灯 灯顺序功 能 图 基 本相似 ， 其思想都是在一个 周 期

和东 、 西方 向 的灯在各 自 的分支上编程 。 使用 １ 个内 南 、 北方 向 和东 、 西方 向 亮灯时长之和相等 ，

定时 器 控制 的 交通灯顺序功能 图 最简单 ， 梯形 图完成梯形 图较 １ 个定时 器控制的 复杂 ， 其 中 使 用 ６

ｗｗｗ ． ｅａ ｇ ｅ
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方案设计 丨Ｅ ｎ ｇ ｉ ｎ ｅｅ ｒ ｉ ｎ ｇ
Ｄｅ ｓ ｉｇ ｎ

＿ ＿ＳＭａ ｉ情况 ； 最后根据综合评定给 出 成绩 。 在这个过程

丨 ，

｜

中 ， 培养学生思考解决 问 题及 团 队协作精神 ， 教
Ｍ０ ． ０

ＬＴＬＪ 师要善于发现题 目 设计的合理性及实用 性 ， 不断

ｉ
＋ ［ ０ ０起动

完善改进课设项 目 。

１东西红
￥

了 ２ ５  ｓ ｜南北绿灯２ ０  ｓ

Ｍ０ ． １－

Ｑ０ ． ３Ｔ３ ７Ｍ０ ． ５－

Ｑ０ ． １Ｔ４ １５ 结束语

Ｔ东酶 Ｔ 针对应用 型本科要求 ， 学院现有设备开设 了

Ｌ＾Ｊ Ｌ
０ ０

＾
７４２

不 同 类 型 的 Ｐ ＬＣ课设项 目
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

Ｔ３ ８ Ｔ４２

丁东西绿
ｆ

了闪 ３ ｓＴ南北黄
＾＿ ＰＬＣ

、 变频器 、 电动机和编程及组态软件的多 门课

程综合应用 ， 以及 工 业现场的 实 际 复 杂 问题的控
７３ ９



Ｔ４ ３

ｕ

￣

ｒ制 。
ｐｌｃ课程实训 目 前 已与校外设备厂家正邦 自 动

Ｍ ０ ． ４」 Ｑ ０ ． ５Ｔ４ ０Ｍ １ ． ０」 ＱＯ ． ＯＴ４４

ｒ

＾ Ｌ＾ｎ ——

化等组成联合实 习 基地 ， 学生可针对实 际情况分

Ｔ－Ｉ 析解决问题 。
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图 ３ 使用 ８个定时器控制 的顺序功 能 图

京 ： 清华大学出版社 ，
２００ ５ ．

个和 ８个定时器的梯形 图 均可采用
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］
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３
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Ｊ

］
． 实验技术与管理 ，
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１ １
）

．

３不 同类型ＰＬＣ设计及验证结果
［
４

］ 李ｍ职 ｐ ｉｘｓ雖术腿娥鮮改革的探

使用 多 种厂家 的 Ｐ Ｌ Ｃ设备 ， 如常 用 的西 门子讨 ［
ｊ

］
． 教育探索 ，

２０ １ ２
（
５

）
．

Ｓ ７ ２ ０ ０
、 欧姆龙和三菱等 ， 熟悉不 同机型的指令 ［

５
］

王云刚 ， 陈文燕 ． 基于ＭＣＧ Ｓ和 Ｐ ＬＣ的水位 自 动控

编址 。 掌握 多种计算机控制软件 ， 如西 门子 Ｓ ７制 系统设计 ［
Ｊ

］
． 测控技术 ，

２ ０ １ ４
（

１
）

．

２ ０ ０编程软件 、 北京亚控组态王软件 、 研华 ＰＣ Ｉ采 ［
６

］ 刘喜梅 ， 周春香 ． Ｐ ＬＣ控制 系统在工业应用 中 的

集卡软件和北京鼎升 力 创 公 司远程数据采集软件抗干扰分析 ［
Ｊ

］
． 测控技术 ，

２ ００９
（
２

）
．

等 。 验证结果可采用挂箱实物验证 ， 也可采用 Ｐ ＬＣ ［
７

］ 师亚娟 ， 朱忠杰 ． 基于 ＰＬＣ 的交通信号灯控制 系

＋ 组 态 ， 其 中 组态可选 用 组 态 王 或 力 控软 件 构统创新实验平台的设计与实现 ｍ ． 工业仪表与 自

成半 虚拟实物仿真 ， 也可采用纯虚拟的方式进行动化装置 ，
２ ０ １ ３

（
２

）
．

验证 。 ［
８

］金秀慧 ． 基于 ＰＬＣ 控制的十字路 口 交通灯信号系

ｕ 、 。 七
统 ［

Ｊ
］ 

？ 农业装备与车辆工程 ，

２００ ９
（
５

） ？

４学生选题及课设考核
［
９

］ 杨炼 ， 李新 ， 顾程程 ？ 基于西门子 Ｓ ７
＿

２ ００ＰＬｃ 的

首先进行分组 ，
２
￣

３ 人
一组 ， 数字量控制选交通灯控制 系统的设计 ［

？ ！

］
． 广西轻工业 ，

２ ０ １ １

取 ３个题 目
， 模拟量控制选取 １

￣

２个题 目
， 先进 （

１ ２
）

．

自 动化生产线选取 １

￣

２个题 目 ， 其次根据所选题 ［
１ ０

］ 孙移 ． 基于Ｍ ＣＧ Ｓ组态软件的 交通灯控制 系统设

目 进行方案设计 、 软件编程 、 硬件连接及调试 ，计 ［
〗

］
． 重庆工商大学学报 ，

２ ０ １ ０
（
６

）
．

每个环节教师给予 问题解答并考核每位 同学实践 （收稿 日 期 ：
２ ０ １ ６ ０２  １ ０

）ＥＡ

８０ 叱 ｜＾， 〇］

．

工业工程
．

２ ０ １ ７年第 ３ ６卷第 ９期


